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Informationsmenge erzwingt den Einsaty neuer leistungsféhigerer
Datenverarbeitungsmethoden /1/.

In jingster Zeit halten die unter dem Begriff "Kiinstliche Intelligenz” (KI)
entwickelten Modellierungsmethoden vers?éirkt Einzug in den Bereich der
automatisierten Fertigung, da mit diesen zumindest ansatzweise eine Nachbildung der
bisher unerreichten Probleml()‘sungs- und Kommunikationsféihigkeiten des Menschen
erreicht werden kann.

Unter den KI-Anwendungen ”Expertensysteme”, "Robotik” und
"natiirlichsprachliche Systeme" lassen sich heute bereits einige vielversprechende
Anwendungen auf verschiedenen Gebieten der Produktionstechnik erkennen.

Indem sie den Menschen von Routinedenkprozessen entlasten, unterstiitzen
beispielsweise Expertensysteme bzw. wissensbasierte Systeme den Menschen bei der

erstellt Tools fiir alle Phasen der Entwicklung.

-_—

1Akquisition, Reprasentation und Compilation von TEChnischem Wissen
2Deutschc:s Forschungsinstitut fiir kiinstliche Intelligenz

3Knowledge Acquisition and Design Structure



Im ARC-TEC-Projekt wurde ein Planungsverfahren fiir die Drehbearbeitung
entwickelt, das mit Skelettpldnen und Features arbeitet. Um das entwickelte Verfahren
zu verifizieren, miissen unter anderem Werkstiicke in der Sprache von Drehexperten
(Featuresprache) beschrieben werden.

Aus diesem Grund soll nun innerhalb dieser Studienarbeit eine Beschreibungssprache
in Form von Featurenamen und Featuregrammatiken fiir Drehwerkstiicke entwickelt
werden, in der fertigungstechnisch wichtige Bereiche als sogenannte Features
beschrieben werden kénnen. Um einen Zusammmenhang zwischen Features und
Skelettplinen herzustellen, sind zusitzlich die grundlegenden drehspezifischen

Bearbeitungsstrategien fiir die herausgearbeiteten Features darzustellen.






Feature —

Qualitative_Feature —
Featurename:
Featuretype:
{Specialize_Feature:
{Subsumes” Features:
{is_part_of?
{has_parts:
{Feature_Rule:
{Rule_Attributes:

{Described_Feature:
Description:
{Feature_Context:

Functional_Feature —
Featurename:
Featuretype:

{S pecialize_Feature:
{Subsumes Features:
{is_part_of?
{has_parts:

{ Feature_Rule:
{Rule_Attributes:
{Embedding_Specifications:
{Described_Feature:
Description:
{Feature_Context:

Geometrical_Feature —
Featurename;
Featuretype:
{Specialize_Feature:
{SubsumesFeatures:
{is_part_of?
has_parts:
Feature_Rule:
Rule_Attributes:

{ Embedding_Specifications:
{Feature Context:

{Embedding Specifications:

Qualitative Feature| F unctional_Feature | Geometrical_Feature

Jeaturename
featurerype
featurename}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames ))
(list_of featurenames ))
(set_of feature graph _grammar _rules ))
(list_of rule_attributes )]
(list_of embedding “specifications )}
Jeaturename)
(list_of qualitative_constraints )
(list_of context_constraints ))

JSeaturename
featuretype
featurename}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames )}
(set_of feature graph _grammar rules )}
(list_of rule_attributes ))
( Iist_of_embedding_speczﬁcations )}
featurename)
(list_of functional_constrainss )
( list_of_context_constraints )}

Seaturename

featuretype

Seaturename)

(list_of featurenames )}

(list_of featurenames )}

(list_of featurenames )

(set_of feature graph _grammar_rules )

(list_of rule_attributes )

( list_of_embedding_specb‘ications )}
(list of context constraints )}

Abb.4: Entity in FEAT-REP /7/

2.3.2 Skelettpline

Unter einem Skelettplan wird im ARC-TEC-Projekt ein abstrakter Arbeitsplan
verstanden, in dem das fertigungstechnische Wissen, das vom Experten mit einzelnen
Features in Verbindung gebracht wird, représentiert wird. Ein maschinengerechter
Arbeitsplan beschreibt in detaillierter Form den gesamten Proze8, der zur Herstellung

eines konkreten Werkstiicks erforderlich ist.




Demgegeniiber beschreibt ein Skelettplan: Teile eines Gesamtprozesses; Prozessee
zur Herstellung von bestimmten Bereichen eines Werkstiicks; Prozesse auf
verschiedenen Abstraktionsebenen (Abb.5).

Welle mit Name des Bearbeiteten Features
Mittelabsatz evt! mit Einschrinkung méglicher Strategien

Liste méglicher
Strategien

und deren Rahmen
bedingungen

Illl’lllllll

Liste méglicher Unter-

— strategien und deren
———— "] Rahmenbedingungen —
Mittelabsatz
Schruppen
Liste méglicher Unter- — —_—
premesm——— r ;:’::gle:egnd deren Sequenzen zu —
— endedingungen bearbeitender —
Features —
000 _— |—eee

éearbeitﬁngsvorschrift tar grﬁndlagende Features

Abb.5: Struktur von Skeleuplinen /3/

Grundsitzlich kénnen Skelettpline auf verschiedene Arten abgearbeitet werden: Der
Detaillierungsgrad eines Skelettplans kann durch Verfeinerung erh6ht werden. Dies
geschieht, indem Teile eines Skelettplans durch andere, detailliertere Skelettpline ersetzt
werden oder indem abstrakte Angaben durch die Verwendung aktueller Daten
konkretisiert werden. AuBerdem kdnnen mehrere Skelettpline zu einem neuen
Skelettplan zusammengefaBt werden, so daB dieser einen groBen Teil des
Gesamtarbeitsplans beschreibt. Aus dem Zusammenwirken der Elemente Features und
Skelettpline wird ein vollstindig funktionierendes Planungssystem angestrebt, in der
aus einer gegebenem Werkstiickbeschreibung die fertigungstechnisch relevanten
Features erkannt werden und den entsprechenden Skelettplinenzugeordnet werden.
Entsprechend der Featurestrukrur des Werkstiicks werden Skelettpline soweit
modifiziert und kombiniert, bis ein vollstindiger Arbeitsplan entstanden ist.




2.4 Wissenscompilation

Der Compilationsteil von ARC-TEC-Projekts beschiftigt sich mit der Umformung
der beschriebenen Reprisentationssprachen und Verarbeitungsstrategien in effizient
ausfiihrbaren Code, was mit der Realisierung des Implementierungsmodells aus der
KADS-Terminologie gleichzusetzen ist (Abb.6).

deduction mechanism

AFFIRM

[ Forwaro €[ RELFUN | ©

T — R |

<>
Z=P> R~ 0nZOMN

Abb.6: Implementierungsebene /3/

Im folgenden wird kurz auf die in diesem Teilbereich von ARC-TEC entwickelten
Sprachen und Methoden emgegangen Die Behandlung von Begnffshlerarchlen

Aufgabe in diesem Bereich dar. Zu beriicksichtigen sind hier neben bereits
vorgegebenen Hierarchien wie etwa Werkzeugklassifikationen die hierarchische
Gliederung der verschiedenen Features und der zugeordneten Skelettpline. Die
terminologische Reprisentationssprache TAXON wird hier eingesetzt, um
Begriffsdefinitionen zu formulieren und aus den entstehenden Hierarchien Schliisse
ziehen zu koénnen. Eine charakteristische Eigenschaft von TAXON stellt die
Méglichkeit dar, sogenannte "externe Dominen" in den DeduktionsprozeB mit
einzubeziehen. Somit kdnnen bei der Begriffsdefinition auch algebraische
Abhingigkeiten beriicksichtigt werden. Die Formulierung von Randbedingungen,
deren Erfiillung im Rahmen des Planungsprozesses gewihrleistet sein muB, wird in der
KI hiufig mit Constraintsystemen durchgefiihrt. Die sogenannte Propagierung der
einzelnen Constraints fithrt zu einer sukzessiven Einschrinkung der denkbaren
Losungsmenge auf diejenigen Elemente, die die angegebenen Randbedingungen
erfiillen.



Das System CONTAX erlaubt die Formulierung und Abarbeitung von Constraints
unter Verwendung der in TAXON niedergelegten hierarchischen Abhingigkeiten. Zur
Formulierung von dynamischem Wissen, Verarbeitungsstrategien, Heuristiken, etc.
werden die Regelsysteme FORWARD (Regeln zur Vorwirtsverarbeitung) und
RELFUN (Regeln zur Riickwirtsverarbeitung) bereitgestellt. Je nach Bedarf kdénnen
hierbei die gleichen Regeln in beiden Systemen verwendet und nach
Deduktionsverfahren bearbeitet werden.

Im Projekt ARC-TEC werden Tools entwickelt, die das Erstellen von
Expertensystemen aus dem Bereich der Fertigungstechnik in jeder Phase der
Entstehung unterstiitzen. Die Wissensakquisition verfiigt iiber Tools, die die
Identifikation und Formalisierung von Begriffen und Beziehungen zwischen ihnen
ermoglichen und eine sukzessive und sytematische Modellbildung gemidl KADS
unterstiitzen. Mit den erarbeiteten Reprisentationssprachen und Abarbeitungs-
mechanismen kann das akquirierte Wissen in geeigneter Form repr%isentiert werden. Die
entwickelten Sprachen und Compilationsstrategien ermoglichen eine effiziente
Verarbeitung des Wissens. Die Gesamtheit der Tools stellt eine dominenorientierte und
spezialisierte Shell fiir die Entwicklung von Expertensystemen dar /3/.
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3 Einfiithrung in die
Aufgabenstellung

Ein wesentlicher Schritt hin zu einer vollstindig computerintegrierten Fertigung
CIM!O stellt die computergestiitzte ProzeBplanung CAPP!! dar. Ein CAPP-System
verwendet die im CAD erstellten Daten um einen ProzeBplan zur Herstellung eines
Werkstiicks zu generieren, der einer computergestiitzten Fertigung CAM!2 gerecht
wird. Die Modelle, die zur Beschreibung von Kérpern im CAD angewendet werden,
beschreiben die Werkstiicke in der Terminologie von Flichen, Kanten, Linien, oder
volumetrischen Primitiven wie z.B. Zylinder oder Kegel. Wihrend diese
untergeordnete Beschreibungsebene die gesamte quantitative Information iiber ein
Werkstiick repridsentieren, basieren effiziente Planungsmethoden auf
Informationseinheiten, die eher qualitativen Charakter haben. Diese hier mit Features
bezeichneten Informationseinheiten miissen aus den Daten des CAD-Modells extrahiert
werden. In dem im Projekt ARC-TEC konzipierten Planungssystem PIM!3 kommt der
Erkennung von Features aus der gegebenen Reprisentation eines Werkstiicks eine
zentrale Rolle zu. Die zu den erkannten Features assoziierten Sklettpline werden
gefunden, zu einem Arbeitsplan weiterverarbeitet und schlieBlich auf das CLDATA!4-
CODE-Format verfeinert. Daher stellt die Reprisentation und Erkennung von Features
ein notwendiger Schritt dar, um die Liicke zwischen der CAD-Welt und der CAM-Welt
zu schlieBen. Basierend auf dem TEC-REP-Formalismus soll nun innerhalb dieser
Studienarbeit beispielhaft eine Beschreibungssprache fiir einfache Werkstiicke
entwickelt werden, in der fertigungstechnisch wichtige Bereiche als Features
beschrieben werden konnen. Dazu miissen Featurenamen und Featuregrammatiken
gefunden werden, die in dem bereits erwihnten FEAT-REP-Formalismus représentiert
werden. Die frameartige Struktur von FEAT-REP stellt hierbei das funktionale
Grundgeriist dar, welches mit den beispielhaft zu erstellenden Featurenamen und
Grammatiken inhaltlich aufgefiillt wird (Siehe Abb.4). Weiterhin sind die
grundlegenden Bearbeitungsstrategien zur Herstellung der gefundenen Features zu
skizzieren.

10Computer Integrated Manufacturing
UComputer Aided ProcessPlanning
12Computer Aided Manufacturing
3Planning in Manufacturing

14Cutter Lokation Data
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4 Vorgehensweise zZur
Systematischep Charakterisierung
von Drehteilkonturep

werden die im TEC-REP—Repr:’:isenta[ionsformalismus reprisentierten Flichen
verwendet. Da es sich fir den Faj reiner Drehwerkstiicke nur um
rotationssymmetrische Flachen handelt, werden die verwendeten Flachen zyr
Vereinfachung nur durch ihre Erzeugende in der X-Z-Ebene dargestellt. Zur welteren
Vereinfachun § wird hierbei nur dje Projektion oberhajp der Rotationsachse (= Z-Achse)
betrachtet, d.h. die Drehteilkontyr wird als zweidimensionaler Linienzug in der X-Z-
Ebene dargestellt. Bei der Betrachtung von Flichen, Fléichenkombinationen sowie
ganzer Konturen wird eine Ausrichtung der betrachteten Segmente nach ‘links" bzw.
nach "rechts" definiert, wobej die Blickrichtung von rechts nach links dominiert. Dies
entspricht auch der allgemein iiblichen Hauptbearbeitungsrichtung bei der
Drchbcarbeitung (Ausnahme: Synchrone Drehbearbeirung mit  zwej
Werkzeughaltersystemen). Es ergeben sich folgende Festlegungen: Der rechte duBere

1St zu sagen, dafB3 die Bezeichnu’ngen der einzelnen Flichen nicht unabhingig
voneinander definjer werden, sondern maBgeblich von dep umgebenden Flichen
beinfluBt werden, D.h. bei der Betrachtung eines Drehwerkstiicks werden bestimmte

auftretenden verschiedenen Konturelemente und den damijt verkniipften
Bearbeirungsverfahren moglich.









Dieser Zustand ist in der realen Fertigung mit einem vorgedrehten Werkstiick
vergleichbar, das bis auf die Einstiche in allen KonstruktionsmaBen bereits fertiggestellt
wurde. Durch die erwihnte Vernachldssigung kénnen unmittelbar Aussagen iiber das
Steigungsverhalten von Werkstiickgrundkonturen gemacht werden. Um diese jedoch
untersuchen zu kénnen, miissen vorab noch die Absitze definiert werden, da sich aus
diesen die Werkstiickgrundkontur zusammensetzt. Hierfiir werden die bereits
definierten Schultern als Ausgangsbasis verwendet. An beiden Seiten der Schulter
werden systematisch Fldchen (= Additionsflichen) angefiigt, bis sich der
Gesamteindruck eines Absatzes ergibt. Es werden wiederum nur Absitze betrachtet, die
in AuBenkonturen vorzufinden sind. Durch die Definition einer bestimmten
Flichenkombination als Absatz sind die darin enthaltenen Flachen in ihrer Bezeichnung
eindeutig festgelegt. Das Hinzufiigen bestimmter Flichen hat direkten EinfluB auf die
Position des Absatzs innerhalb der gesamten Werkstiickgrundkontur. Daher kdnnen
bestimmte Absitze nur am Drehteilanfang bzw.-ende auftreten, wihrendessen andere
nur innerhalb der Werkstiickkontur vorzufinden sind. Die begriffliche Festlegung der
definierten Absitze gibt einen ersten Hinweis auf die vorliegende
Werkstiickgrundkontur. Dem Steigungsverhalten der einzelnen Fldchen innerhalb eines
Absatzes wird durch die Trennung linker bzw. rechter Absatz entsprochen. So verfiigt
ein linker Absatz iiber eine von rechts nach links ansteigende Kontur, da es zu einer
stetigen VergroBerung der Querschnitte in der beschriebenen Richtung kommt. Analog
hierzu verfiigt ein rechter Absatz iiber einen von rechts nach links abfallenden
Konturverlauf.

Aus den definierten Absitzen werden schlieBlich ganze Werkstiickgrundkonturen
zusammengefiigt. (siche Anhang) Hierbei verfiigen zwei benachbarte Absdtze immer
iiber eine gemeinsame (iiberlappende) Fliche. Das Steigungsverhalten der so
aneinandergereihten Absitze gibt nun Auskunft iiber das Steigungshalten der
Grundkontur. Da die Einstiche nicht beriicksichtigt werden, wird neben dem Trivialfall
einer konstant verlaufenden Kontur nur zwischen den beiden Konturverhalten einseitig
oder beidseitig ansteigend unterschieden. Besteht ein Werkstiick in seiner Grundkontur
aus linken und rechten Absitzen, so verfiigt es iiber eine beidseitig ansteigende Kontur.
Besteht das Werkstiick nur aus rechten bzw. linken Absitzen, so herrscht ein einseitig
ansteigendes Konturverhalten vor. Die Festlegung der Grundkontur reicht vollkommen
aus, um die entscheidenden Bearbeitungsstrategien wie Aufspannungen, Schnittfolgen,
etc. festlegen zu konnen. Bei der anschlieBenden Miteinbeziehung und Abarbeitung der
Einstiche in der Werkstiickkontur kann im bestimmten Umfang auf diese Strategien
wieder zuriickgegriffen werden.

Mit den in diesem Abschnitt vorgestellten Vorgehensweisen konnen eine groBe
Anzahl von Drehwerkstiicken charakterisiert werden.

16



Sie bilden den Ausgangspunkt fiir eine noch durchzufiihrende Zuordnung von
drehspezifischen Bearbeitungsverfahren zu den derart definierten Segmenten eines

Drehteils. Zu Beginn der jeweiligen Abschnitte wird nochmals detailliert auf die
eingesetzten Vorgehensweissen eingegangen.

17



S Beschreibung der
Konturelemente

Die Reihenfolge der Abhandlung der zur geometrischen Beschreibung von
rotationssymmetrischen Werkstiicken erforderlichen Flidchen und
Flichenkombinationen wird durch den ansteigenden Komplexitdtsgrad der zu
behandelnden Kombinationen bestimmt. Hierbei geiten von Anfang an die im
vorherigen Abschnitt festgelegten Randbedingungen. Die fiir die jeweiligen
Flachenkombinationen geltenden geometrischen Bedingungen (Konsistenz-
bedingungen) werden jeweils bei dem betrachteten Fall mit aufgefiihrt. Im Anschlufl
werden dann die fiir die betroffenen Flichen relevanten domidnenspezifischen
Bezeichnungen festgelegt.

5.1 Flachen

Kreisfliche (RSC):

s

Flidche, die senkrecht zur Rotationsachse des Drehteils steht und sich am linken dus-

seren und / oder am rechten dufleren Rand des Drehteils befindet.

Bezeichnung: Die Kreisfldche tritt bei Drehwerkstiicken nur als Stirnfléche auf.

Kreisringflaiche (RSR):

18



Es konnen zwei Fille auftreten:

Flache, die senkrepht zur Rotationsachse des Drehteils steht, und sich am linken
dufleren und / oder am rechten duBeren Rand des Drehteils befindet.

Bezeichnung: Die Kreisringfliche wird in diesem Zusammenhang als gebohrte
Stirnfldche bezeichnet. Diese Bezeichnung

Innendrehbearbeitung,
Bohrung.

gibt einen Hinweis auf eine anstehende
zumindest aber auf das Vorhandensein einer zentrischen

Fliche, die senkrecht zur Rotationsachse des Drehteils steht, und sich weder am

Anfang noch am Ende des Drehteils beﬁndct.\Die Kreisringfliche kann hierbei
sowohl bei AuBen- als auch Innenkonturen auftreten.

Bezeichnung: Die Bezeichnung der Kreisringfliche fiir diesen Fall hédngt von den

Flichen ab, die sich in ihrer unmittelbaren Nachbarschaft befinden; d.h. die
Bezeichnung ist vom Zusammenhang abhi

Y
i




Lylindermantelﬂa'che, innen:

AN

Das Material befindet sich auf der Drehteilrotationsachse abgewandten Seite der
erzeugenden Gerade.

Bezeichnungen:Die Bezeichnung ist wiederum vom Zusammenhang abhingig in dem
die Zylindermantelfliche, innen auftritt.

20



Torusabschnittsfliche (RSTS):

Flache deren Radius sich mit zu- bzw. abnehmender Langskoordmate kreistormig

dndert Nue Tarucaboalafo Ol . . - .. .

auf.

AulBlenkontur:

Das Material befindet sich auf der Drehteilrotationsachse zugewandten Seite der
erzeugenden Kurve.

Aus Griinden einer besseren Handhabbarkeit innerhalb bestimmter

Flachenkombinationen wird die Torusabschnittsfliche in folgende Teile zerlegt:

Torusabschnittsfliche, konvex. links. auBen:

Konvexe Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links vergroBert .

Bedingungen: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <
45° Winkel of zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< ar'< 9()°



Torusabschnittsfliche. konvex, rechts, auflen:

KMP

Konvexe Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links verringert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<
< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist von der Ausfithrung der Torusabschnittsfliche

innerhalb des Werkstiicks abhangig.

=> Abrundung: - Bei nicht bemaften Radien innerhalb einer technischen Zeichnung

(Hiufig anzutreffende Anweisung innerhalb einer technischen Zeichnung ist "Alle
Kanten entgratet”)

- Bei bemaBten Radien mit einem Radius < 1,2 mm

Die Abrundung dient nur als ”Ubergangsﬂéiche"

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen mit dem
Index iix'(=> RSTSﬁx,) und die Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auen mit

dem Index iix"(=> RSTSﬁx”) gekenzeichnet.

=> konvexer Radius: - Bei bemaften Radien innerhalb einer technischen Zeichnung

! Der konvexe Radius erfiillt eine bestimmte Funktion innerhalb des
Werkstiicks !
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Torusabschnittsﬂi{che, konkav_ links. auflen:

AP

KMP

Konkave Torusabschnittsﬂéiche, deren Radius sich von rechts nach links vergroBert

Bedingungen: Winke] ¢ zwischen der Hodzontalgn und der Strecke KMP - Ap: 180°<
o <225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°«
a'< 270°

Torusabschnittsﬂéiche konkav, rechts auflen:
\—N\

Bedingungen: Winkel zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
0 < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 3 15°<
a'< 360°

Bezeichnungen: Dije Bezeichnung ist von der Ausfii
innerhalb des Werkstiicks abhingig.

=> Ausrundung: - Bej nicht bemaBten Radien inn
(Hiufig anzutr

Beim erlaubte

erhalb einer technischen Zeichnung
Zeichn. ist "Alle Kanten entgratet”) -
n Abdruck eines Schneidenradius; d.h. die "Scharfkantigkeit" der
betreffende Kante bzw. Ecke ist nicht zwingend vorgeschrieben.

effende Anweisung in techn.
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- Bei bemaflten Radien mit einem Radius < 1,2 mm
Die Ausrundung dient nur als "Ubergangsfliche”
- Bei bemaliten Radien mit einem Radius < 1,2 mm

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB3en mit dem
Index Gv'(=> RSTSUV') und die Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aullen mit

dem Index tv'"(=> RSTS.L.W'.) gekenzeichnet.

=> konkaver Radius: - Bei bemaf3ten Radien innerhalb einer technischen Zeichnung Der

konkave Radius erfiillt eine besttmmte Funktion innerhalb des Werkstiicks



Innenkontur:

Das Material befindet sich auf der der Drehteilrotationsachse ab

gewandten Seite der
erzeugenden Kurve.

Torusabschnittsﬂéiche. konkav, links, innen:

KMP

Konkave Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links vergrofert

Bedingungen: Winkel ¢ zwischen der Horizontalen un
<45°;

or

d der Strecke KMP - AP: 0°< ¢

Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'<

Torusabschnittsfléche, konkav, rechts, innen:

Konkave Torusabschnittstliche, deren Radius sich von rechts nach links verringert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP -

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der S
a's 180°

AP: 90°<
trecke KMP - EP: 135°<

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist auch bej der Inne

nkontur von der Ausfithrung der
Torusabschnittsfliche innerhalb des Werkstiicks ab

hingig.
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=> Ausrundung, innen: - Bei nicht bemaBten Radien innerhalb einer technischen
Zeichnung (Hiufig anzutreffende Anweisung in techn. Zeichn. ist "Alle Kanten
entgratet” oder beim erlaubten Abdruck eines Schneidenradius; d.h. die
"Schartkantigkeit” der betreffende Kante bzw. Ecke ist nicht zwingend
vorgeschrieben)
- Be1 bemaBten Radien mit einem Radius < 1,2 mm
Die Ausrundung,innen dient nur als "Ubergangsfliache"

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfliche, konkav, links, innen mit dem
Index iv,i'(=> RSTS.Liv i.) und die Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen

mit dem Index lv,i"(=> RSTSUV ) gekenzeichnet.

=> konkaver Radius, innen: - Bei bemaBten Radien innerhalb einer technischen

Zeichnung

Der konkave Radius,innen erfiillt eine bestimmte Funktion innerhalb des Werkstiicks

Torusabschnittsfliche, konvex, links, innen:

KMP

Konvexe Torusabschnittsfliache, deren Radius sich von rechts nach links vergroert
Bedingungen: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o £225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Kegelmantelfliche (RSEC):
Fliache, deren Radius sich mit zu- bzw. abnehmender Lingskoordinate linear dndert.
Die Kegelmantelfliche tritt sowohl bei Auflen- als auch bei Innenkonturen aut.
AuBenkontur: Das Material befindet sich auf der der Drehteilrotationsachse
zugewandten Seite der erzeugenden Gerade.
Innenkontur: Das Material befindet sich auf der der Drehteilrotationsachse abgewandten
Seite der erzeugenden Gerade.

Folgende Fille werden unterschieden:

Kegelmantelfldche, links, aulen / innen:

Der Radius der Kegelmantelfldche vergroflert sich von rechts nach links.

Bedingung: Der Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
90°< 3 < 180°. (Der Anfangspunkt A P. der Erzeugenden liegt rechts und stellt den
Ausgangspunkt fiir die Winkelmessung dar) Die Bedingung gilt sowohl fiir Auf3en-

als auch fiir Innenkonturen.

Kegelmantelfliche, rechts, aulen / innen:

Der Radius der Kegelmantelfliche verringert sich von rechts nach links.




Bedingung: Der Winke] B zwischen der Horizon

talen und der erzeugenden Geraden:
180°< B < 27(¢p°,

(Bedingung g}'lt fir Au‘%‘%m;—

Bezeichnungen: Die Bezeichnung der Kegelmantelfliche héngt von den technischen
Angaben (Attributen) ab, mit der die Fliche im gegebenen Fall versehen ist.

=> Kegel: Kegelmantelfliche, die durch besondere Toleranzangaben des

Einstellwinkels und / oder besondere Oberﬂz‘ichenangaben gekennzeichnet ist.

=> Schrz'ige:

Kegelmantelfliche, die als Ubersgangsform in beliebigen Einstellwinkeln
und i.a. o

hne besondere Oberfldchen- und Toleranzangaben aufiritr.

=> Fase: Schrige mit einem Einstellwinkel von 45°

Kegel, Schrige und Fase erfiillen eine bestj

mmte Funktion inner-
halb des Werkstiicks !

=> Ubergang bzw. Ubergang. innen: -

Bei nicht bemafBten Kegelmantelflichen

Zeichn. ist "Alle Kanten angefast”) - Beim erlaubten Abdruck einer Schneidenkante:

d.h. die "Scharfkantigkeit" der betreffende Konturkante bzw. Ecke ist nicht
zwingend vorgeschrieben.

Der Ubergang dient nur as "Ubergangsfliche"

Fiir den Fall der AuBenkontur wird die Ke
i' (=> RSECU.) und die Kegelmantelfl

RSECU.‘) gekenzeichnert.

Fiir den Fall der Innenkontur wird die Kegclmantclfla‘che, links, innen mit dem Index
i,i' (=> RSECH. i.) und die Kegelmantelﬂa’che, rechts, innen mit dem Index ij,i"
=> RSEC':i i..) gekenzeichnet.
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Fragmentierte Flichen

Sdmitliche hier aufgefiihrten Flichen kdnnen auch als sog. “fragmentierte” Flichen
auftreten. Diese zeichnen sich dadurch aus, daB die Flichenkontur innerhalb oder an
den Rindern ihres urspriinglichen Verlaufs eine rotationssymmetrische Unterbrechung
erféhrt. Tritt eine fragmentierten Fliche innerhalb einer Drehteilkontur auf, so kann
sofort auf das Vorhandensein eines Einstichs in dieser Fliche geschlossen werden.

Somit sind alle Flichen grundsitzlich definiert. Diese Festlegung dient als
Ausgangspunkt fiir weitere Definitionen von Flachenkombinationen, die in einer
Drehteilkontur auftreten konnen.
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5.2 Schulter (AuBenkontur)

Die Schulter stellt das "Standardelement” dar, daB als erstes Grundelement aus der
Kombination von zwei Grundflichen entsteht. Ein GrofBteil der spiter noch zu
definierenden komplexeren Werkstiickabschnitte basieren auf den folgenden
Schulterdefinitionen.

Das stufenférmige Gesamterscheinungsbild einer Schulter stellt hierbei deren
charakteristische Eigenschaft dar. Unter Beriicksichtigung der Blickrichtung von rechts
(1.Fldche der Flichenkombination) nach links (n.Fliche der Flichenkombination)
werden nur die Definitionen fiir die linke Schulter aufgestellt. Mit der umgekehrten
Nummerierung und der Ausrichtung der Flichen nach rechts sind die getroffenen
Festlegungen uneingeschrinkt auf die rechte Schulter tibertragbar.

Die Radien (bzw. Durchmesser) der aufgefithrten Flichen stellen immer den
senkrechten Abstand zwischen der Werkstiickrotationsachse und der jeweiligen
Flichenerzeugenden dar.

Fall 1: (Grundfall)
1.Zylindermantelfliche, aufen, RSCJ |

2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingung: AuBlendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSR2
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Fall 1a:
1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ 1

2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC
3.Kreisringflache, RSR

2
3

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSEC2
max. Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSR3

Fir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°

Fall 1b:
1.Zylindermantelfldche, auB3en, RSCJ1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTS2
3 Kreisringflache, RSR3

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RS'I‘S2
max. Durchmesser RSTS2 = min. Durchmesser RSR3

Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP:

o <225°
Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 270°
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Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, links, auBen und die Torusabschnittstliche,
konkav, links, auBen auch als "Ubergangsflichen” aufireten. Diese zeichnen sich
durch ihre geringe Léangenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Fldchen der
Kombination aus.

Fall 1c:
1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ 1

i.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECU.

2. Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECU,
max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSECU,:Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
B < 180° Linge RSECu.. « Lédnge RSCJ1

Fall 1d:
1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ [

ii. Torusabschniusfliche, konkav, links, auBen, RSTSUV'

2 Kreisringfliche, RS R2
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Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJl = min. Durchmesser RSTSﬁV.

max. Durchmesser RSTSUV’ = min. Durchmesser RSR2
Fir RSTSHV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

a < 225°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°«<
a'< 270° Linge RSTS.L.le « Ldnge RSCJ1

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfliche RSECu.= Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schriige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSUV'= Ausrundung
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung i_st kontextabhingig
Kreisringflache RSR2 bzw. RSR3 = Bezeichnug ist kontextabhingig
Zylindermantelfliche RSCJ1 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 2:
1.Zylindermantelfliche, auen, RSCJ 1

2. Torusabschnittstliche, konkav, links, auBen, RSTS7

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTS2

Fir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

< 225°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Fall 2a:
1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ

2.Kegelmantelfliche, auflen, RSEC2
3.Torusabschnittsfliche, konkav, links, auen, RSTS

1

3

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSECz; max.
Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSTS3
Fir RSEC3: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:

90°< 3 < 180°

TULR G YVinkieLgugis g0 g il 1mand /2= = = il g L o pe—

id

< 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°



Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, links, auBen als "Ubergangstliche" auftreten.
Diese zeichnet sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen

Flachen der Kombination aus.

Fall 2b:
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJ1

i.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECU.
2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTS,

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSECﬁ.
; max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECU,: Léinge RSEC.u. « Ldnge RSCJl; Winkel B zwischen der Horizontalen

und der erzeugenden Geraden: 90°< 3 < 180°

Bezeichnungen: .
Kegelmantelfldche RSECu.: Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Torusabschnittsflache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Zylindermantelflache RSCJ 1= Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 3:
lTorusabschmttsflache konkav, links, aullen, RSTS

2.Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS = min. Durchmesser RSR
Fiir RSTS Winkel o zwischen der Horlzontalen und der Strecke KMP AP: 180°<

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Fall 3a:
lTorusabschmttsﬂache konkav, links, aullen, RSTS

2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC
3.Kreisringfliche, RSR3

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS = min. Durchmesser RSECz, max.
Durchmesser RSEC2 min. Durchmesser RSR2

Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°.
Fiir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, links, auBen als "Ubergangsfliche”

guffreten Nigse zeichnet sich durch e veringeddngeaayydebningdm Vergleich

den tibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 3b:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS1

ti.Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECU.
2.Kreisringflidche, RSR.)

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECu.; max.

Durchmesser RSEC‘u‘ = min. Durchmesser RSR2

Fir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°.

Fiir RSEC,;: Lange RSEC,;, « Ldnge RSTS,. Winkel 8 zwischen der Horizontalen
und der erzeugenden Geraden: 90°< 3 < 180°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfliche RSEC;, = Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTS 1= Bezeichnung ist kontextabhidngig
Kreisringflache RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhéngig
Kreisringfliche RSR3 = Bezeichnung ist kontextabhéngig
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Fall 4:
1.Zylindermantelflache, auBen, RSCJ 1

2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1 = min. Durchmesser RST52

Fiir RSTS7: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< ¢ <
45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o< 90°

Fall 4a:
1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ 1

2. Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2
3.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS3

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ | = min. Durchmesser RSECZ; max.
Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RS'I’S3
Fiir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeu genden

Geraden: 90°< B < 180°;
Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o/'< 90°
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Fall 4b:

l.Zylindermantelfliche, auflen, RSCJ
2Torusabschmttsﬂdche konkav, lmks auflen, RSTS2
3. Torusabschmttsﬂache, konvex, links, aullen, RSTS3

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ = min. Durchmesser RSTS2 max.
Durchmesser RSTS2 = min. Durchmesser RSTS3

Fiir RSTSZ. Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel a' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o's 270°
Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< ¢ <
45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP- 45°< a'< 90°
Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, links, auen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen auch als ' Ubergangsflachcn auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Léngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fldchen der Kombination aus,

Fall 4c:

1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ
i.Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC
2.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen RSTS

2

AN i 1
\S\\\w————\\ New

— . — cmm———
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Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSECﬁ.; max.
Durchmesser RSECﬁ. = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSzz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< ¢ <

45° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o/'< 90°
Fiir RSECﬁ,:Winkcl B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180° Linge RSECU. « Ldnge RSCJ 1

Fall 4d:

1.Zylindermantelfliche, auBen, RSCJ )
i.Torusabschnittsfliache, konkav, links, auBen, RSTSUV'
2.Torusabschnittsfléiche, konvex, links, auB8en, RSTS2

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1 = min. Durchmesser RSTSUV.; max.
Durchmesser RSTSiiv' = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< ¢ <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< '€
P
Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o's 270°%; Linge RSTSiiv’ « Linge RSCJ 1
Bezeichnungen: )

Kegelmantelfliche RSECﬁ,= Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schriige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTSHV.= Ausrundung

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig

Torusabschnittsflidche RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig

Zylindermantelfliche RSCJ | = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall §:
I.Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC

2. Torusabschmttsf]ache konkav, links, auBen RSTS2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSECl = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSTS : Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: [80°< q

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 2250«

o's 270°
Fir RSECI. Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC = Kegel, Schriige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 6:
1.Kegelmantelfliche, links, aulen, RSEC 1

2.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2

2

N

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC | = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B <180°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o< 90°

Fall 6a:

1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1
2. Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2

3.Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTS3

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECZ; max.
Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSTS3
Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeu genden Geraden: 90°<

B3 <180°
Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°
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Winkel von RSEC2 zur Horizontalen < Winkel von RSEC1 zur Horizontalen
Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: (0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90)°

Fall 6b:

1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1
2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2

3.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS3

AN
NNy

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSZ; max.
Durchmesser RSTS2 = min. Durchmesser RSTS3
Fiir RSEC % Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°

Fir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
<225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°

Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o< 90°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, links, auBen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, links, auen auch als ”Ubergangsﬂéichen" auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den librigen

Fldchen der Kombination aus.

Fall é6c:
1.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC]

i.Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECU.
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Fiir RSTSUV,: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

Q< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 270°
Fiir RSTS7: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: ()°< o<

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'<
90°; Linge RSTSUV' « Lidnge RSEC1
Bezeichnungen:

Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schriige, Fase

Kegelmantelfliche RSECU.z Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schriige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTSHV.= Ausrundung

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig

Torusabschnittsfliche RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 7;
I.Zylindermantelﬂiiche, auBlen, RSCJ 1

2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC

\valvw

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1= mjnjDurchmesser RSEC2

2

Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 9(°<

B<180°

Die Kegelmantelfliche, links, auBen und die Torusabschnittsfliche, konkav, links,
aufen treten hier nur als ”Ubergangsﬂéichen" auf. Sie zeichnen sich durch ihre geringe
Lﬁngcnausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 7a:
I.Zylindermantclﬂéiche, aulen, RSCJ 1

i.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECU.
2.Kegclrnantelﬂa'chc, links, auBen, RSEC2

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ 1 = min. Durchmesser RSECU,; max.
Durchmesser RSECij
Fiir RSECH.: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B<180°

+ = min. Durchmesser RSEC2
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Fiir RSEC,: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
< 180°: Winkel von RSEC, zur Horizontalen < Winkel von RSECU, zur
Horizontalen; Linge RSECU, « Lidnge RSCJ1

Fall 7b:
1.Zylindermantelflache, au3en, RSCJ 1

i. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSﬁV.

2. Kegelmantelflache, links, aul3en, RSEC2

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSTSuV.; max.
Durchmesser RSTSuv, = min. Durchmesser RSTS2
Fir RSEC2: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°
Fir RSTSuv.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

a <£225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o'< 270°% Lénge RSTSijv' « Ldnge RSCJ1

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfldche RSECU.z Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSHV'= Ausrundung
Zylindermantelfliche RSCJ | = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 8:
1.Kegelmantelflidche, links, auBen, RSEC1

2 Kreisringfliche, RS R2

\

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSR2

Fiir RSEClz Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°

Die Kegelmantelfliche, links, auBen und die Torusabschnittsfliche, konkav, links,
aulen treten hier nur als "Ubergangsflichen" auf. Sie zeichnen sich wiederum durch
ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Fliachen der Kombination

aus.

Fall 8a:

1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC 1
i.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECU..

2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECH,; max.
Durchmesser RSECu. = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSECﬁ,: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
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Fiir RSEC : Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
B< 180O Winkel von RSEC zur Horizontalen < Winkel von RSEC zur

Horizontalen; Linge RSEC « Linge RSEC1

Fall 8b:

I.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC

. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen RSTS

2.Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSTS v max.
Durchmesser RSTS = min. Durchmesser RSR2
Fir RSEC Winkel B zwxschen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
Fiir RSTS.. v Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°%<
o'< 270°% Linge RSTSUV' « Ldnge RSEC1

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfliche RSEC;= Ubergang
Torusabschnittsfliche RSTSUV'= Ausrundung
Kreisringfliche RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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5.3 Schulter (Innenkontur)

Die Vorgehensweise bei der Definitionen der Schulter fiir die Innenkontur orientiert
sich sehr stark an den Schulterdefinitionen fiir die AuBenkontur. Daher gelten
prinzipiell die aus der Beschreibung der AuBenkontur festgelegten Voraussetzungen.
Die Blickrichtung bei der Betrachtung der Flichenkombination ist ebenfalls von rechts
(1.Fldche) nach links (n.Fliche). Das stufenformige Gesamterscheinungsbild einer
Schulter stellt hier ebenso deren charakteristische Ei genschaft dar.

Es werden wiederum nur die Definitionen fiir die linke Schulter aufgefiihrt.

Fall 1:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ

2. Kreisringfliche, RSR

1
2

\\\1\\\

2

LS

Bedingung: Innendurchmesser RSCJ | = max. Durchmesser RSR2

Fall 1a:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ 1

2. Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC2
3.Kreisringfliche, RSR3
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSEC,. min.
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSR3_
Fiir RSEC,: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°

Fall 1b:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ1

2.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts, innen, RSTS2
3.Kreisringfliche, RSR3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ 1 = max. Durchmesser RSTSz; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSR3

Fiir RSTSZ: Winkel o0 zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 180°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, rechts, innen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen auch als "Ubergangsflichen” auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen

Fliachen der Kombination aus.

Fall 1c:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ 1

u.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSECU. i

2 Kreisringfliche, RSR, ’
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ 1 = max. Durchmesser RSEC ;; min.
Durchmesser RSEC i = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSEC i Winkel B zw1schen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:

180°< B < 270°; Linge RSEC i « Lénge RSCJ

Fall 1d:
1.Zylindermantelfliche, innen RSCJ

i. Torusabschmttsﬂache konkav, rechts innen, RSTS Vi
2.Kreisringfliche RSR2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ = max. Durchmesser RSTS i min.
Durchmesser RSTS v,i" = max. Durchmesser RSR2

Fiir RSTS e Wlnkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o< 135° kael o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:135°<
a'< 180°; Linge RSTS it © Lénge RSCJ

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC = Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schriige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS Vit = Ausrundung, innen
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Kreisringfliche RSR2 bzw. RSR3 = Bezeichnug ist kontextabhingig
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, rechts, innen als "Ubergangsﬂéiche"

auftreten. Diese zeichnet sich durch ihre geringe Léingenausdehnung im Vergleich zu
den iibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 2b:
l.Zylindermantelﬂiiche, innen, RSCJ 1

i.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC., i
2.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts, innen, RS'I‘S2

Bedingungen: Innendurchmesser RSC}J 1 = max. Durchmesser RSECU {v> min.
Durchmesser RSECU i = max. Durchmesser RSTS2

Fiir RSECU i Lénge RS’ECu i» « Lange RSCJ 1> Winkel B zwischen der Horizontalen

und der erzeugenden Geraden: 180°< B < 270°

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfliche RSEC[i i+ = Ubergang
Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schriige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig

Zylindermantelfliche RSCJ 1 = Bezeichnung ist kontextabhiin gig
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Fall 3:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS1

2. Kreisringfliche, RSR,

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Fall 3a:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS1

2.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC2

3.Kreisringfldche, RSR3

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSECz; min.
Durchmesser RSEC,, = max. Durchmesser RSR

Fiir RSTSlz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< a

< 135°;, Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°.
Fiir RSEC2: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, rechts, innen als "Ubergangsfliche"
auftreten. Diese zeichnet sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu
den iibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 3b:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS

i.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC
2 Kreisringfliche, RSR

’

Bedingungen: Mi~. Durchmesser RSTS = max. Durchmesser RSEC w; min,
Durchmesser RSEC j» = max. Durchmesser RSR2

Fiir RSTS : Winkel o zw1schen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°.

Fir RSECU s Linge RSECu o« Léange RSTSl; Winkel 8 zwischen der Horizontalen
und der erzeugenden Geraden: 180°< § < 270°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfliche RSEC;; . = Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTS = Bezeichnung ist kontextabhiingig
Kreisringfliche RSR2 = Bezcxchnung ist kontextabhingig
Kreisringfliche RSR3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 4:

1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RSTS2

\\\t\\\ SN
N
=72

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ | = max. Durchmesser RSTS2

Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fall 4a:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ 1

2.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC2
3 Torusabschnittsflache, konvex, rechts, innen, RSTS3

NN N
N 2 1
3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ | = max. Durchmesser RSECZ; min.
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSTS3
Fiir RSECZ: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

3 <270°

Fiir RSTS3: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315°; Winkel a' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°< o'<
360°
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Fall 4b:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ

2.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts innen, RSTS
3Torusabschmttsﬂache konvex, rechts, innen, RS'I‘S3

~

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ = max. Durchmesser RSTSZ, min.
Durchmesser RSTS = max. Durchmesser RSTS3

Fiir RSTSZ. Winkel o zw1schen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< ¢

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:135%°< a/'<

180°
Fir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< «

< 315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, rechts, innen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen auch als "Ubergangsfléichen" auftreten,
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Léngenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen
Fldachen der Kombination aus.

Fall 4c:

1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ 1
i.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECii T
2.Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, innen, RSTS2
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ = max. Durchmesser RSEC ., min.
Durchmesser RSEC.. g1 = max. Durchmesser RSTS

Fir RSTS Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fiir RSEC e : Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< B < 270°; Linge RSEC ;v « Linge RSCJ1

Fall 4d:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ

uTorusabschmttsflache konkav, rechts innen, RSTS Vi

2Torusabschmttsﬂache konvex, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTS Vit min.

Durchmesser RSTS v.i" = max. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSz. Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o
< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fir RSTSijv,i": Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o < 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 180° Linge RSTSUV v« Lidnge RSCJ1
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Bezeichnungen: )
Kegelmantelfliche RSECu i = Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2’= Kegel, Schriige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSijv,i” = Ausrundung, innen
Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Torusabschnittsfliache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Zylindermantelfliche RSCJ | = Bezeichnung ist kontextabhingig

Fall 5;:
1.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC1

2.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSECl = max. Durchmesser RSTS:Z
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<

o'< 180°
Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 88 < 270°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV o min.
Durchmesser RSTSﬁv ;» = max. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
Fiir RSTS i Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<
a < 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o's 180°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o
< 315°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o' 360°; Linge RSTSﬁv,i" « Ldnge RSEC1
Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase
Kegelmantelfldche RSECﬁ,i.. = Ubergang
Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSﬁV’i.. = Ausrundung, innen
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhiingig
Torusabschnittsfliche RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 7:
I.Zylindermantelﬂa‘che, innen, RSCJ1

Z.Kegelmamelﬂéche, rechts, innen, RSEC2

NN

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJI = max. Durchmesser RSEC
Fiir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erze
Geraden: 180°< § < 2700

2
ugenden

Fall 7a;:

I.Zylindermantelﬂéiche, innen, RSCJ 1
2.Kegelmantclﬂéiche, rechts, innen, RSEC
3.Kegelmantelﬂéiche, rechts, innen, RSEC3

NN NN
N 1
Y

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSEC?_; min,
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSEC3
Fiir RSEC

5 Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 18(0°<

Fiir RSEC3: Winkel B zwischen der Horiz

ontalen und der €rzeugenden Geraden; 180°<
B <270° Winkel von RSEC

5 zur Horizontalen < Winkel von RSEC3 zZur

Horizontalen
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Fall 7b: A
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ 1

2.Torusabschnittsﬂ:‘iche, konkav, rechts, innen, RSTS2
3.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC3

N
w

3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ 1 = max. Durchmesser RSTSZ; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSEC3
Fiir RSEC3: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< B < 270°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< ¢«

< 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Die Kegclmantelﬂﬁche, rechts, innen und die Torusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts,
innen treten hier nur als "Ubergangsﬂéichen" auf. Sie zeichnen sich durch ihre geringe
Langenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 7¢:
I.Zylindermantelﬂéichc, innen, RSCJ 1

u.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSECij i
2.Kegelmantelﬂa'che, rechts, innen, RSEC2

<
pury
c
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECU’i,.; min.
Durchmesser RSEC'Li,i” = max. Durchmesser RSEC2

Fiir RSECﬁ’i..: Winkel B8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< 3 < 270°

Fir RSECz: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<
8 <270° Winkel von RSECu,i“ zur Horizontalen < Winkel von RSEC2 zur

Horizontalen; Linge RSECij [ Linge RSCJ1

Fall 7d:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ 1

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTSHV Tz

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC,

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSijv i min.

Durchmesser RSTSuv {n = max. Durchmesser RSTS2

F,‘" — i~ Ll

Geraden: 180°< B < 270°
Fiir RSTSUV s Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o < 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 180°; Linge RSTSUV o« Léange RSCJ1

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfliche RSECu = Ubergang

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Kegelmantelfldche RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS,, = Bezeichnung ist kontextabhingig



Zylindermantelfliche RSCJ 1= Bezeichnung ist kontextabhingig

Fall §;:
1.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC1

2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°

Die Kegelmantelfliche, rechts, innen und die Torusabschnittsflache, konkav, rechts,
innen treten hier nur als "Ubergangsflichen" auf. Sie zeichnen sich wiederum durch
ihre geringe Léangenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Flachen der Kombination

aus.

Fall 8a:
1.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC1

i.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSECﬁ Tt
2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSECij (s min.
Durchmesser RSECﬁ j» = max. Durchmesser RSR2
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Fiir RSECU o Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< B8 <270°-

Fir RSEC Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<
< 270° Winkel von RSEC zur Horizontalen < Winkel von RSEC
Horizontalen: Lange RSEC +« Lange RSEC

Fall 8b:
1.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC

uTorusabschmttsﬂache konkav, rechts, innen, RSTS
2 Kreisringfliche, RSR2

S— 0 e—— . ——

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC = max. Durchmesser RSTS -y min.

Vi
Durchmesser RSTS vi'= max. Durchmesser RSR

2
Fur RS S:II Mnkﬁl R 7uzur‘hpn doar e cnme-1
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Geraden: 180°< 3 < 27(°
Fiir RSTS.. .». Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o <1359 kael o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 180°; Linge RSTS v «Lénge RSEC1

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC = Kegel, Schriige, Fase

Kegelmantelfliche RSEC "= = Ubergang
Torusabschnittsfliche RSTS vi' = = Ausrundung, innen
Kreisringfliche RSR2 = Bezelchnung 1st kontextabhingig



5.4 Einstiche (AuBenkontur)

5.4.1 Einstiche senkrecht zur Drehteilrotationsachse

Wie bereits erwihnt weist das Auftreten einer fragmentierten Fliche in einer
Werkstiickgrundkontur auf mindestens einen vorhandenen Einstich hin. Diese
Erkennungsmethode wird auch weiterhin beibehalten. Alternativ soll noch eine weitere
Erkennungsregel fiir radiale Einstiche aufgefiihrt werden, die ohne eine
Beriicksichtigung von fragmentierten Flichen auskommt:

In einer ansteigenden bzw. gleichbleibenden Drehteilkontur (d.h. bei einer
Blickrichtung von rechts nach links ist der max. Durchmesser der i-ten Fliche kleiner
oder hochstens gleich dem max. Durchmesser der i+1-ten Fliche) tritt als i+2-tes
Element ein Flichenelement auf, dessen max. Durchmesser kleiner ist als der des i+1-
ten Flachenelements. Tritt nun in der weiteren Kontur (von rechts nach links) als i+j-tes
Element (j > i) ein Flidchenelement auf, dessen max. Durchmesser groBer ist, als einer
der maximalen Durchmesser der dazwischenliegenden Flichenelemente, so liegt
mindestens ein Einstich vor.

Die Erzeugung von Einstichkonturen aus dem bestehenden Fliichen- bzw.
Schulterrepertoire kann auf verschiedene Moglichkeiten durchgefiihrt werden:

5.4.1.1 Entstehung durch systematische Kombination von jeweils zwei
Flichen = Formeinstiche der Form A

Aus samtlichen Kombinationsméglickeiten werden nur die sinnvoll Erscheinenden
ausgewdhlt. Sinnvolle Kombinationen ergeben sich bei der Kombination von
entgegengesetzt gerichteten Flichen, sowie bei der Kombination von links- bzw.
rechtsgerichteten Flidchen mit senkrechten Flichen.

Fall 1:
1.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aulen, RSTS1

2.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2

2 1

N
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Bedingung:
Min. Durchmesser RSTS = min. Durchmesser RSTS

Fiir RSTS Winkel o zw1schen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< ¢

<135° Winkei o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°
Fiir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°<a<

45°;, Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< '€ 90°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
'Ubergangsﬂachenkombmanon auftreten, die sich durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den uibrigen.Flichen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 1a:

1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auB3en, RSTS1
ui.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen, RSTS
. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS

2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS

2
2 1
N
Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS = max. Durchmesser RSTS +» min. Durchmesser
RSTS = min. Durchmesser RSTS ; max. Durchmesser RSTSUV’ = min.
Durchmesser RSTS

2
Fiir RSTS T Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°
Fiir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°
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Fiir RS TSiiv

« Winkel ot zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

0 < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 3 15°%
a'< 360°
Fiir RSTSHV,: Winkel « zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225° Winkel of zwischen der Horizontalen un
a'< 270°

Lénge von RSTSl.jv,und RSTSuV

d der Strecke KMP - EP: 225°<

» « Ldnge von RSTSl und RSTSz.
Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliiche RSTSI, RSTS2 = rechter,

linker konvexer Einstichradius
Torusabschnittsﬂiiche RSTSij

v RSTSﬁV.. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser inn

erhalb des Einstichs stelit den
Nutgrund dar.

Fall 2:
l.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, rechts, aulen, RSTS
2.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auflen, RSTS

2

Bedingung:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< ¢
< 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Fiir RSTS 2 Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< ¢

<225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der

Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche”
auftreten, die sich durch ihre geringe Liangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fldchen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliche zeichnet sich durch ihre
geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Fldchen der

Gesamtkombination aus.

Fall 2a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aullen, RSTS1

i. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, auflen, RSTSUV"
2. Torusabschnittsflache, konkav, links, auB3en, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RS’I‘S1 = max. Durchmesser RSTSuv..; min. Durchmesser

RSTSL‘W" = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Srecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°
Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
Fiir RSTSUV,.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°; Lange von RSTSUV” « Lidnge von RSTS1 und RSTSZ.
Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTS2 = linker konkaver Einstichradius

A - B T T/ a T P P ———




Fall 3:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auBBen, RSTS

2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSEC

1

2

Fiir RSTSI: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o
<135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°.

Fir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B<180°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 3a:
1.Torusabschnittsflidche, konvex, rechts, auBen, RS'I‘S1

ii. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen, RSTSUV”
. Torusabschnittsfliche. konkav. links anBen RSTS

g

|




Bedingungen: Min.. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSTSUV..: min.
Durchmesser RSTSUV" = min. Durchmesser RSTSuv.; max. Durchmesser
RSTSUV’ = min. Durchmesser RSEC,

Fir RSTS I Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< ¢

< 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Fiir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
3 < 180°

Fiir RSTSUV,.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o < 315°, Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360° )

Fiir RSTSUV.: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o £225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o'< 270°
Linge von RSTSuv.und RSTSUV" « Lédnge von RSTS1 und RSEC2

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS, = rechter, konvexer Einstichradiug




Fall 4:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aullen, RSTSl

2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSR

2
Fiir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP; 135°<
a'< 180°.

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende

"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe
Léingenausdehnung im Vergleich zu den librigen Flichen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 4a:

1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen, RSTSl

ii. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aulen, RSTSUV”
u. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSUV’

2 Kreisringfldche RSR2
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Bedingungen:
Min. Durchmess_cr RSTS1 = max. Durchmesser RSTSUV,,; min. Durchmesser

RSTSUV" = min. Durchmesser RSTSU.V,; max. Durchmesser RSTSUV' = min.
Durchmesser RSR2

Fir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen ung der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°
Fiir RSTSUV,,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
0 < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 3 15°<
a'< 360°
Fiir RSTSHV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
0 <225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°«
a's 270°
Lénge von RSTSﬁv.und RSTSU.V., « Linge von RSTS1
Bezeichnungen:
Torusabschnittsﬂa'che RSTS1 =rechter konvexer Einstichradiug
Kreisringfliche RSR2 = planparallele Einstichflanke
Torusabschnittsfla'che RSTSUV" RSTSUV" = linke, rechte Ausrundung

Nutgrund dar.

Fall §:
l.Torusabschnittsﬂ‘ache, konkav, rechts, auBen, RSTS1

2.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auBen, RSTS2

AMAR
%\\\R\\
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Bedingungen: Min, Durchmesser RS'I"S1 =min. Durchmesser RSTS,
Fiir RSTS I; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< ¢,

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°%
a's 360°
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Fall 53:
I‘Torusabschnittsﬂfiche, konkav, rechts, auBen, RSTSI

U.Torusabschnittsﬂz’iche, konkav, links, auflen, RSTSUV'
2.Torusabschnittsﬂa‘che, konvex, links, aullen, RST32

Bedingungen: Min, Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RST ;; Max.

Durchmesser RSTSHV’ = min. Durchmesser RSTS2

Siiv

Fiir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen ung der Strecke KMP - EP: 45°< o< 9¢°
Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - Ap: 180°<

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 2250«
a'< 270°
Lénge von RSTSﬁV' « Ldnge von RSTS1 und RSTSZ.
Bezeichnun gen:
Torusabschnittsﬂéiche RSTS 1= rechter konkaver Einstichradjus
Torusabschnittsﬂa'che RSTS2 = linker konvexer Einstichradijus

Torusabschnittsﬂiiche RSTSUV' = linke Ausrundung
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Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 6:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTS1

2.Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2

AW AN
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Bedingungen: Min. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSTS,
Fir RSTS E Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Fir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
< 225°: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfldche RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Torusabschnittsfldche RSTS2 = linker konkaver Einstichradius

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Ein- stichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 7:
I.Torusabschnittsﬂﬁche, konkav, rechts, aulBen, RSTS1

2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2

Bedingungen: :
Min. Durchmesser RSTS | = min. Durchmesser RSEC2

Fiir RSTS I; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 3]15°<
o's 360°.
Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfla'che”
auftreten, die sich durch ihre geringe Lz'ingenausdchnung im Vergleich zu den tibrigen
Fldchen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliche zeichnet sich durch ihre
geringe Léngenausdehnung im Vergleich zu den ibrigen Flichen der

Gesamtkombination aus.

Fall 7a:
l.Torusabschnittsﬂéiche, konkayv, rechts, auf3en, RSTS1

ii.Torusabschnittsﬂ'ache, konkav, links, auflen, RSTSUV'
2.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSUV,; max. Durchmesser

RSTSUV, = min. Durchmesser RSEC,
Fiir RSTS t Winkel o0 zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
'S 360°
Fiir RSECz: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
Fiir RSTSUV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o'< 270°
Lénge von RSTSUV' « Lidnge von RSTS1 und RSEC,.

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSiiv' = linke Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 8:
1.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTS1

2 Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSR2
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Fiir RSTSI: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

< 315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°.
Zusiitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsﬂa'che”
auftreten, die sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flichen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliche zeichnet sich durch ihre

geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der
Gesamtkombination aus.

Fall 8a:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTS1
ii. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSuv,

Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSDV.; max. Durchmesser

RSTS.. . =min. Durchmesser RSR
iv 2

Fir RSTSI: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< ¢

<315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

N Fklr" RSTS.. .:

T

a < 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
Lénge von RSTSUV' « Ldnge von RSTS1

Bezeichnungen:
La 2. N - 1 '} -



Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 9:
1.Kegelmantelfldche, rechts, auflen, RSEC1

2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RST82

2 A
N N

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS,,

Fiir RSEClz Winkel B3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

< 90°,
Fiir RSTSzz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°<a <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende

"Uberg,anésﬂéichenkombination" auftreten. die sich durch ihre gefinge







Bedingungen:

Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSEClz Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

< 90°

Fiir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< a
< 225°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche"
auftreten, die sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Flache zeichnet sich durch ihre
geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der

Gesamtkombination aus.

Fall 10a:
1.Kegelmantelfldche, rechts, aulen, RSEC1

. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, aul3en, RSTSUV”
2. Torusabschnittsfliche, konkayv, links, auflen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV,,; min.

Durchmesser RSTSUV" = min. Durchmesser RSTS2
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Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

< 90°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
<225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
'<270°
Fiir RSTSﬁv..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

R

a <315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°
Linge von RSTS'Liv" « Lange von RSEC1 und RS’I‘S2
Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS2 = linker konkaver Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTSUV“ =rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 11:
1.Kegelmantelfldche, rechts, au3en, RSEC1

2.Kegelmanteltliche, links, auflen, RSEC2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSEC2

Fiir RSEClz Winkel B8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

<90°
Fiir RSECz: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°

Auch hier kann zwischen den Fliachen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe
Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 11a:
1.Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSEC1

ii. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auf3en, RSTSUV"
. Torusabschnittsfldche, konkav, links, auf3en, RSTSUV'
2.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2

88



Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV,.; max. Durchmesser

RSTSUV’ = min. Durchmesser RSEC,. min. Durchmesser RSTSijv" = min.

Durchmesser RSTSUV'

Fir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3
<90°.

Fiir RSEC2: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°.
Fiir RSTSu.V..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°.

Fir RSTSUV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a's 270°.

Léange von RSTSuv.und RSTSijv” « Ldnge von RSEC1 und RSEC2

Bezeichnungen:

Kegelmantelfliache RSECI, RSEC, = Kegel, Schrige, Fase oder Nutflanke bei

bestimmten genormten Einstichen

Torusabschnittsflidche RSTSz., RSTS, . = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.

Fall 12:
1.Kegelmantelfliche, rechts, auBen, RSEC1

2 Kreisringfliche, RSR2

2 1
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSR2
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Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

<90°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
Ubergangsﬂachenkombmanon auftreten, die sich durch ihre geringe
Léangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 12a:
1.Kegelmantelfliche, rechts, auBen, RSEC

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen RSTS
uTorusabschmttsﬂache konkav, links, auBerm, RSTS

2. Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen:

Min. Durchmesser RSEC = max. Durchmesser RSTS » min. Durchmesser
RSTS v = min. Durchmesser RSTS ; max. Durchmesser RSTSUV‘ = min.
Durchmesser RSR2

Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeu genden Geraden: 0°<

< 90°,

Fiir RSTS.. NI Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
0 < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°«<
a'< 360°,

Fir RSTS.‘ E Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o <225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:

225%°<o'< 270°.
Linge von RSTSﬁV.und RSTSijv" « Ldnge von RSEC1

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase
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Kreisringtliche RSR,, = planparallele Nutflanke

Torusabschnirtsf_léiche RSTSUv" RSTSUV” = linker, rechter Radius

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser inn

erhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 13: :
1. Kreisringfliche, RSR1

2. Torusabschnittsfliche, kogxix. !in%
‘ I

\N&\\\

Min. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSTS : Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°<qa <
45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o< 9Q°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
”Ubergangsfliichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe

Lédngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 13a:
1.Kreisringfliche RSR

i. Torusabschmttsﬂache konkav, rechts, auBen, RSTS
uTorusabschmttsflache konkav, links, auf3en, RSTS
2Torusabschn1ttsflache konvex, links, auBen, RSTS

——t — . —

Bedingungen:
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Min. Durchmesser RSR1 = max. Durchmesser RSTSU.V..; min. Durchmesser
RSTSﬁv,, = min. Durchmesser RSTSUV'; max. Durchmesser RSTSUV' = min.
Durchmesser RSTS2
Fiir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Fiir RSTSUV..: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°.

Fir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP; 225°<
a'< 270°.

Ldnge von RSTSUv,und RSTS.uv., « Lidnge von RSTS2

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS2 = linker konvexer Einstichradius

Kreisringfliache RSR1 = planparallele Nutflanke
Torusabschnittsfliche RSTS,,, RSTSZ.. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den Nutgrund
dar.

Fall 14:
1. Kreisringfliche, RSR1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR 1= min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSZ: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Zusitzlich kann zwischen den Flachen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsﬂéiche"
auftreten, die sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fldchen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliche zeichnet sich durch ihre
geringe Léangenausdehnung im Vergleich zu den ibrigen Flichen der
Gesamtkombination aus.

Fall 14a:
1.Kreisringfliche, RSR1

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTSUV”
2.T0rusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auBen, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR1 = max. Durchmesser RSTSuV.,; min. Durchmesser

RSTSHV” = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RST32: Winkel o0 zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< ¢

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o' 270°
Fir RSTSUV..: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315° Winkel of zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°
Lénge von RSTSﬁv.. « Ldnge von RSTS2
Bezeichnungen:
Kreisringfliche RSRl = planparallele Nutflanke
Torusabschnittsfliche RST52 = linker konkaver Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTSﬁv” = rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 15:
1. Kreisringfliche, RSR1

2.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR =min. Durchmesser RSEC

Fiir RSEC Winkel 3 zw1s<,hen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3

< 9Q°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe

Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flidchen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 15a:
1.Kreisringfliche RSR1

. Torusabschnittsflidche, konkav, rechts, auflen, RSTSijv”
ii. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSHV
2.Kegelmantelfliche, links, aulen, RSEC2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR1 = max. Durchmesser RSTSHV,.; min. Durchmesser

RSTSUV” = min. Durchmesser RSTSuv,; max. Durchmesser RSTSUV' = min.

Durchmesser RSEC,

Fir RSEC2: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°<
<90°

Fiir RSTSHV,,: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o £315°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°.

Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
a < 225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°. ,

Lénge von RSTS .. .und RSTS .. . « Linge von RSEC,
iv uv 2

Bezeichnungen:

Kreisringfldche RSR2 = planparallele Nutflanke
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSijv" RSTSUV" = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
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5.4.1.2 Entstehung durch Kombination einer Schulter mit einer Fliche

= Form B

Zu diesem Zweck werden die im vorhergehenden Abschnitt definierten Schultern fiir
AuBenkonturen herangezogen. Es werden nur linke Schultern mit einzelnen Fldchen
kombiniert. Die hierbei getroffenen Vereinbarungen sind prinzipiell auf die
Kombination einer Fliche mit einer rechten Schulter libertragbar. Es muf hierbei nur
die Ausrichtung der Einzelflichen in entgegengesetzte Richtung beachtet werden. Bei
der Betrachtungsweise von rechts nach links bildet die Einzelflichen die erste Flache (=
rechte Begrenzungsfliche; mit Index 1) des Einstichs und die letzte Fliche der linken
Schulter die letzte Fliche (= linke Begrenzungsfliche) des Einstichs. Zur

Verdeutlichung werden die Flichen, die Bestandteil der Schulter sind, mit dem Index
Sch.(RS..SCh ) versehen. Es ergeben sich folgende Kombinationen:

Falle 1.1 bis 1.4:
Kombination der Fille 1, 1a, 1b. 1c. 1d der linken Schulter mit jeder der folgenden

Emnzelflichen:
E“"M‘ i o ed 3 S 4w _..

Fall 1.2 Kegelmantelflidche, rechts, auBen, RSEC1
Fall 1.3 Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen, RSTS1
Fall 1.4 Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RS’I‘S1

Zwischen der Einzelfliche und der ersten Fliche der linken Schulter folgende "

Ubergangsflichen " auftreten:
la) Kegelmantelfliche, rechts, auBen, RSECu.,;

1b) Torusabschnittsflidche, konkav, rechts, auflen, RSTSUV” .

Diese zeichnen sich, genauso wie die moglichen Ubergangsflichen innerhalb der
Schulter, durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen
der gesamten Kombination aus .
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Bedingungen fiir das Vorliegen eines Einstichs dieser Art:

Fiir die linke Schulter der Grundfille 1. 1a, 1b, lc, 1d gelten die bereits definierten
Bedingungen. Fiir die Ubergangsflachen RSEQU.. und RSTSUV" gelten die eingangs

festgelegten Bedingungen. Fiir die Kopplung mit den Einzelfldchen gelten folgende

Bedingungen:

Fall 1.1:
Min. Durchmesser von RSR1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche

der linken Schulter (hier: RSCJ Sch.)
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Fall 1.1 mit RSECﬂ..:

Min. Durchmesser von RSRI =max. Durchmesser von RSECU...: min. Durchmesser
RSECU,. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken Schulter (hier:
RSCJSch.); Linge RSECU,, « Ldnge RSCJSch.
Fall 1.1 mit RSTSﬁv,,:

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSTSUV.,.; min.
Durchmesser RSTSijv“ = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliiche der linken

Schulter (hier: RSCJSch.); Lange RSTSUV" « Lidnge RSCJSch.

Fall 1.2:
Min. Durchmesser von RSEC 1= Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter (hier: RSCJSCh )

Fall 1.2 mit RSECﬁ,.:
Min. Durchmesser von RSEC] = max. Durchmesser von RSECH,..; min.
Durchmesser RSECU,. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken

Schulter (hier: RSC]Sch‘); Linge RSECU,. « Lange RSCJSch.

Fall 1.2 mit RSTSﬁV,.t
Min. DUI‘ChmeSSCr von RSECI? max. Durchmeaccar uvan DeTe - ! .
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Fall 1.4:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter (hier: RSCJ
Fall 1.4 mit RSE.Cﬁ,.:

Min. Durchmesser von RSTSI = max. Durchmesser von RSECU.,.; min.

Sch.)

Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche der linken
Schulter (hier: RSCJSch.); Léange RSECH.. « Lidnge RSCJSch.
Fall 1.4 mit RSTSﬁv.,:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSTSUV”‘

; min. Durchmesser RSTSUV" = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter (hier: RSCJSch.); Lange RSTSL‘W" « Ldnge RSCJSCh.

Bezeichnungen:

Fldchen aus denen die Schulter der Fille 1, 1a, 1b, 1c, 1d besteht:
Kreisringfldche RSRSch = linke planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSch. = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSSch. = linker konkaver Einstichradius
Zylindermantelfldache RSCJSch. = Nutgrund

Ubergangsflichen innerhalb der Schulter:

Kegelmantelfldche RSECu.z Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTSﬁv,= linke Ausrundung
Einzelfldachen:

Kreisringfldche RSR1 = rechte planparallele Nutflanke
Kegelmantelflache RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Torusabschnittsfliache RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Ubergangsflichen zwischen der Einzelfldche und der Schulter:
Kegelmantelfldche RSECu,, = Ubergang




Zwischen der Einzelfliche und der ersten Fliche (Betrachtung von rechts nach links)

der linken Schulter kénnen wiederum folgende "Ubergangsflichen" auftreten:
2a) Kegelmantelfliche, rechts, auBen, RSECH'.

2b) Torusabschnitrsfléiche, konkav, rechts, auflen, RSTSuv.,

Diese zeichnen sich wiederum in Analogie zu den moglichen Ubergangsfléichen

innerhalb der Schulter durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den
ubrigen Flichen der Kombination aus.

\Y2
D
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Bedingungen fiir das Vorliegen eines derartigen Einstichs:

Es gelten die fiir die linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b, 3. 3a, 3b, 4, 4a_4b_4c. 4d.
2. 6. 6a, 6b, 6¢, 6d. 7. 7a, Tb. 8, 8a, 8b definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflichen RSEQ:uund R§T§..v.. gelten die bereits festgelegten Bedingungen.

Fiir die Kopplung mit den Einzelfldchen gelten folgende Bedingungen:

Fall 2.1:
Min. Durchmesser von RSR1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh ; 3, 3a, 3b
RSTSSch.; 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.
Fall 2.1 mit RSECﬁ.,:

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSEC.u,,; min. Durchmesser
RSECU., = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken Schulter: 2, 2a,
2b, 4, 4a, 4b, 4¢, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch (Lange RSECU‘. « Linge RSCJSCh ); 3,
3a, 3b RSTSSch (Lange RSECG.. « Lange RSTSSCh ); 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a,
8b RSECSch.( Lénge RSECU,, « Lange RSECSch.)

Fall 2.1 mit RSTSﬁv":

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSECUV..; min.
Durchmesser RSEC.L.W., = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Lange RSECUV" « Linge
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lénge RSECUV" « Léange RSTSSch.); 5,6, 6a,

6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Linge RSECUV" « Lidnge RSECSch.)

Fall 2.2:
Min. Durchmesser von RSEC1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b  RSCJ 3, 3a, 3b
RSTSSch.; 3, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.

Sch.’

Fall 2.2 mit RSECH..:

Winkel von RSECﬁ., zur Horizontalen < Winkel von RSEC1 zur

Horizontalen; min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSECu..;
min. Durchmesser RSEC.u.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche der
linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch. (Lange RSECH.. «
Linge RSCISCh.); 3,3a,3b RSTSSch. (Ldnge RSEC;;., « Linge RSTSSch.); 5, 6,

6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Léinge RSEC.U.. « Lidnge RSECSch.)
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Fall 2.2 mit RSTSﬁv..:

Min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSTSUV..; min.
Durchmesser RSTSUV” = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche der linken
Sciiulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch. (Lange RSTSUV” « Lidnge
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSCh. (Lange RSTSijv" « Liange RSTSSch.); 5, 6, 6a,
6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Lange RSTSUV” « Lédnge RSECSch.)

Fall 2.3:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh ; 3, 3a, 3b
RSTSSCh_; 3, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.
Fall 2.3 mit RSECﬁ,,:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSECU,.; min.
Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c,4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Ldnge RSECU.. « Linge
RSCJSch.); 3,3a,3b RSTSSch. (Lange RSEC.u,. « Linge RSTSSCh_); 5, 6, 6a, 6b,
6c, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Linge RSECU.,, « Lange RSECSch.)

Fall 2.3 mit RSTSﬁv,,:

Min. Durchmesser von RS'I’S1 = max. Durchmesser von RSTSUV,,; min.
Durchmesser RSTSUV" = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Lange RSTSUV" « Lange
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lange RSTSﬁV.. « Lidnge RSTSSch.); 5, 6, 6a,

6b. 6c, 6d, 8, 8a, 8b RSEC,, ( Linge RSTS;,» « Linge RSEC_, )

Fall 2.4;
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 44, 7, 7a, 7b RSCJSch ; 3, 3a, 3b
RSTSSch.; 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.
Fall 2.4 mit RSECﬂ,,:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSEC w; min,

i
Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken

Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Lange RSECU,, « Linge
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lange RSECU.. « Linge RSTSSch.); 3, 6, 6a, 6b,

6c, 6d, 8, 8a, 8b RSECSCh.( Linge RSEC.U,. « Ldnge RSECSch.)
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Fall 2.4 mit RSTS. ,:
uv
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] T
Durchmesser RSTSUV” = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4¢, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch (Lange RSTSUv" « Lange

RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSCh. (Lange RSTSUV" « Lidnge RSTSSch.); 5, 6, 6a,

6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Linge RSTSUV” « Lange RSECSch.)
Bezeichnungen:

Fldchen aus denen die Schulter besteht:

Kreisringfliche RSRSch. = linke planparallele Nutflanke

Zylindermantelfliche RSCJ Sch. = Nutgrund

Torusabschnittsfliche, konkav, links, aufen, RSTSSch. = linker konkaver

Einstichradius

Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS linker konvexer

Sch.

Einstichradius
Kegelmantelfldche RSECSch = Kegel, Schrége, Fase

Tritt keine Zylindermantelfliche RSCJSCh auf, so stellt der Punkt mit dem

geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs den Nutgrund dar.

Ubergangsflichen innerhalb der Schulter:
Kegelmantelflache RSECU,z Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTSﬁv.z linke Ausrundung

Einzelfldchen:
Kreisringfldche RSR1 = rechte planparallele Nutflanke

Kaarlmantelfieha DSEC — Kool Scbrige Hoco

. i
Torusabschnittsfldche RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius

Torusabschnittsfliche RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Ubergangsflichen zwischen der Einzelfliche und der Schulter:
Kegelmantelfldche RSECU,, = Ubergang

Torusabschnittsflache RSTSUV” =rechte Ausrundung

5.4.1.3 Entstehung durch Kombination einer rechten mit einer linken






Bedingungen:

Die Zylindermantelfldchen RSCJSCh der beiden Schultern haben den gleichen

AuBendurchmesser Die Kombination der beiden Schultern verfiigt liber eine

gemeinsame Zylindermantelfldche.

Bezeichnungen:
Gemeinsame Zylindermantelfliche RSCJ Sch. = Nutgrund

Kreisringflache RSR der linken/rechten Schulter = linke/rechte planparallele

Sch.
Nutflanke
Kegelmantelfldche RSECSch der linken/rechten Schulter = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts der linken/rechten Schulter RSTS Sch

linker/rechter konkaver Einstichradius
Torusabschnittsfliche, konvex, links/rechts der linken/rechten Schulter RSTSSCh

linker/rechter konvexer Einstichradius

Ubergangstlichen innerhalb der Schulter: )
Kegelmantelfliache der linken (RSECU.) / rechten Schulter (RSECU,.) = Ubergang

Torusabschnittsfliche der linken (RSTSUV') / rechten Schulter (RSTSUV”) =

linke/rechte Ausrundung

Fall 2:

Die letzte (erste) Fliche der rechten (linken) Schulter ist eine Zylindermantelfliche
RSCJ Sch und die erste (letzte) Flidche der linken (rechten) Schulter ist eine

Kegelmantelfliche RSECSCh.

Es konnen die Fille 1, la, 1b, lc, 1d, 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als
rechte Schulter beliebig mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b als linke Schulter
kombiniert werden.

(Umgekehrt ist auch die beliebige Kombination der Fille 1, 1a, 1b, lc, 1d, 2, 2a, 2b,

4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als linke Schulter mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6¢c, 6d, 8,
8a, 8b als rechte Schulter moglich). Zusitzlich kann zwischen RSCJSCh der rechten

(linken) Schulter und RSECSCh der linken (rechten) Schulter folgende "
Ubergangsfliche " auftreten:

2a. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSUV'

(2b. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTS.L.W”)

Diese zeichnen sich, analog zu den Ubergangsflichen innerhalb der Schulter, durch
ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination

aus .
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Bedingungen:

. Es gelten die fiir die link
Ubergangsflichen RST

en/rechten Schultern defini

Bedingungen.

S iy’ und RSTS

—_—

Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:

SCJSCh der rechten (Iinken) Schulter = dem min,

AuBBendurchmesser von R

Durchmesser von RSEC

Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSii

Sch. der linken (rechten) Schulter.

AuBendurchmesser von RSCJ
RSTSﬁv,; max. Durchmesser RSTSﬁv
linken Schulter; Linge von RSTSﬁv
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v gilt folgende Bedingung:

erten Bedingungen. Fiir die
iy gelten die bereits festgelegten

Sch der re_chten Schulter = min. Durchmesser von
» = min. Durchmesser von RSECSch der
» « Ldnge von RSCJSCh und RSEC

Sch.-




Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSuV.. gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSECSch der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSTS.L.W,,: min. Durchmesser RSTSUV” = AuBendurchmesser von RSCJSCh der
linken Schulter; Ldnge von RSTSUV” « Ldnge von RSCJSch. und RSECSch.'

Bezeichnungen:

Fldchen der Schultern:
Zylindermantelfliche RSCJ Sch. = Nutgrund

Kegelmantelflache RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfldche, konkav, links/rechts, auflen, RSTSSch = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsfliche, konvex, links/rechts, auBen, RSTSSCh = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, aulen, RSTSUv' bzw. RSTSUv"

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelflache, links/rechts, auf3en, RSECU,bzw. RSECu.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den beiden Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, aul3en, RSTSUV' bzw. RSTSUV”

linke/rechte Ausrundung

Fall 3:

Die letzte (erste) Fliche der rechten (linken) Schulter ist eine Torusabschnittsfldche
RSTSSch und die erste (letzte) Flidche der (rechten) linken Schulter ist eine

Zylindermantelfliche RSCJ Sch.

Es werden die Fille 3, 3a, 3b als rechte Schulter mit sich selbst als linke Schulter
oder mit den Fillen 1, 1a, 1b, lc, 1d, 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als linke
Schulter beliebig miteinander kombiniert.

(Umgekehrt ist auch die beliebige Kombination der Fille 1, 1a, 1b, Ic, 1d, 2, 2a, 2b,
4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als rechte Schulter mit den Fille 3, 3a, 3b als linke Schulter

moglich). AuBBer bei der Kombination der Fille 3, 3a, 3b mit sich selbst kann zwischen
RSTSSCh der rechten (linken) Schulter und RSCJSch der linken (rechten) Schulter

P P I TR oD ORI W11 & § M quﬁ” ,I‘s?_._,




Diese zeichnen sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den

tibrigen Flachen der Kombination aus .
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Bedingungen:
. Es gelten die fiir die linken / rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflichen RSE( :ij’ und RSEC.... gelten die bereits festgelegten Bedingungen.

Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSTSSch der rechten (linken) Schulter = dem min.
Durchmesser von RSCJ Sch der linken (rechten) Schulter.
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Fiir die Kopplung der Schultern mit RSEC.., gilt folgende Bedingung:

AuBendurchmesser von RSCJSch. der rechten Schulter = min. Durchmesser von
RSECU.; max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser von RSTSSch. der
linken Schulter; Lange von RSECU. « Ldnge von RSCJSCh. und RSTSSch.'
Fiir die Kopplung der Schultern mit RSEg;ﬁ.. gilt folgende Bedingung: Min.
Durchmesser von RSTSSch. der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSECH..; min. Durchmesser RSECU,. = AuBendurchmesser von RSCJ Sch. der

linken Schulter; Lange von RSECﬁ.. « Ldnge von RSCJ und RSTS

Sch. Sch.

Bezeichnungen:
Zylindermantelflache RSCJ Sch. = Nutgrund
Bei der Kombination der Fille 3, 3a, 3b mit sich selbst stellt der Punkt mit dem

geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs den Nutgrund dar.
Kreisringflache RSRSCh = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, aul3en, RSTSSCh = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsfliche, konvex, links/rechts, auBen, RSTSSch = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultern:

Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, au3en, RSTSUV‘ bzw. RSTSUV” =

hnke/rechte Ausrundung _
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Ubergangsfliachen zwischen den Schultern: )
Kegelmantelfldche, links/rechts, au3en, RSECu.bzw. RSECH.. = Ubergang

Fall 4:

Die letzte (erste) Fliche der rechten (linken) Schulter ist eine Torusabschnittsflidche
RSTSSch und die erste (letzte) Fldche der linken (rechten) Schulter ist eine

Kegelmantelfldache RSECSCh.

Es werden die Fille 3, 3a, 3b als rechte Schulter mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6c, 6d,



Diese zeichnen sich, analog zu den chrgangsﬂéichen innerhalb der Schulter, durch
ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination

aus .
~
N,
.
\ \
Bedingungen:

Es gelten die fiir die linken/rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflichen RSTSuv, und RSTSijv" gelten die bereits festgelegten

Bedingungen.

Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:
Min. Durchmesser von RSTSSCh der rechten (linken) Schulter = dem min.

Durchmesser von RSECSch. der linken (rechten) Schulter.

Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSUV’ gilt folgende Bedingung: Min.
Durchmesser von RSTSSch. der rechten Schulter = min. Durchmesser von
RSTSuv.; max. Durchmesser RSTSUV' = min. Durchmesser von RSECSch. der
linken Schulter; Linge von RSTSUv' « Ldnge von RSTSSch. und RSECSch.‘

Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSUV” gilt folgende Bedingung: Min.
Durchmesser von RSECSch. der rechten Schulter = max. Durchmesser von

RSTS_.. i..’. mip. Dirchmeccar RCTC S _ ‘
- 7 I
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Bezeichnungen:
Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
Kreisringfliche RS RSch = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfliche RSECSch = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, aulen, RSTSSCh = linker/rechter

konkaver Einstichradius
Torusabschnittsfliche, konvex, links/rechts, auBen, RSTS Sch. = linker/rechter

konvexer Einstichradius

Ubergangstlichen innerhalb der Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auBen, RSTSﬁv. bzw. RSTSuv.. =

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelfldche, links/rechts, auf3en, RSECﬁ.bzw. RSECU.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auBen, RSTSUv' bzw. RSTS.L.W,, =

linke/rechte Ausrundung
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Fall §:
Die letzte Fliche der rechten Schulter ist eine Kegelmantelfliche RSECSch und die

erste Flidche der linken Schulter ist eine Kegelmantelfliche RSECSCh

Es werden die Fille 5, 6, 6a, 6b, 6c, 6d, 8, 8a, 8b mit sich selbst oder untereinander
beliebig kombiniert. Voraussetzung ist nur, daB eine rechte Schulter mit einer linken
Schulter kombiniert werden mufl.  Zusitzlich kann folgende
Ubergangsfléichenkombination " zwischen den beiden Schultern auftreten:

(Blickrichtung von rechts nach links)
Sa. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen, RSTSUV” +

Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSﬁv.

Diese zeichnet sich, analog zu den Ubergangsflichen innerhalb der Schulter, durch

ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination
aus .

N AR
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Bedingungen:

. Es gelten die fiir die linken/rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflichen RSTSuv, und RSTSUV” gelten die bereits festgelegten

Bedingungen.
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Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung: Min. Durchmesser von
RSECSCh der rechten Schulter = dem min. Durchmesser von RSECSCh der linken

Schulter.

Fiir die Kopplung der Schultern mit R§T§..v.+ RSTSﬁV,. gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSECS ch der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSTSUV..; min. Durchmesser RSTSﬁV.. = min. Durchmesser RSTSUV.;
max.Durchmesser von RSTS&V' = min. Durchmesser von RSECSch der linken

Schulter; Linge von RSTS.. , + RSTS.. . « Ldnge von RSEC und RSEC
tiv liv Sch.

Sch.
Bezeichnungen:
Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
Kreisringfliache RSRSch = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfldche, konkav, links/rechts, aul3en, RSTSSch = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsfldche, konvex, links/rechts, aullen, RSTS Sch. = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultern:
Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, au3en, RSTSuv' bzw. RSTSUV"

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelfldche, links/rechts, auflen, RSECﬁ.bzw. RSEC.u.. = Ubergang

Ubergangsfliachen zwischen den Schultern:
Torusabschnittsfldche, konkav, links/rechts, aulen, RSTSUV' bzw. RSTSUV"

linke/rechte Ausrundung

5.4.2 Einstiche parallel zur Drehteilrotationsachse

Diese Einstiche konnen in zwei Arten in einer Werkstiickkontur auftreten. Einerseits
konnen diese Einstiche in den Stirnflichen des Werkstiicks auftreten; in dem Fall
werden sie als stimseitiger Einstich bezeichnet. Andererseits konnen diese Einstiche in
der Planfldche innerhalb der Drehteilkontur auftreten; diese werden dann als
Ausdrehung bezeichnet. :

=> Stirnseitiger Einstich: Es liegt ein zur Drehachse paralleler Einstich am Anfang
und/oder am Ende des Drehteils vor. Dies wird durch das Auftreten einer

fragmentierten Fliche am Anfang und/oder am Ende des Drehteils gekennzeichnet.
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=> Ausdrehung: Es liegt ein zur Drehachse paralleler Einstich innerhalb der
Drehteilkontur vor, d.h. beim Allfmm giner fraomentioman Cligh i u o

|||

E[IE ~

In beiden Fillen ist, im Gegensatz zum radialen Einstich, die Fragmentierung parallel
zur Drehteilrotationsachse gerichtet.

Bei der Beschreibung der Abfol ge der Flidchen, aus denen sich die Einstiche
zusammensetzen, wird die bisherige Blickrichtung von rechts nach links beibehalten.
Weiterhin gelten die eingangs fiir die Einzelflichen festgelegten Richtungsdefinitionen.

Anmerk.: Der Wert der Léngskoordinate einer Drehteilkontur nimmt bei der
Betrachtung von rechts nach links ab

Es werden hier nur die Einstiche betrachtet, die von rechts an links ausgerichtete

Werkstiickkonturbestandteile (linke Schulter) angebracht werden konnen. Eine

umgekehrte Vorgehensweise ist uneingeschrénkt méglich. Es werden wiederum
verschiedene Méglichkeiten zur Generierung derartiger Einstiche aufgefiihrt.

5.4.2.1 Entstehung des Einstichs durch Kombination von zwei Flichen
= Form D

Fall 1:
l.Torusabschnittsfléiche, konkav, links, auBen, RSTS1

2.T0rusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts, innen, l-'(STS2

Bedingung: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Innendurchmesser RSTS

2
Bezeichnungen:

RSTS1 = linker konkaver Fimct:alvea 4z ..



Fall 2:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECl

2.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC,

N

N 2

AN

Bedingung: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Innendurchmesser RSEC2

Zusdtzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Fldchen eine
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen des Einstichs auszeichnet:

Fall 2a:
1.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC1

i.Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSUv'

i.Torusabschnittsfliache, konkav, rechts, innen, RSTS.Liv i

2.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC2




Bezeichnungen:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase, aufien

RSEC, = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSU‘V‘ = Ausrundung

RSTSuv,i” = Ausrundung, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

Fall 3:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS2

Bedingung: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Innendurchmesser RSTS,

Zusitzlich kann zwischen den beiden obengenannten Flichen eine "Ubergangsfliche"
auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu

den Uibrigen Flidchen des Einstichs auszeichnet:

Fall 3a:
1.Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC1

i.Torusabschnittsfliche ,konkav, links, auBen, RSTSUV'
2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2
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Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC =min. Durchmesser RSTS ax.
Durchmesser RSTS =min. Innendurchmesser RSTS . Ldnge von RSTS
Liange von RSEC und RSTS

Bezeichnungen:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase, auBen

RSTSUV' = Ausrundung

RSTS7 = rechter konkaver Einstichradius, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund
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Fall 4:
lTorusabschmttsﬂaChe konkav, links, auBen, RSTS

2 Kegelmdmelﬂache rechts, innen, RSEC2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS = min. Innendurchmesser RSEC

Zusitzlich kann zwischen den beiden obengenannten Flichen eine "Ubergangsfliche"

auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu
den iibrigen Flichen des Einstichs auszeichnet:

Fall 4a:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS

P N N - PPN PR




Bezeichnungen:
RSTS1 = linker konkaver Einstichradius

RSEC, = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSTSUv,i” = Ausrundung, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

5.4.2.2 Entstehung des Einstichs durch Kombination von vier Fliachen

= Form E

Fall 1:
1. Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen; RSTS]

2. Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTS2
3. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, innen, RSTS3
4. Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, innen, RSTS 4

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSz; max.
Durchmesser RSTS2 = min. Innendurchmesser RSTS3; max. Innendurchmesser
RSTS3 = min. Innendurchmesser RSTS 4

Bezeichnungen:

RSTS1 = konvexer, linker Einstichradius
RSTS2 = konkaver, linker Einstichradius
RSTS3 = konkaver, rechter Einstichradius, innen

RSTS 4= konvexer, rechter Einstichradius, innen

Punkt mit dem min. Wert der Lingskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund
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5.4.2.3 Entstehung des Einstichs durch Kombination einer Schulter
mit einer Fliche = Form F

Es werden wiederum nur die Einstiche betrachtet, die von reches an links
ausgerichtete Werkst[ickkonturbestandteile (linke Schulter) angebracht werden kénnen,
Es gelten wiederum die fijr Schultern und Ubergangsﬂéichen bereits festgelegten

Bedingungen. Zur Unterscheidung werden die Fldchen innerhalb einer Schulter mit
dem Index Sch. (= RS..SCh ) versehen.

Fall 1:
I.Zylindermantelfliche, auflen, RSCJ1

2.Schulter, links, innen, der Fille 7,7a, 7b

Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJl = min. Innendurchmesser RSECSch

Zusitzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Flichen eine

Ubergangsfla‘chenkombination” auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe
Léingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen des Einstichs auszeichnet:

Fall 1a:
1.Zylindermantelfliche, aullen, RSCJ1

U.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auBen, RSTSU.V,
U.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts, innen, RSTSU

W1

2.Schulter, links, innen, der Fille 7,7a,7b
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Bedingungen: AuBendurchmesser RSCJ = min. Durchmesser RSTS ' max.
Durchmesser RSTS = min. Innendurchmcsser RSTSuv i max

Innendurchmesser RSTS v Q" = min. Innendurchmesser RSECS ., Ldnge von

RSTS.. und RSTS.. ., « Linge von RSCJ, und RSEC
v iv,i 1 Sch.

Bezeichnungen:
RSCJ1 = Lédngsdrehfliche

Ubergangsflichen zwischen RSCJ 1 und Schulter:
RSTS.uv. = Ausrundung
RSTSiiv i» = Ausrundung, innen

Fldachen der Schulter:
RSCJSCh der Fille 7, 7a, 7b = Ausdrehfliche

RSECSCh der Fille 7, 7a, 7b = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSSCh des Falls 7a = konkaver rechter Radius, innen
RSTSUV i des Falls 7b = Ausrundung, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

Fall 2:

1.Schulter, links, auBen, der Fiille 7, 7a, 7b
ZZylmdermantelﬂache innen, RSCJ

\\\\\
\\\\\ 1

Bedingungen: Max. Durchmesser RSECSCh = Innendurchmesser RSCJ2
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Zusdtzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Flichen eine
"Ubergangsﬂéichenkombination" auftreten, die sich wiederum durch thre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen des Einstichs auszeichnet:

Fall 2a:

1.Schulter, links, auBen, der Fille 7, 7a, 7b
U.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, aulBlen, RSTSijv'

U.Torusabschnittsﬂéiche, konkav, rechts, innen, RSTS.. "

b

2.Zylindermamelﬂéiche, innen, RSCJ2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSECSCh = min. Durchmesser RSTSUV,; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. Innendurchmesser RSTSuv jrs max.
Innendurchmesser RSTS.Ljv ;» = min. Innendurchmesser RSCJ, ; Linge von

RSTSﬁv.und RSTSUv,i” « Ldnge von RSCJ2 und RSECSch.

Bezeichnungen:
RSCJ2 = Ausdrehfliche

Ubergangsﬂa'chen zwischen RSCJ2 und Schulter:
RSTSUV' = Ausrundung

RSTS.. .. = Ausrundung, innen
tiv,i

Flichen der Schulter:
RSCJ Sch der Fille 7, 7a, 7b = Ldngsdrehfliche

RSECSCh der Fille 7, 7a, 7b = Kegel, Schrige, Fase
RSTSSCh des Falls 7a = konkaver linker Radius
RSTS(jv ;» des Falls 7b = Ausrundung

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund
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5.4.2.4 Entstehung des Einstichs durch Kombination einer Schulter
(innen) mit einer Schulter (auBlen) = Form G

Es gelten die fiir die Schultern und deren Ubergangsflichen festgelegte Bedingungen.
Die verschiedenen Ausfiihrungsmoglichkeiten der jeweiligen Schultern konnen beliebig
miteinander kombiniert werden.

Fall 1:
Schulter, links, aufen, der Fille 1, 1a, 1b, 1¢, 1d
Schulter, links, innen, der Fille 1, 1a, 1b, 1c, 1d

1

Bedingung: Beid¢ Schultern haben die Kreisringflache RSRSch gemeinsam.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auflen:
RSCJSch der Fille 1, 1a, 1b, lc, 1d = Lingsdrehfldche

RSECSCh_des Falls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECu, des Falls 1b = Ubergang

RSTSSch. des Falls 1c = linker, konkaver Radius
RSTS‘uv‘ des Falls 1d = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Fldchen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 1, 1a, 1b, 1c, 1d = Ausdrehfliache
RSECSCh‘des Falls 1a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECﬁ,i.. des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTS Sch. des Falls 1c = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSﬁv’i,, des Falls 1d = Ausrundung, innen
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Fall 2:

Schulter, links, auBen der Fille 1, 1a, 1b, 1c, 1d
Schulter, links, innen der Fiille 3, 3a, 3b

Bedingung: Beide Schultern haben die Kreisringfliache RSRSch gemeinsam.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auflen:

RSCJSch der Fille 1, 1a, 1b, lc, 1d = Lingsdrehfliche
RSECSch des Falls 1a = Kegel, Schrige, Fase

RSEC, des Falls 1b = Ubergang

RSTST I de§ ! é?l!u (;_;:H'nkﬁr ](nnl(sn/pr Darﬁnc - ,

Flachen der Schulter innen:
RSTSSCh des Fille 3, 3a, 3b = rechter, konkaver Radius, innen

RSECSCh des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSEC;; .. des Falls 3b = Ubergang, innen

Fall 3:
Schulter, links, auBen der Fille 3, 3a, 3b

Crlhieltome 12l 0 * 94 xeiugy .



Bedingung: Beide Schultern haben die Kreisringfliche RSR

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auen:
RSTSSch des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh'dcs Falls 3a = Kegel, Schriige, Fase

RSECU. des Falls 3b = Ubergang

gemeinsame RSRSCh. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 1, la, 1b, 1c, 1d = Ausdrehfliche
RSECSCh'des Falls la = Kegel, Schriige, Fase, innen
RSECﬁ’i,. des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTSSch. des Falls Ic = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSuv,i" des Falls 1d = Ausrundung, innen

Fall 4:
Schulter, links, auBen der Fille 3, 3a, 3b
Schulter, links, innen der Fille 3, 3a, 3b

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisrin gfldche

Flédche.
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auB3en:
RSTSSCh des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,;. des Falls 3b = Ubergang
gemeinsame RSRSCh = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

gemelinsam.
Sch. ®

RSRSch. als gemeinsame

RSTSSCh des Fille 3, 3a, 3b = rechter, konkaver Radius, innen

RSECSch des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSEC;; .. des Falls 3b = Ubergang, innen
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Fall 6:
Schulter, links, innen der Fille 8, 8a, 8b
Schulter, links, auBen der Fille 1, 1a, 1b, Ic, 1d

:\% 2/ 3
NN
NN
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Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSR

Fliche.
Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auBen:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh‘des Falls 8a = linker, konkaver Radius
RSTSuv. des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Fldchen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 1, 1a, 1b, Ic, 1d = Ausdrehfliche
RSECS h. des Falls 1a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSEC « des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTSS h des Falls lc = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSuv,l” des Falls 1d = Ausrundung,innen

Fall 7;
1.Schulter, links, auBen der Fille 8, 8a, 8b
2.Schulter, links, innen der Fille 8, 8a, 8b
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Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSRSCh als gemeinsame

Fliche.
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter, aulen:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh'des Falls 8a = linker, konkaver Radius

RSTSijv' des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSECSch. des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schriige, Fase, innen
RSTSSCh-des Falls 8a = rechter, konkaver Radius, innen
RSTS.. .. des Falls 8b = Ausrundung, innen

uv,i

Fall 8:
Schulter, links, aullen, der Fille 3, 3a, 3b
Schulter, links, innen, der Fille 8, 8a, 8b
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Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSRSch als gemeinsame

Fliche.
Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auflen:
RSTSSch des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh‘des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase

RSECH. des Falls 3b = Ubergang

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flichen der Schulter innen:

RSECSch. des Fille 8, 84, 8§b = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSSCh.dcs Falls 8a = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUv,i" des Falls 8b = Ausrundung, innen
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Fall 9:
Schulter, links, innen, der Fille 8, 8a, 8b
Schulter, links, auflen, der Fille 3, 3a, 3b

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringflache RSRSch als gemeinsame
Fliche.

Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auflen:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh.des Falls 8a = linker, konkaver Radius

RSTSUV' des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flichen der Schulter innen:

RSTSSch. des Fille 3, 3a, 3b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh'des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSECﬁ’i.. des Falls 3b = Ubergang, innen

Fall 10:
Schulter, links, auBen der Fille 2, 2a, 2b
Schulter, links, innen des Falls 5
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Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSCh = min. Innendurchmesser RSTSSch

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auBen:
RSCJSCh der Fille 2, 2a, 2b = Lingsdrehfliche

RSTSSch. der Fille 2, 2a, 2b = linker, konkaver Radius
RSECSch. des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. des Falls 2b = Ubergang

Flichen der Schulter innen:

RSTSSch. des Falls 5 = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh.des Falls 5 = Kegel, Schrige, Fase, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Lingskoordinate innerhalb des Einstichs =
Nutgrund

Fall 11:
Schulter, links, innen des Falls §

Schulter, links, auBen der Fille 2, 2a, 2b

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSCh = min. Innendurchmesser RSTSSch

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auB3en:
RSTS Sch des Falls 5 = linker, konkaver Radius

RSECSCh.des Falls 5 = Kegel, Schriige, Fase

Fldchen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 2, 2a, 2b = Ausdrehfliche

RSTSSch. der Fille 2, 2a, 2b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSch. des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECﬂ,i” des Falls 2b = Ubergang, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Léngskoordinate innerhalb des Einstichs =
Nutgrund
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Fall 12:
Schulter, links, auB8en des Falls 5
Schulter, links, innen des Falls 5

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSch = min. Innendurchmesser RSTSSch
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auf3en:
RSTS Sch des Falls 5 = linker, konkaver Radius

RSECSch des Falls 5 = Kegel, Schrige, Fase

Flachen der Schulter innen:

RSTSSch des Falls 5 = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSch des Falls 5 = Kegel, Schrige, Fase, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Lingskoordinate innerhalb des Einstichs =
Nutgrund

Fall 13:
Schulter, links, auBen der Fille 2, 2a, 2b
Schulter, links, innen der Fille 2, 2a, 2b

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSCh = min. Innendurchmesser RSTSSch.
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Flichen der Schulter aullen:
RSCJSch der Fille 2, 2a, 2b = Lingsdrehfliche

RSTSSch. der Fille 2, 2a, 2b = linker, konkaver Radius
RSECSch. des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase

RSECU., des Falls 2b = Ubergang

Flachen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 2, 2a, 2b = Ausdrehfliche

RSTS Sch. der Fille 2, 2a, 2b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSch. des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECU,i” des Falls 2b = Ubergang, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs =
Nutgrund
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5.4.3 Kombinierte Einstiche sowohl senkrecht als auch
parallel zur Drehteilrotationsachse

Sdmtliche Einstiche entstehen durch die Kombination eines bereits definierten axialen
Einstichs mit einem bereits definierten radialen Einstich. Daher gelten auch hier die fiir
die jeweiligen Einstiche festgelegten Bedingungen. Die einzelnen, geeignet
erscheinenden, Einstiche werden lediglich durch die zusitzliche Bedingung einer beiden
gemeinsamen Fldche oder Schulter miteinander verkniipft. Bei den anschlieBenden
Kombinationen wird zuerst der radiale Einstich aufgefiihrt, anschlieBend der axiale
Einstich. Es werden wiederum nur die Einstiche betrachtet die von rechts an das
Werkstiick angebracht werden kénnen. Analog zu der rechten Schulter sind die
getroffenen Vereinbarungen auf die Einstiche, die von links an das Werkstiick

angebracht werden, uneingeschrinkt tibertragbar.

Fall 1:
1.Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der Form D, Fall 1

Bezeichnungen:

Flache des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flache des axialen Einstichs:
RSTS3 = rechter konkaver Radius, innen
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Fall 2:
l.Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der FQrm D, Fall 3 und Fall 33

Bezeichnungen:
Fldche des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Fldchen des axialen Einstichs:
RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSTSiiv,i” = Ausrundung innen

Fall 3:
1.Einstich der Form A, Fajl 10 und Fall 10a
2.Einstich der Form D, Faj] |
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Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV" = Ausrundung

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS, = linker konkaver Radius

Fliche des axialen Einstichs:
RSTS3 = rechter konkaver Radius, innen

Fall4:
1.Einstich der Form A, Fall 10 und Fall 10a
2 Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schriige, Fase

RSTS.. . = Ausrundung
iv

Gemeinsame Fliache beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flichen des axialen Einstichs:
RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSTS.. .. = Ausrundung innen
tiv,1
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Fall §:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fliche Fall 2.2 ( + Ubergangsfliche Fall
2b)

2.Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV" = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichlangsdrehfliche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Flichen des axialen Einstichs:
RSEC4 = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSijv ;» = Ausrundung innen

Fall 6:
1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fldche Fall 2.4
2.Einstich der Form D, Fall 1
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Bezeichnungen:

Fldachen des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

RSCJ, = Einstichldngsdrehtliche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fliche des axialen Einstichs:
RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 7:

L.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Flidche Fall 2.2 ( + Ubergangsfliche Fall
2b)

2. Einstich der Form D, Fall 1
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Bezeichnungen:

Flidchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV” = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichlangsdrehfliche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldche des axialen Einstichs:
RSTS 4= rechter konkaver Radius, innen
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Fall 8:
1.Einstich der Form B = Schulter Fal] 2 + Flache Fall 2.4
Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

RSCJ2 = Einstichliangsdrehfliche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:
RSEC4 = Kegel, Schrage, Fase innen

RSTSijv,i" = Ausrundung innen

Fall 9:
1.Einstich der Form A, Fall 10 und Fall 10a
2.Einstich der Form G, Fall 4
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Bezeichnungen:

Fldachen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTS.. . = Ausrundung
uv

Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS7 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:
RSR3 = Einstichplandrehflache

RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 10:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 1 + Fliche Fall 1.2 ( + Ubergangsﬂéiche Fall
1b)

2.Einstich der Form G, Fall 1
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Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSiiv" = Ausrundung

Gemeinsame Flichen (= Schulter) beider Einstiche:
RSCJ2 = Einstichldngsdrehfldche

RSTSUV' = Ausrundung

RSR3 = Einstichplandrehfldache

Fldachen des axialen Einstichs:

RSCJ 4= Ausdrehfldche

RSTS.. .. = Ausrundung innen
tiv,i

b
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Fall 11:

L.Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der Form G, Fall 4

Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSTSl = rechter konkaver Radius

Gemein same H@fb
a -

Fliche des axialen Einstichs:
RSR3 = Einstichplandrehfliche

RSTS 4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 12:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Flache Fall 2.4
2.Einstich der Form G, Fall 4

- e,—— e —

Bezeichnungen:

Flachen des radialen Einstichs:

RSTS1 = rechter konkaver Radius
Bormy e



Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTSQ = linker konkaver Radius

Flache des axialen Einstichs:
RSR4 = Einstichplandrehflidche
RSTS5 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 13:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Flache Fall 2.2 ( + Ubergangsfliche Fall
2b)

2.Einstich der Form G, Fall 4

Bezeichnungen:

Flachen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTS‘uv” = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichldngsdrehfldche

Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:
RSR 4= Einstichplandrehfliche

RSTS 5= rechter konkaver Radius, innen
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Fall 14:

L.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fliche Fall 22(+
Ubergangstliche Fall 2b)

2.Einstich der Form G, Fall 8

Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSuv,. = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichlidngsdrehfliche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:

RSR 4 = Einstichplandrehfliche
RSEC5 = Kegel, Schrige, Fase innen
RSTSﬁv ;" = Ausrundung innen

Fall 15:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 1 + Fliche Fall | | (+ Ubergangsﬂﬁchc Fall
1b)

2.Einstich der Form G, Fall |
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Bezeichnungen:

Flichen des radialen Einstichs:
RSR1 = planparallele Nutflanke

RSTSuv” = Ausrundung

Gemeinsame Flidchen (= Schulter) beider Einstiche:
RSCJ2 = Einstichldngsdrehflidche

RSTSUV‘ = Ausrundung

RSR3 = Einstichplandrehfliche

Fldchen des axialen Einstichs:

RSCJ 4= Ausdrehfldche

RSTSﬁv ;» = Ausrundung innen
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5.5 Absitze (Auﬂenkontur)

5.5.1 Basis: Linke Schulter der Fille 1, 1a, Ib, 1¢, 1d

Bei der Erstellung der einzelnen Absitze aus den verschiedenen Fliachen wurde
folgende Vorgehensweise gewihlt: Als Ausgangsbasis stehen die bereits definierten
Schultern zur Verfiigung. Sowohl an ithrem rechten als auch linken Rand werden dann
systematisch weitere Flichen (= Additionsflichen) zur Vervollstindigun g des Absatzes
angehidngt. Die Fille von Absidtzen, in denen bestimmte Flichen als
"Ubergangsﬂéichen" auftreten, werden in diesem Abschnitt nicht gesondert aufgefiihrt,
sondern durch in Klammern gesetzte Bezeichnungen gekennzeichnet. Die innerhalb der
Schultern auftretenden "Ubergangsﬂéichcn" werden nicht nochmals in den
Bedingungen aufgefiihrt, da sie bereits bei der Definition der jeweiligen Schultern
beriicksichtigt wurden, Bei der Bezeichnung der einzelnen Flichen innerhalb eines
Absatzes werden diese Fldchen jedoch mit aufgefiihrt,

Fall 1:
1.Kreisfliache RSCl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBendurchmesser RSCJSCh
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Bed.: max. Durchmesser RSC] = AulBlendurchmesser RSCJSCh

Fall 1a: :
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d

o~
WO

.

N
NNNNNNN

Bed.: max. Durchmesser RSRl = Aullendurchmesser RSCJ Sch

Fall 1b:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(bzw. ii.) Kegelmantelfliche, links, auB8en, RSECr1 (bzw. RSECU.)

i/

M

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Auflendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch . Lénge von RSECU. « Ldnge
RSClg .y,
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Fall Ic:
1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(bzw. ii.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECn (bzw. RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Aullendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch . Ldnge von RSECU. « Linge

RSCJSch.

Fall 1d:
1. Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
) Torusabschnittsflidche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSijx’)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Aullendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Lédnge von RSTSUx‘ « Lidnge

RSCJSch.
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Fall le:
1. Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis id
) Torusabschnittsfliache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AuBendurchrﬁcsser RSCJSch ; mun. Durchmesser

RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSRSch.; Léange von RSTSijxv « Linge

RSCJSch.

Fall 1f:
1.Kreisfliache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV,)
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser

RSTSn (RSTSuV.) = max. Durchmesser RSRSch.; Lange von RSTSUV' « Linge
RSCJ

Sch.
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Fall 1g:

1.Kreisringfliche RSR1

2 Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AuBendurchmesser RSCJS b ; min, Durchmesser
RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSRS B ; Lange von RSTS v« Lange

RSCJS

Fall 1.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aufen, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSEC (RSEC 1); max.
Durchmesser RSEC2 (RSEC ) = AuBBendurchmesser RSCJ sch.’ Lange von

RSEC.. i Linge RSCJ sch
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Fall 1.1a:
1.Kreisringflache RSRl

(i.) Kegelmantelflidche, links, auflen, RSEC2 (RSECu.)
(2.) Linke Schulter der Fiille 1 bis 1d
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = AufBlendurchmesser RSCJgch ; Ldnge von

RSECu, « Ldnge RSCJsch.

Fall 1.1b:
1.Kreisfldche RSCl

(u.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC, (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = AuBlendurchmesser RSCJSCh : min.
Durchmesser RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lange von RSECU.

und RSECU, « Lange RSCJsch.
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Fall 1.1c:
1. Kreisringtliche RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fiille 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSEC (RSEC 1), max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = AuBlendurchmesser RSCJ sch.’ ; min,
Durchmesser RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSR ; Lange von RSECU.
und RSEC.. i« Lange RSCJ ch.

sch.’

Fall 1.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTSn (RSTSuX.)

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSEC (RSEC ), max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = AuBlendurchmesser RSCJ sch.’ ; min,
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSR sch ; Lidnge von

RSEC und RSTS R Lange RSCJ sch
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Fall 1.1e:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aufen, RSEC2 (RSECH.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRsch.; Lange von
RSECU. und RSTSUX' « Lange RSCJsch.

Fall 1.1f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, au8en, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV‘)
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 =min. Durchmesser RSEC7 (’RSECU,): max.
Durchmesser RSEC7 (RSECU,) = AuBlendurchmesser RSCJs‘ch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRsch . Lidnge von
RSECU. und RSTSUV' « Linge RSCJsch.

Fall 1.1g:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Kegelmantelﬂﬁche, links, auBen, RSEC2 (RSECH.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(u.) Torusabschnigts 4 wnkay linke oon_. roms

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSHV’) = max. Durchmesser RSRsch ; Lidnge von
RSECU. und RSTSUV' « Linge RSCJSCh.



Fall 1.2:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsflidche, konvex, links, auBen, RSTS, (RSTS'Lix')
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS, (RSTSHX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Aullendurchmesser RSCchh : Ldnge von
RSTS.. . « Linge RSCJ

{ix sch.

Fall 1.2a:
1.Kreisringfldche RSR1

1.Kreisfldche RSC1
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSHX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBendurchmesser RSCJ sch’ Linge von
RSTS.. . « Linge RSCJ

ix sch.
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Fall 1.2d:
1.Kreisfliache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSuX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(u.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSHX‘)
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁX.) = Aullendurchmesser RSCchh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx‘) = max. Durchmesser RSRS

RSTSUX' und RSTSijx' « Ldnge RSCJsch.

: Lidnge von
ch. &

Fall 1.2e:
1.Kreisringflache RSR1

(1i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX‘) = AuBBendurchmesser RSCchh , min.
Durchmesser RS'I"Sn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSTSUX' und RSTSUX' « Linge RSCJsch.

Fall 1.2f;
1.Kreisfliche RSCl

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX’)

(2.) Linke Schulter der Fiille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSﬁv,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS, (RSTSUX,): max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AulBlendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁV‘) = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSTSﬁx. und RSTSUv' « Lidnge RSCJSCh.

Fall 1.2g:
L. Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul8en, RSTS, (RSTS“X.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTSn (RSTSUV')

\ \, NN N N, W
S
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS (RSTS )' max.

DurchmesserRSTS (RSTS .)—AuBendurchme%%erRSCJ sch.’ ; min,

Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSR schas Linge von

RSTS 5 und RSTS v« Lange RSCJ sch
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Fall 1.3:
1. Kreisfliche RSC

(i.) Torusabs(,hmttsflac,he konkav, links, auBen, RSTS (RSTS )
(2.) Linke Schulter der Fille | bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = Aullendurchmesser RSCJ
Linge von RSTS , « Liinge RSCJ

~h.‘
sch.

Fall 1.3a:
L.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfléiche, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV’)
(2.) Linke Schulter der Fiille ] bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = Aullendurchmesser RSCJ
Lédnge von RSTS v « Lidnge RSCJ

h.;
sch.
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Fall 1.3b:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

N

Tk

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSCh.; Ldnge von
RSTS.L.W,und RSECﬁ, « Lidnge RSCJSC

h.

Fall 1.3c:
1.Kreisringflache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSU\,‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(u.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS.L.W.) = Auflendurchmesser Rscjsch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
RSTSUV,und RSECﬁ' « Linge RSCJsch.

: Liange von
sch.’ g
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Fall 1.3d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RS’I‘S2 (RSTSHV')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX‘)

/'

N
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Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RS’I‘S2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁX.) = max. Durchmesser RSRsch.; Léange von
RSTSuv' und RSTSijxv « Linge RSCJsch.

Fall 1.3e:
1. Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSuV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSHX,)

SNNNNN
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Bed.: max. Durchmesser RSR] = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijv’) = Auflendurchmesser RSCJSCh.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSﬁv. und RSTSUX’ « Linge RSCJsch.
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Fall 1.3f:
1.Kreisfliche RSC1

(u.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au8en, RSTS2 (RSTSﬁV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn <RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSGV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSrl (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSuV. und RSTSHV‘ « Ldnge RSCJsch.

Fall 1.3g:
1.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTS, (RSTSUV’)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSiw')
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Bed.: max. Durchmesser RSR = min. DurchmesserRSTS (RSTS
Durchmesser RSTS (RSTS )~ AuBlendurchmesser RSCJ sch.’ ; min.

Durchmesser RSTS (RSTS )— max. Durchmesser RSR sch.’ . Ldnge von
RSTS . und RSTS v e Lange RSCJ

)' max.

sch.

Fall 1.4:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBBen, RSTS

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSTS = AuBendurchmesser RSCJ sch.’ . A.P. der
Erzeugenden von RSTS auf Rotationsachse (A.P.= Anfangspunkt)

Fall 1.4a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; A.P. von RSTS1

nicht auf Rotationsachse
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Fall 1.4b:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auB3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelmantelfliche, links, aullen, RSECn (RSECﬁ.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmcsser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSRsch ; A.P. von RSTS1 auf

Rotationsachse; Linge von RSECU. « Ldnge RSCJSCh

Fall 1.4c:

1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelmantelfliche, links, auBBen, RSECn (RSECU,)

74
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Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECu,) = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSTS1 nicht auf

Rotationsachse; Linge von RSECG. « Linge RSCJSCh
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Fall 1.4f;:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSHV')

oy
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Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJgCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSuv,) = max. Durchmesser RSRsch ; A.P. von RSTS1 auf
Rotationsachse; Lange von RSTSUV' « Ldnge RSCJSCh

e
e

Fall 1.4g:
1. Torusabschnitisflache, konvex, links, auBen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSDV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSuv') = max. Durchmesser RSRSch ; A.P. von RSTS1 nicht auf
Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Linge RSCJ sch

166



Fall 1.5:

I.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; A.P. von RSEC1

auf Rotationsachse

Fall 1.5a:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchmesser RSCJSCh : A.P. von RSEC1

nicht auf Rotationsachse
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Fall 1.5b:
1.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchmesser RSCJ sch’ min. Durchmesser
RSECrl (RSECW) = max. Durchmesser RSRSch : A.P. von RSEC1 auf
Rotationsachse; Lange von RSECH. « Lange RSCJ_ .,

Fall 1.5c:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECrl (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJ sch’ min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSRSch . A.P. von RSEC1 nicht auf
Rotationsachse; Lange von RSECH, « Ldnge RSCJSch
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Fall 1.5d:
I.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSijx')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSEC1 auf

Rotationsachse; Lénge von RSTS‘Lix’ « Linge RSCJsch.

Fall 1.5e:
1.Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(1.) Torusabschnittsﬂa'che, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSHX’) = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSEC1 nicht auf
Rotationsachse; Lange von RSTSijx' « Ldnge RSCJSCh
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Fall 1.5f:

1.Kegelmantelflache, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.; max. Durchmesser RSEC 1= Auflendurchmesser RSCJ sch.’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSECl auf
Rotationsachse; Linge RSTSn (RSTSUV') « Lidnge RSCJSCh

Fall 1.5g:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC 1= AuBendurchmesser RSCJ sch.’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTSHV') = max. Durchmesser RSRsch ; A.P.von RSEC1 nicht auf
Rotationsachse; Lange RSTSn (RSTSﬁV.) « Linge RSCJSCh
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Additionsfldchen, links:
RSEC | der Fille 1b. 1.1b. 1.2b, 1.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; der Flle 1b, 1.1b, 1.2b, 1.3b = Ubergang

RSTSn der Fille 1d, 1.1d, 1.2d, 1.3d = konvexer Radius
RSTSux' der Fille 1d, 1.1d, 1.2d, 1.3d (ohne L.b.) = Abrundung
RSTSn der Fille 1f, 1.1f, 1.2f, 1.3f = konkaver Radius

RSTSEV, der Falle 1f, 1.1f, 1.2f, 1.3f = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen
Der Absatz wird "ballig" gedreht.
Fille: 1.4, 1.4b, 1.4d, 1.4f

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = Stirnradius

Fliachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lingsdrehflidche

RSECSCh.des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Schulterfalls 1¢c = Ubergang
RSTSSCh_des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTS iy’ des Schulterfalls 1d = Ausrundung

RSRSCh. = Planflache

Additionsflédchen, links:
RSECn des Falls 1.4b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;, des Falls 1.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 1.4d = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 1.4d = Abrundung
RSTSn des Falls 1.4f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 1.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen
Fille: 1.5, 1.5b, 1.5d, 1.5f

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 = Kegelspitze

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Langsdrehfldche

RSECSCh‘des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ. des Schulterfalls 1c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSﬁV' des Schulterfalls 1d = Ausrundung
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RSRsch. = Planfliche

Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 1.5b = Kegel, Schriige, Fase
RSECU, des Falls 1.5b = Ubergang

RSTSn des Falls 1.5d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 1.5d = Abrundung

RSTSn des Falls 1.5f = konkaver Radius
RS’I‘Sn des Falls 1.5f = Ausrundung

Es existieren zwei Maoglichkeiten bei denen folgende Absiitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz; Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils iiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an einer beliebigen Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf

= i-ter Absatz; Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliche des Absatzes ist (sind)
noch weitere Flichen.

Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(@) bzw. i-ter Absatz (b)

Die Bezeig_ nunge erster hzw latztar mahahetar A
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RSTSSCh des Schulterfalls 1b = Hohlkehle
RSTS.L.W. des Schulterfalls 1d = Ausrundung
RSRsch. = Planfldche

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille: 1c, 1.1¢, 1.2¢, 1.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC, der Fille: lc, 1.1c, 1.2¢, 1.3¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: le, 1.1e, 1.2e, 1.3e = konvexer Radius
RSTSUX‘ der Fille: le, 1.1e, 1.2e, 1.3e = Abrundung
RSTSrl der Fille: 1g, 1.1g, 1.2g, 1.3g = konkaver Radius
RSTSHV. der Fille: 1g, 1.1g, 1.2g, 1.3g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 1.4a, 1.4c, 1.4e, 1.4¢g ‘

Additionsflidchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJ sch. = Lingsdrehfliche

RSECSCh.des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 1¢ = Ubergang
RSTSSChdes Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSiiv' des Schulterfalls 1d = Ausrundung

RSRsch. = Planfldche

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 1.4c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;;, des Falls 1.4c = Ubergang
RSTSn des Falls 1.4e = konvexer Radius
RSTSHX. des Falls 1.4e = Abrundung
RSTSn des Falls 1.4g = konkaver Radius
RSTSuv, des Falls 1.4g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 1.5a, 1.5¢, 1.5¢e, 1.5g

Additionsflichen, rechts:
RSEC 1= a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJ sch. = Liangsdrehfliche

RSECSch des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,;, des Schulterfalls 1c = Ubergang
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RSTSSCh‘des Schulterfalls 1b = Hohlkehle
RSTSuv. des Schulterfalls 1d = Ausrundung
RSRsch. = Plantliche

Additionsfléchen, links:

RSECn des Falls 1.5¢ = Kegel, Schrige, Fase
RSEC.w des Falls 1.5¢ = Ubergang

RSTSn des Falls 1.5e = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 1.5¢ = Abrundung

RSTSn des Falls 1.5f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 1.5f = Ausrundung
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5.5.2 Basis: Linke Schulter der Falle 2, 2a, 2b

Fall 2:
1.Kreisfliache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Auflendurchmesser RSCJSch

Fall 2a:
1.Kreisringfldache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

.,

AN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Auflendurchmesser RSCJSCh
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Fall 2b:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2p
(ii.) Kegelmantelﬂéiche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS

Sch.’ Linge von RSECU, « Lidnge
RSCJSch.

Fall 2c:

1.Kreisringfliche RSRI

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(4.) Kegelmantelﬂéche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

N
A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AuBlendurch

Sch.’ min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS

Sch.’ Ldnge von RSECU. « Ldnge
RSCJSch.

messer RSCJ
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Fall 2d:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSHXJ

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh » min. Durchmesser
RSTSn (RSTSijx‘) = max. Durchmesser RSTSSch.; Linge von RSTSﬁX. « Lidnge
RSCJ Sch

Fall 2e:
1. Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSL}X')

\‘\.
A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AufBlendurchmesser RSCJ Sch’ min. Durchmesser
RSTSrl (RSTSﬁx.) = max. Durchmesser RSTSS-Ch ; Lange von RSTSUx‘ « Lidnge

RSCJSch.
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Fall 2.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

AN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC,) (RSECU.) = AuBendurchmesser RSCJSch : Ldnge von
RSECu. « Lange RSCJ

Sch.

Fall 2.1a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC2 (RSECu.)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECH.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSEC.u.) = AuBendurchmesser RSCJSch ; Ldnge von

RSECU. « Ldnge RSCJSCh.
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Fall 2.1b:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Kegelmantelflidche, links, aufen, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

AN
IR

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTS
RSECu, und RSECﬁ. « Lange RSCJ

Linge von

sch.’

Sch.

Fall 2.1c:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Kegelmantelflache, links, aufen, RSECn (RSECU..)




Fall 2.1d:
1. Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECH.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2,2a,2b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSiix’)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu,): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH.) = Aullendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTS‘UX'): max. Durchmesser RSTSSCh : Ldnge von

RSECU. und RSTSUX' « Linge RSCJSch.

Fall 2.1e:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSEC.u,)

(2.) Linke Schulter der Fille 2,2a,2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSux.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC, (RSECU.): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX.)= max. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von

RSEC.., und RSTS.. , « Linge RSCJ
i tix Sch.
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Fall 2.2:
1. Kreistliche RSCl

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSijx'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁx,) = AuBendurchmesser RSCJ Sch? Linge von
RSTS.. . « Linge RSCJ

ix Sch.

Fall 2.2a:
1.Kreisringtldache RSR1

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSuX,)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁX.) = Auflendurchmesser RSCJSCh . Ldnge von
RSTS.. . « Linge RSCJ

ix Sch.
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Fall 2.2b:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS7 (RSTSUx‘)

(2.) Linke Schulter der Fiille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECrl (RSECu.)

\
\\

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = Aullendurchmesser RSCJSch.’ min.
Durchmesser RSECn (RSECU) = max. Durchmesser RSTSSch.; Lédnge von
RSTSﬁx' und RSECu. « Ldnge RSCJ

Sch.

Fall 2.2¢:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 2,2a,2b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC (RSEC )

N

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS )- AuBlendurchmesser RSCJS B ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU) = max. Durchmesser RSTS Sch’ ; Ldnge von
RSTSﬁX. und RSECU. « Lange RSCJSCh.
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Fall 2.2d:
1.Kreisfliche RSC1

(U.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auB3en, RSTSn(RSTSux,)

ANNNNRRNEE

RSN |

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.ux.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSux') = AuBBendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTSUX' und RSTSijx' « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.2e:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX,)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBlen, RSTSn(RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUx'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTS‘Lix' und RSTSUX’ « Linge RSCJSCh.
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Fall 2.3:
1.Kreistliche RS»Cl

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS, (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 2,2a,2b

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJSch ; Lange von
RSTS v« Linge RSCJSCh

Fall 2.3a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 2,2a,2b

N
\\\\ OO

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = Auflendurchmesser RSCJ
RSTS v « Linge RSCJ

Sch.; Lainge von
Sch.

185



Fall 2.3b:
1. Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au8en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldache, links, aufen, RSECr1 (RSECU.)

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RST82 (RSTSuv.) = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSSch.; Lédnge von
RSTSUV, und RSECU. « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.3c:
1. Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliache, konkav, links, au3en, RST82 (RSTSHV‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSECn (RSECU,)

N

AN N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV’) = Auflendurchmesser RSCJSCh.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSSCh.; Linge von
RSTS‘.W. und RSEC, « Linge RSCJSch.




Fall 2.3d:
1.Kreisfliache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Torusabschnittsﬂa'che, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS.uv.) = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min,
Durchmesser RSTSn (RSTSux') = max. Durchmesser RSTSSch.: Linge von
RSTSUV' und RSTSijx' « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.3e:
1.Kreisringfliche RSR1

(4.) Torusabschnittsﬂiiche, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSuv.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')
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Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.L.W,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = Aullendurchmesser RSCJSCh.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Linge von
RSTSHV' und RSTSUX' « Linge RSCJSch.

Fall 2.4:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

DN

. AP.der

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AulBlendurchmesser RSCJSCh ;

Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse.

Fall 2.4a:
1.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

N
AN

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSCh . AP der
Erzeugenden von RSTS] nicht auf der Rotationsachse.
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Fall 2.4b:
I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i) Kegelmamelﬂa’che, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTSI = AuBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSECn (RSECU.,) = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSTS1 auf der
Rotationsachse: Linge von RSECU. « Lidnge RSCJSch

Fall 2.4c:
I.Torusabschnittsﬂache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Kegclmantelﬂa‘che, links, auBen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RS’I‘S1 = AuBendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSTSI nicht auf der

Rotationsachse: Linge von RSECU, « Lidnge RSCJSch
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Fall 2.4d:
I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auBen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 2,2a,2b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RS’I‘S1 = Aullendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSTS1 auf der
Rotationsachse; Linge von RSTSHX. « Ldnge RSCJ Sch

S 1 g

l.Torusabschnittsﬂ%iche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2,2a,2b
(i.) Torusabschnittsflziche, konvex, links, aufen, RSTSn (RSTSﬁX.)

—— ¢ c—— . cs—

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSC]J

RSTSn (RSTSﬁx') = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSTS1 nicht auf der
Rotationsachse; Linge von RSTSijx' « Ldnge RSCJSCh

; min. Durchmesser
Sch.
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Fall 2.5:
1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSEC | = AuBendurchmesser RSCJ

Sch A-P. der
Erzeugenden von RSEC1 auf der Rotationsachse.

Fall 2.5a:
1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2,2a,2b

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJSch ; A.P. von RSEC1

nicht auf der Rotationsachse.
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Fall 2.5b:
1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECn (RSECu.)

\

m

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AulBlendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECH,) = max. Durchmesser RSTSSch : AP. von RSECI auf der
Rotationsachse; Lange von RSECU, « Lange RSCJ Sch

Fall 2.5c:
1.Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldache, links, aullen, RSECn (RSECu.)

N
N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchmesser RSCJ Sch’ min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ,) = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSEC1 nicht auf der
Rotationsachse; Liange von RSECﬁ‘ « Ldnge RSCJ Sch
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Fall 2.5d:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

\
A

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 AuBendurchmesser RSCJ Sch ; A.P. von RSEC
auf der Rotationsachse; min. Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser
RSTSS b ; Lange von RSTS v « Ldnge RSCJ

Sch.

Fall 2.5e:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a,2b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSuv‘)

X

Bed.: max. Durchmesser RSEC = AuBlendurchmesser RSCJS s : A.P.von RSEC
nicht auf der Rotatlonsachse min. Durchmesser RSTS (RSTS ) = max.

Durchmesser RSTSS b Lédnge von RSTS v < Lange RSCJS h
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und /oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und /oder letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz auf.
Kriterium: 1.Flidche des ersten Absatzes = erste Flache des Drehteils bzw. letzte Flidche
des letzten Absatzes = letzte Fliache des Drehteils

Hierbei sind folgende Ausfiihrungen zu unterscheiden:

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz

Die Bezeichnung erster bzw. letzter Absatz gilt fiir ein Ldngen /
Durchmesserverhiltnis < = 0,1. Fiir Langen / Durchmesserverhiltnisse > 0,1 gilt die
Bezeichnung erster bzw. letzter Zapfen. MaBgebend fiir das Lidngen /
Durchmesserverhiltnis ist die Zylindermantelfliche RSCJ Sch. der Basisschulter.

Fille: 2, 2b, 2d, 2.1, 2.1b, 2.1d, 2.2, 2.2b, 2.2d, 2.3, 2.3b, 2.3d

Additionsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnflache

RSEC2 der Fille 2.1, 2.1b, 2.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ, der Fille 2.1, 2.1b, 2.1d = iibergang

RSTS2 der Fille 2.2, 2.2b, 2.2d = konvexer Radius
RSTS'Lix' der Fille 2.2, 2.2b, 2.2d = Abrundung

RSTS2 der Fille 2.3, 2.3b, 2.3d = konkaver Radius
RSTSﬁv' der Fille 2.3, 2.3b, 2.3d = Ausrundung

Fliachen innerhalb der Schulter:
RSCI sch.= Langsdrehfliche

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrége, Fase
RSECﬁ, des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille 2b, 2.1b, 2.2b, 2.3b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille 2b, 2.1b, 2.2b, 2.3b = Ubergang

RSTSn der Fille 2d, 2.1d, 2.2d, 2.3d = konvexer Radius
RSTSux' der Fille 2d, 2.1d, 2.2d, 2.3d = Abrundung

Erster (letzter) Rundzapfen
Fille: 2.4, 2.4b, 2.4d

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = Stirnradius

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Liangsdrehfldche
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RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsc:h.
Additionsfldchen, links:

RSECn des Falls 2.4b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Falls 2.4b = Ubergang

RSTSn des Falls 2.4d = konvexer Radius
RSTSijx’ des Falls 2.4d = Abrundung

= konkaver Radius

Erster (letzter) Kegelzapfen
Fille: 2.5, 2.5b, 2.5d

Additionsfldchen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Flidchen innérhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lingsdrehfliche

RSECsch des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,; des Schulterfalls 2b = Ubergang
RSTSSCh = konkaver Radius

Additionsfldchen, links:
RSECrl des Falls 2.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;;: des Falls 2.5b = Ubergang
RSTS des Falls 2.5d = konvexer Radius

n
RSTS.. | des Fallsed 59 = Ahundung,

| &Y

Es existieren zwei Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Fliche des Drehteils tiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb

der Drehteilkontur auf = i-ter Absatz

Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Fliche des Absatzes ist (sind) noch weitere
Fldchen
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Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fialle: 2a, 2c, 2e, 2.1a, 2.1c, 2.1e, 2.2a, 2.2¢, 2.2e, 2.3a, 2.3c, 2.3e

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planfldche des vorherigen Ab-

satzes
RSEC, der Fille: 2.1a, 2.1c, 2.1e = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, der Fille: 2.1a, 2.1¢, 2.1e = Ubergang

RST82 der Fille: 2.2a, 2.2¢, 2.2e = konvexer Radius
RSTSﬁx‘ der Fille: 2.2a, 2.2¢c, 2.2e = Abrundung
RSTS2 der Fille: 2.3a, 2.3c, 2.3e = konkaver Radius
RSTSijv' der Fille: 2.3a, 2.3c, 2.3e = Ausrundung
Fldchen innerhalb der Schulter:

RSCJsch.: Lingsdrehflache

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ. des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsflichen, links:

RSECn der Fille: 2¢, 2.1¢, 2.2¢c, 2.3¢ = Kegel, Schrége, Fase
RSEC.Liv der Fille: 2c, 2.1c, 2.2¢, 2.3c = Ubergang
RSTSn der Fille: 2e, 2.1e, 2.2¢, 2.3e = konvexer Radius
RSTSﬁX, der Fille: 2e, 2.1e, 2.2¢, 2.3e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 2.4a, 2.4c, 2.4e

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = a) Surnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Lingsdrehfldche

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ. des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsflichen, links:

RSECn des Falls: 2.4¢c = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ. des Falls: 2.4c = Ubergang

RSTSn des Falls: 2.4e = konvexer Radius

RSTSux‘ des Falls: 2.4e = Abrundung
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Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 2.5a, 2.5¢, 2.5¢

Addjionsfliichen rechits:

e
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RSEdsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECuv des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsflidchen, links:

RSECn des Falls: 2.5¢c = Kegel, Schriige, Fase
RSECU. des Falls: 2.5¢ = Ubergang

RSTSn des Falls: 2.5¢ = konvexer Radius

RSTSUx’ des Falls: 2.5¢ = Abrundung




5.5.3 Basis: Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Fal 3:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSC 1= min. Durchmesser RSTS

Sch.
Fall 3a:
1.Kreisringfliche RSR1
2.Linke Schulter der Fille 3,3a,3b
Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTSS ch
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Fall 3b:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, aulen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSch » min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von RSECU. « Lidnge

RSTSSch.

Fall 3c:
1.Kreisringfliache RSR1

2.Linke Schulter der Fiille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch . min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von RSECU. « Ldnge

RSTSSch.
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Fall 3d:
1 Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSrl (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSch - min. Durchmesser
RSTSn (RSTSHX.) = max. Durchmesser RSRSch.; Léange von RSTSUX’ « Ldnge

RSTSSch.

Fall 3e:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSUx‘ « Lidnge

RSTSSch.
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Fall 3f:
1. Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

(i.) Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1
RSTSn (RSTSU
RSTS

= min. Durchmesser RSTS

Sch.’ min. Durchmesser
v’) = max. Durchmesser RSR

Sch Linge von RSTSuv. « Ldnge
Sch.

Fall 3g:

1.Kreisringfliche RSR I

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

(i.) Tomsabschnittsﬂéiche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSuv')

\

T emm— —

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS
RSTSrl (RSTSU.
RSTS

Sch.’ min. Durchmesser

v’ = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSuv, « Linge

Sch.

201



Fall 3.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECu.)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu,) = min. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSECU, « Lidnge RSTSSCh.

Fall 3.1a:
1.Kreisringfliche RSR1

(4.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU..) = min. Durchmesser RSTSSCh ; Ldange von
RSECU. « Linge RSTSSCh
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Fall 3.1b:
1.Kreisfliiche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von RSECU. und

RSECijv « Ldnge RSTSSch.

Fall 3.1c:
1.Kreisringfliche RSRl

(ii.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC2 (RSECH.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3,3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECG.) = min. Durchmesser RSTS Sch.: min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von RSECU. und

RSECH. « Lange RSTSSCh.
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Fall 3.1d:
1.Kreisfldache RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, auBBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁx.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lange von RSECU, und

RSTS{jx’ « Lange RSTSSch.

Fall 3.1e:
1.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Kegelmantelfldache, links, au3en, RSEC2 (RSECﬁ.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUx')

PPy

A\

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECﬁ.) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSux') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von RSECU, und

RSTSﬁx, « Lédnge RSTSSch.
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Fall 3.1f:
1.Kreisfliche RSC1

(4.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECﬁ.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTSrl (RSTSUV‘)

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSEC (RSEC /); Max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = min. Durchmesser RSTSS B mm Durchmcsser
RSTS (RSTSUV ) = max. Durchmesser RSR ; Ldnge von RSEC
RSTSUV’ « Ldnge RSTS

Sch.’
Sch.

Fall 3.1g:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RS'I‘Sn (RSTSHV')

N
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC, (RSECU..) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSQV‘) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von RSECU. und

RSTSHV' « Ldnge RSTSSch.

Fall 3.2:
1.Kreisfliache RSC1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSﬁX,)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RST82 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHX,) = min. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSTSux‘ « Lédnge RSTSSch.

Fall 3.2a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsflidche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
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Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS )—mm Durchmesser RSTSS b Lange von

RSTS « « Linge RSTSS h

Fall 3.2b:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSuX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECH.)

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSTSS b ; min.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSR sch.’ ; Lange von

RSTS x und RSEC i Lange RSTSS h

Fall 3.2¢:
1.Kreisringflidche RSRl

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX.)

(2.)Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECu.)




Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmasser RS TS ol ST ﬁ —"‘nin Durchmesser RSTS *min

Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Linge von
RSTS.. . und RSEC... « Linge RSTS
ix i Sch.

Fall 3.2d:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTSn(RSTSU.X.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSGX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSTSSch ; Tin.
Durchmesser RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSTS;;,  und RSTS; . « Lange RSTSg,p,

Fall 3.2e:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn(RSTSuX,)
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Fall 3.2g:
1. Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSijv')

Bed.: max. Durchmesser RSR

= min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSTS

Sch,> mun.
Durchmesﬂierr RSTS (RSTS__ ) — mav Nurnhemaneae AeD .

i »
[

| B

) L —
lar

Fall 3.3:
I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Lirke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Y
\\
N




Fall 3.33:
l‘Torusabschnittsﬂiiche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fiille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSTS1

=min. Durchmesser RSTS
Erzeugenden von RSTS1 nich

Sch.: Anfangspunki der
t auf der Rotationsachse.

Fall 3.3p:

I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auBen, RSTS

1
2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3p

(i.) Kegelmamelﬂache, links, auf3en, RSECn (RSEC.U,)

AR N\
NN\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
der Rotationsachse; Léinge von RSEC

; min. Durchmesser
Sch.

Sch.’ Anfangspunkt von RSTSI auf
i« Linge RSTSSch.
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Fall 3.3c:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (RSECU,)

A

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECu‘) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht

auf der Rotationsachse; Liange von RSECH. « Lidnge RSTSSCh

Fall 3.3d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSﬁX,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁX,) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTSUX' « Lange RSTS Sch

212



Fall 3.3e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RS'I'S1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSrl (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RS’I‘S1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSGX') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Linge von RSTSijx' « Ldnge RSTSSCh

Fall 3.3f:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auB8en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSuv.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Léange von (RSTSUV’) « Linge RSTSSch
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Fall 3.3g:
I.Torusabschnittsfléiche, konvex, links, aullen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 3,3a, 3b
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSCh » Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Léinge von (RSTSUV') « Ldnge RSTSSch

Fall 3.4:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSEC] = min. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von
RSEC 1 auf der Rotationsachse.
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Fall 3.4a:
l.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchn)csser RSTS

Sch.s Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse.

Fall 3.4b:
I.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSECU, « Ldnge RSTSSCh
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Fall 3.4c:
1.Kegelmantelfliche, links, auB3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 nicht

auf der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Léange RSTSSch

Fall 3.4d:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSEC 1= min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTS‘Lix') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf

der Rotationsachse; Linge von RSTSUX' « Ldnge RSTS Sch
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Fall 3.4e:
I.Kegelmantelﬂa'che, links, auBen, RSECl

2.Linke Schulter der Fiille 3, 3a, 3b

(i) Torusabschnittsfla'che, konvex, links, auBen, RS’I‘Sn (RSTSUX’)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS
RSTSn (RSTSux') = max. Durchmesser RSR
nicht auf der Rotationsachse; Lénge von RST

Sch.> min. Durchmesser
Sch.> Anfangspunkt von RSEC1

Siix' « Ldnge RSTSSCh.

Fall 3.4f:
I.Kegelmantelﬂiiche, links, auflen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

(i.) Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSR
der Rotationsachse; Lange von RS’I’Su.v

; min. Durchmesser
Sch.

Sch. Anfangspunkt von RSEC1 auf

[N
~J



Fall 3.4g:
1.Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aufen, RSTSn (RSTSUV')
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RSTSrl (RSTSuv’) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSUv‘ « Ldnge RSTSSCh




Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und/oder am Drehteilende auf. D h. als erster
Absatz in einer nach links ausgerichteten Ausfithrung und als rechter Absatz in einer
nach rechts ausgerichteten Ausfiihrung.

Erster (letzter) Absatz:
Fille: 3, 3b, 3d, 3f, 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f, 3.2, 3.2b, 3.2d, 3.2f

Additionsflichen rechts:
Y R T I
RSC1 = Stirnflache

RSEC2 der Fille 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f = Kegel, Schrige, Fase
RSECH. der Fille 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f = Ubergang
RSTS2 der Fille 3.2, 3.2b,3.2d, 3.2f = konvexer Radius
RSTSijx’ der Fille 3.2, 3.2b, 3.2d, 3.2f = Abrundung
Elichen innerhalb der Schulter:

RSTSsch.= Ausrundung

RSECsch. des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSECuX. des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.: Planfliche

Additionsflichen, links:

RSECn der Fille 3b, 3.1b, 3.2b = Kegel, Schrige, Fase
RSECijx' der Fille 3b, 3.1b, 3.2b = Ubergang

RS'I‘Sn der Fille 3d, 3.1d, 3.2d = konvexer Radius
RSTSiix' der Fille 3d, 3.1d, 3.2d = Abrundung

RSTSn der Fille 3f, 3.1f, 3.2f = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 3f, 3. If, 3.2f = Ausrundung

Erster Rundzapfen:
Fille: 3.3, 3.3b, 3.3d, 3.3f

Additionsﬂiichen, rechts:
RSTS 1= Stirnradius

Fléchen innerhalb der Schulter;

RSTSSCh = Ausrundung

RSECsch des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC;;, . des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.= Planfliche

Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 3.3b = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,, des Falls 3.3b = Ubergang
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RSTSn des Falls 3.3d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 3.3d = Abrundung
RSTSrl des Falls 3.3f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 3.3f = Ausrundung

Erster (letzter) (Kegelzapfen):
Fille: 3.4, 3.4b, 3.44

Additionsflichen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSTSSCh = Ausrundung

RSECsch. des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁX. des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.= Planfldche

Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 3.4b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls 3.4b = Ubergang

RSTSn des Falls 3.4d = konvexer Radius

RSTSUx' des Falls 3.4d = Abrundung

RSTSn des Falls 3.4f = konkaver Radius

RSTSn des Falls 3.4f = Ausrundung

Moglichkeiten bei denen fol gende Absitze auftreten koénnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils tiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz.

Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliache des Absatzes ist (sind) noch weitere
Flachen.

Erster (letzter) gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 3a, 3c, 3e, 3g, 3.1a, 3.1c, 3.1e, 3.1g, 3.2a, 3.2¢c, 3.2¢, 3.2¢

Additionsflichen, rechts:
RSRl = a) gebohrte Stirnfliche; b) Planfliche des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 3.1a, 3.1c, 3.1e, 3.1g = Kegel, Schriige, Fase
RSEC,, der Fille: 3.1a, 3.1c, 3.1¢, 3.1g = Ubergang
RSTS2 der Fille: 3.2a, 3.2c, 3.2e, 3.2g = konvexer Radius
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RSTSUX' der Fille: 3.2a, 3.2¢, 3.2¢, 3.2g = Abrundung

Elichen innerhalb der Schulter:
RSTSgch = Ausrundung

RSECsch‘ des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSECUX' des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRSCh.= Planfldche

Additionstlichen, links:

RSECn der Fille: 3c, 3.1c, 3.2c = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, der Fille: 3c, 3.1c, 3.2¢ = Ubergang

RSTSn der Fille: 3e, 3.1e, 3.2e = konvexer Radius
RSTSﬂx’ der Fille: 3e, 3.1e, 3.2¢ = Abrundung

RSTSn der Fille: 3g, 3.1g, 3.2g = konkaver Radius
RSTSﬁv' der Fille: 3g, 3.1g, 3.2g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Falle: 3.3a, 3.3c, 3.3¢, 3.3¢g

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSTSSCh = Ausrundung

RSECSCh des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,;, . des Schulterfalls 3b = Ubergang
RSR_ ., = Planfliche

sch.

Additionsflichen, links:
RSECn des Falls: 3.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; des Falls: 3.3¢ = Ubergang
RSTSn des Falls: 3.3e = konvexer Radius
RSTSﬁX. des Falls: 3.3e = Abrundung
RSTSn des Falls: 3.3g = konkaver Radius
RSTSiiv' des Falls: 3.3g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 3.4a, 3.4c, 3 4e, 3.4g

Additionsflachen, rechts:
RSECl = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des vorherigen Absatzes

Flidchen innerhalb der Schulter:
RSTSSCh = Ausrundung

RSECSCh des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,; . des Schulterfalls 3b = Ubergang
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RSR = Planflache

sch
Additionsflichen, links:
RSECn des Falls: 3.4c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; des Falls: 3.4c = Ubergang
RSTSn des Falls: 3.2e = konvexer Radius
RSTSUX‘ des Falls: 3.2e = Abrundung
RSTSn des Falls: 3.2g = konkaver Radius
RSTSUV' des Falls: 3.2g = Ausrundung
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5.5.4 Basis: Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Fall 4:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh

Fall 4a:

1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

\Q\kwx
ENNNNNSRRN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AuBlendurchmesser RSC]J

Sch.



Fall 4b:
1. Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSEC.U.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECa,) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von RSECU. « Ldnge

RSCJSch.

Fall 4c:
1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

; min. Durchmesser
Sch.

Ldnge von RSECH' « Lidnge

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Aullendurchmesser RSCJ
RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTS
RSCJ

Sch.’
Sch.



Fall 4d:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Aullendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch.; Lédnge von RSTSUV' « Linge
RSCJSch

Fall de:
1.Kreisringfliache RSR1

2.Linke Schulter der Fiille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTS.L.W.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AulBendurchmesser RSCJSCh ; min, Durchmesser
RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSTSSch.; Lédnge von RSTSUV’ « Linge
RSCJSch.
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Fall 4.1:
1.Kreisflache RSCl

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECH.)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC
RSCJ

7= AuBendurchmesser RSCJSch.; Ldnge von RSECL‘x‘ « Ldnge
Sch.

sy.din
1.Kreisringfliche RSR1
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

N

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC.L.I,); max.
Durchmesser RSEC2 = AuBendurchmesser RSCJ Sch.’ Lange von RSECU, « Ldnge

RSC]Sch.'
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Fall 4.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECH,)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RS'I‘SSCh ; Lange von

RSECH. und RSTSﬁv. « Linge RSCJSch.

Fall 4.1e:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC2 (RSECU..)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSHV,)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC'2 (RSECﬁ,)-; max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Aullendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von

RSECU.. und RSTSUV' « Lidnge RSCJSch.
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Fall 4.2:

1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX.)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS2 RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS )—AuBendurchmes%er RSCJ

Sch - Ldnge von
RSTS « « Linge RSCJ

Sch.

Fall 4.2a:
1.Kreisringflidche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.

Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von
RSTS « «Linge RSCJSCh
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Fall 4.2b:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX’)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, auB8en, RSECn (RSECﬁ.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RST82 (RSTSU.X.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Aullendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSTSgch ; Ldnge von
RSTSux' und RSECU. « Linge RSCJSch.

Fall 4.2¢c:
1.Kreisringfldche RSRl

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS2 (RSTSﬁx,)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSEC.L.{)

AN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Auflendurchmesser RSCJSch,; min.
Durchmesser RSECn (RSECﬁ,) = max. Durchmesser RSTSsch.; Linge von
RSTSUx' und RSECu. « Lidnge RSCJSch.
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Fall 4.24d:
1. Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBlendurchmesser RSCJS b min.
Durchmesser RSTSn (RSTS ) = max. Durchmesser RSTS sch.’ Lédnge von
RSTSUX, und RSTS.Li .« Ldnge RSCJ

Fall 4.2e:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS (RSTS )

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBBendurchmesser RSCJ Sch.: min
Durchmesser RSTSn (RSTS ) = max. Durchmesser RSTS sch’ ; Ldnge von

RSTSﬁx. und RSTS.Li )« Lange RSCJS h
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Fall 4.3:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

J

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS] auf der Rotationsachse.

Fall 4.3a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSI

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

\\<\\\§\\\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aufendurchmesser RSCJ Sch Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 nicht auf der Rotationsachse.
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Fall 4.3b:
l.Torusabschnittsﬂiiche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fiille 4, 4a bis 4d
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auB3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch . Anfangspunkt von RSTS] auf

der Rotationsachse; Lénge von RSECU. « Lange RSCJ Sch

Fall 4.3¢:
I.Torusabschnittsfléiche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU,)

A

Bed.: max. Durchmesser RSTS] = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Lénge von RSECU. « Ldnge RSCJ

Sch.
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Fall 4.3d:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSuv,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTS,L.W,) = max. Durchmesser RSTSSch . Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Liange von RSTSﬁV‘ « Liange RSCJ Sch

Fall 4.3e:
1.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RS'I‘S1 = AuBBendurchmesser RSCJ Sch’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1

nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Ldange RSCJ Sch
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Fall 4.4:
1.Kegelmantelfliche, links, aulen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJ

Scht Anfangspunkt von
RSEC 1 auf der Rotationsachse.

Fall 4.4a:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fiille 4, 4a bis 4d

AN

NN NN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Aullendurchmesser RSCJ

Sch. > Anfangspunkt von
RSECl nicht auf der Rotationsachse.



Fall 4.4b:

1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC —AuBendurChmesser RSCJ ; min. Durchmesser
RSEC (RSEC ,) = max. Durchmesser RSTSS b Anfdngspunkt von RSEC auf

der Rotanonsachse Linge von RSEC .« Ldnge RSCJS h

Fall 4.4c:
1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC = Aullendurchmesser RSCJ Sch.: ; min. Durchmesser
RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSTSS b Anfangspunkt von RSEC

. ADCEMA | 1 o .. noMrL
Dw 1 e L
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Fall 4.4d:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchrﬁcsscr RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTS.L.W.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf

der Rotationsachse; Linge von RSTSijv’ « Ldnge RSCJ Sch.

Fall 4.4e:

1.Kegelmantelflache, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSECl = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSHV') = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1

nicht auf der Rotationsachse; Lénge von RSTSﬂv. « Lange RSCJSCh
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Fall 4.5:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RS’I‘S2 (RSTSﬁv') = AufBlendurchmesser RSCJsch ; Ldange von

RSTSUV' « Lange RSCJSCh.

Fall 4.5a:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSﬁV.)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

.
~,

.\\\ N

\ '\

A

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHV') = AuBBendurchmesser RSCJSCh . Ldnge von

RSTSﬁv. « Linge RSCJSch.
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Fall 4.5b:
I.Kreistliche RSC1

(i.) Torusabschnittsﬂiiche, konkav, links, auBlen, RSTS2 (RSTSUV')

3.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 44
(i.) Kegelmamelﬂa'che, links, auBen, RSECn (RSECU.)




Fall 4.5d:
1. Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSﬁv')

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

:

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS .L.W.); max.
Durchmesser RS’I‘S2 (RSTSUV') = AuBBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSuV,) = max. Durchmesser RSTSsch.; Lidnge von
RSTSijv' und RSTSﬁV. « Ldnge RSCJSch.

Fall 4.5e:
1.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RST82 (RSTSL'W‘) = AuBendurchmesser RSCJ Sch min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁ«') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldange von

RSTSﬁV. und RSTSUV' « Linge RSCJSch.



Bezeichnuneen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und/oder am Drehteilende auf. D.h. als erster
Absatz in einer nach links ausgerichteten Ausfiihrung und als rechter Absatz in einer
nach rechts ausgerichteten Ausfiihrung.

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz bei entsprechendem
Lingen / Durchmesserverhiltnis

Fille: 4, 4b, 4d, 4.1, 4.1b, 4.1d, 4.2, 4.2b, 4.2d, 4.5, 4.5b, 4.5d

Additionsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnflidche

RSEC2 der Fille 4.1, 4.1b, 4.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, der Fille 4.1, 4.1b, 4.1d = Ubergang

RSTS2 der Fille 4.2, 4.2b, 4.2d = konvexer Radius
RSTSﬁX. der Fille 4.2, 4.2b, 4.2d = Abrundung
RSTS2 der Fille 4.5, 4.5b, 4.5d = konkaver Radius
RSTSU.V. der Fille 4.5, 4.5b, 4.5d = Ausrundung

Fliachen innert}alb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfliche

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECu, des Schulterfalls 4¢ = Ubergang
RSTSSCh‘des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSUv’ des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille 4b, 4.1b, 4.2b, 4.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;. der Fille 4b, 4.1b, 4.2b, 4.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 4d, 4.1d, 4.2d, 4.5d = konkaver Radius
RSTSﬁv' der Fille 4d, 4.1d, 4.2d, 4.5d = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
(Zapfen wurde ballig gedreht)
Fille: 4.3, 4.3b, 4.3d

Additionsflidchen, rechts:
RSTS 1= Stirnradius

Flachen innerl}alb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfliche

RSECsch des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
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RSEC,; des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh'des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSuv' des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSSCh.= konvexer Radius

Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 4.3b = Kegel, Schrige, Fase
RSEC.U, des Falls 4.3b = Ubergang

RSTSn des Falls 4.3d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 4.3d = Abrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:
Fille: 4.4, 4.4b, 4.4d

Additionsfldachen. links:
RSEC1 = Kegelspitze

Fliachen innerh‘alb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehflidche

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSUV' des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsflidchen, links:

RSECn des Falls 4.4b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Falls 4.4b = Ubergang

RSTSn des Falls 4.4d = konvexer Radius

RSTSUX' des Falls 4.4d = Abrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten kdnnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fldche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Flache des Drehteils iiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Flache des Absatzes ist (sind) noch

weitere Flachen
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RSTSn des Falls 4.3e = konkaver Radius
RSTSuV, des Falls 4.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 4.4a, 4.4¢c, 4.4e

Additionsflachen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrége, Fase des vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfliche

RSECSCh. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSHV' des Schulterfalls 4d = Ausrundung ~
RSTSsch‘z konvexer Radius

Additionsfléchen, links:

RSECn des Falls 4.4c = Kegel, Schrige, Fase
RSECH. des Falls 4.4c = Ubergang

RSTSn des Falls 4.3e = konkaver Radius

RSTSijV, des Falls 4.3e = Ausrundung
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5.5.5 Basis: Linke Schulter des Falls 5

Fall §:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter des Falls 5§

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh

Fall 5a:
1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch
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Fall 5b:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECa.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von RSECU. « Lidnge

RSECq.,,

Fall Sc:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Kegelmantelfldche, links, aul8en, RSECn (RSECU,)

§"\\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von RSECu. « Ldnge

RSECSch.
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Fall 5.1:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSECG.)
(2.) Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC, (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = min. Durchmesser RSECSch ; Lange von

RSECU. « Linge RSECSch.

Fall S.1a:
1.Kreisringfldache RSR1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSEC‘u‘)
(2.) Linke Schulter des Falls 5

.,

N

D

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECﬁ.) = min. Durchmesser RSECSCh ; Ldnge von
RSECﬁ. « Lange RSECSCh
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Fall §.1b:
1.Kreisflache RSC

(u)Kegelmamelﬂache links, auBen, RSEC (RSEC )

(2.) Linke Schulter des Falls §
(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC (RSEC )

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSEC (RSEC.. .) max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = min. Durchmesser RSECS b ; min.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSTSS o ; Winkel zw.
RSEC (RSEC ) und Honzontalen < Winkel zw. RSEC sch. und Horizontalen:
Lange von RSEC und RSEC o« Lidnge RSEC

Fall S.1c:
1.Kreisringfliche RSR1

(u)chelmantelﬂache links, auBen, RSEC (RSEC )

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC (RSEC )
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSchf min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSchf Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Linge von RSECU. und RSECU, « Ldnge RSECSch.

Fall S5.1d:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Kegelmantelfldache, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECH.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Lange von RSEC, und RSTSUx' « Lidnge RSECSch.
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Fall 5.1e:
1.Kreisringfliche RSRl

(i.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittstliche, konvex, links, auB3en, RSTSn (RSTSUx')

N,

N
N

A

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Linge von RSECU. und RSTSU,X, « Lidnge RSECSch.

Fall 5.2;
1.Kreisfliche RSC1

(i.)Torusabschnittsfliche, konvex., links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS,) (RSTSUx') = min. Durchmesser RSTSSch . Lange von

RSTS'Lix' « Linge RSECSch.
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Fall 5.2¢:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUXJ

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS )' max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— min. Durchmesser RSECS b ; min.
Durchmesser RSEC (RSEC ) max. Durchmesser RSTS sch’ ; Lange von

RSTS « und RSEC o« Lange RSECSch

Fall 5.2d:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter des Falls §
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX’)

BN

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS )' max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSECS e ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSuX) = max. Durchmesser RSTSsch ; Ldnge von
RSTSﬁx. und RSTSiix' « Ldnge RSECSch.
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Fall 5.2e:
1.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC 1= min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁX.) = max. Durchmesser RSTSsch.; Lédnge von
RSTSux' und RSTSUX' « Linge RSECSch.

Fall 5.3:
1.Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5

N

N,

A\

Bed.: max. Durchmesser RS’I‘S1 = min. Durchmesser RSECSCh . Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse;
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Fall 5.33:

I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auBlen, RSTS

1
2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSTSI =

min. Durchmesser RSEC
Erzeugenden von RSTS1 nicht a

Sch.> Anfangspunkt der
uf der Rotationsachse.

Fall 5.3p:

l‘Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, aufen, RSTS
2.Linke Schulter des Falis 5

(i.) Kegelmantelﬂéche, links, auflen, RSECn (RSECU..)

1

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) =max. Durchmesser RSTS

Sch.> Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSECU. « Linge RSECS ch
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Fall 5.3c:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBBen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSECU, « Ldnge RSEC Sch

Fall 5.3d:
1. Torusabschnittsfldache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSUX’)

N

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTS’Lix' « Lidnge RSECSch
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Fall 5.3e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh , min. Durchmesser
RSTSrl (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTSl

nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUx' « Ldnge RSECSCh

Fall 5.4
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von

RSEC1 auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC | und Horizontalen < Winkel zw.
RSEC2 und Horizontalen
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Fall 5.4a:

1.Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECI

2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von
RSEC nicht auf der Rotanonsachse Winkel zw. RSEC und Horizontalen <
kael ZwW. RSEC2 und Horizontalen

Fall 5.4b:
1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSCJS b min. Durchmesser
RSEC (RSEC +) = max. Durchmesser RSTSS i Anfangspunkt von RSEC auf
der Rotanonsachse Winkel zw. RSEC und Horizontalen < Winkel zw. RSEC

und Horizontalen; Linge von RSEC.. i « Ldnge RSECs h
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Fall 5.4c:
I.Kegelmamelﬂ:‘iche, links, auflen, RSECI

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU..)

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSCJS - min. Durchmesser
RSEC (RSEC 1) = max. Durchmesser RSTSS h.> Anfangspunkt von RSEC
nicht auf der Rotanonsachse; Winkel zw. RSEC und Horizontalen < Winke] Zw.

RSEC2 und Horizontalen; Linge von RSECU. « Lange RSECSch

Fall 5.4d:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auflen, RSTS (RSTS )

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSECS h.> min. Durchmesser
RSTS (RS FS ) = max. Durchmesser RSTSS b ; Anfangspunkt von RSEC auf
der Rotanonsachse Winkel zw. RSEC und Horizontalen < Winkel zw. RSEC
und Horizontalen; Lénge von RSTS < « Lange RSEC

2
Sch.
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Fall 5.4e:
I.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchrﬁesser RSEC

RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSTS
nicht auf der Rotationsachse: Winkel zw. RSE

Sch.’ min. Durchmesser
Sch.> Anfangspunkt von RSECl

C] und Horizontalen < Winkel FAYS

RSEC2 und Horizontalen; Linge von RSTSijx' « Ldnge RSECSch.

Fall 5.5:
1.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh auf der Rotationsachse
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Fall 5.5a:
Linke Schulter des Falls 5

., ", .
BN

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh nicht auf der Rotationsachse

Fall 5.5b;

1.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser

RSTSSCh ;Anfangspunkt von RSEC1 auf der Rotationsachse; Linge von RSECU., «
Linge RSECSCh



Fall 5.5¢c:

1.Linke Schulter des Falls 5
(ii.y Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser
RSTS Sch ;Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse: Linge von

RSECH. « Ldnge RSECSch.

Fall 5.5d:

1.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSHX.)

Bed.: min. Durchmesser RSTSn = max. Durchmesser RSTSSCh (RSTSUX');
Anfangspunkt von RSEC 1 auf der Rotationsachse; Liange von RSTSux‘ « Linge

RSECSch.
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Fall 5.5¢:

I.Linke Schulter des Falls 5
(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auflen, RSTS (RSTS )

Yoy,

N

Bed.: min. Durchmesser RSTS = max. Durchmcsser RSTSS ch (RSTSUX');

Anfangspunkt von RSEC mcht auf der Rotationsachse: Linge von RSTSUX' «
Linge RSECS h

Fall 5.6:
1. Kreisfliche RSC

(u)Torusabschmttsﬂache konkav, links, auflen, RSTS (RSTS )
(2.) Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSECS B La'nge von
RSTS N Lidnge RSECSCh
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Fall 5.6a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auen, RSTS, (RSTSUV.)
(2.) Linke Schulter des Falls §

N

A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS, (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS, (RSTSUV’) = min. Durchmesser RSECSch : Lidnge von

RSTSﬁv, « Ldnge RSECSch.

Fall 5.6b:
1.Kreisflache RJC1

(4.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter des Falils 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECH,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS.L.W.) = min. Durchmesser RSECSch . min.
Durchmesser RSECrl (RSECU,) = max. Durchmesser RSTS sch’ Ldnge von

RSTSiiv' und RSECU' « Linge RSECSch.
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Fall 5.6c:

1.Kreisrinofls, ha Don

7



Fall 5.6e:
1. Kreisringfliche RSR1
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSﬁx')

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁV.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSCh‘; Ldnge von
RSTSuV, und RSTSUX' « Ldnge RSECSch.
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Erster (letzter) Kegelzapfen:

Fille: 5.4, 5.4b, 5.4d, 5.5, 5.5b, 5.5d
Addiuonsfliachen, rechts:

RSECl der Fille 5.4, 5.4b, 5.4d = Kegelspitze
Flidchen innerhalb der Schulter:

RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSC = Hohlkehle

h

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille 5.4b, 5.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; der Flle 5.4b, 5.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 5.4d, 5.5d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 5.4d, 5.5d = Abrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils liberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliche des Absatzes ist (sind) noch

weitere Flidchen.

Erster gebohrter Zapfen oder erster gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter
Absatz (b)
Fille: 5a, Sc, 5e, 5.1a, 5.1¢, S.1e, 5.2a, 5.2¢, 5.2e, 5.6a, 5.6c, 5.6¢e

Additionsflachen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planfliache des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 5.1a, 5.1¢, 5.1e = Kegel, Schrige, Fase
RSECﬁ. der Fille: 5.1a, 5.1c, 5.1e = Ubergang

RSTS2 der Fille: 5.2a, 5.2¢, 5.2e = konvexer Radius
RSTSﬁx, der Fille: 5.2a, 5.2¢c, 5.2e = Abrundung
RSTS2 der Fille: 5.6a, 5.6¢, 5.6e = konkaver Radius
RSTS.L.W. der Fille: 5.6a, 5.6c, 5.6 = Ausrundung

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSTSsch. = Hohlkehle
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Additionsfldchen, links:
RSECn der Falle: 5S¢, 5.1c, 5.2¢, 5.6¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, der Fiille: 5c, 5.1c, 5.2¢, 5.6¢c = Ubergang
RSTSn der Fille: Se, 5.1e, 5.2e, 5.6e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: Se, 5.1e, 5.2¢, 5.6e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 5.3a, 5.3c, 5.3e

Additionsflichen, rechts:
RSTSl = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh. = Hohlkehle

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls: 5.3c = Kegel, Schriige, Fase

RSEC,, + des Falls: 5.3c = Ubergang
RSTSn des Falls: 5.3e = konvexer Radius
RSTSijx’ des Falls: 5.3e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 5.4a, 5.4c, 5.4e, 5.5a, 5.5¢, 5.5¢

Additionsflichen, rechts:
RSEC1 der Fille 5.4a, 5.4c, 5.4e = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des

vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSTSsch. = Hohlkehle

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille: 5.4c, 5.5¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; der Flle: 5.4c, 5.5¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: 5.3e, 5.5¢ = konvexer Radius
RSTSﬁX. der Fille: 5.3e, 5.5¢ = Abrundung
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5.5.6 Basis: Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Fall 6:
1. Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSEC

Sch.

Fall 6a:
1. Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC

Sch.
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Fall 6d:
1.Kreisfliache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RS’I‘Sn (RSTSUVJ

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh . min. Dur_chmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch.; Lange von RSTSUV' « Lange
RSEC

Sch.

Fall 6e:
1.Kreisringfldche RSRl

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSuV.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁV.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von RSTSijv’ « Linge

RSECSch.
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Fall 6.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSEC.u.)
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC (RSEC 1)} max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = min. Durchmesser RSEC

Sch.’ Lange von
RSEC .« Lidnge RSEC

Sch.

Fall 6.1a:

1.Kreisringfliche RSR1
(ii.) Kegelmantelfliche, links. auBen, RSEC. (RSEC_.

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSEC (RSEC /); max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = min. Durchmesser RSEC

Sch.; Ldnge von
RSEC.. i « Ldnge RSEC

Sch.



Fall 6.1b:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Flle 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSEC (RSEC 1); max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = min. Durchmesser RSEC
Durchmesser RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSTS
RSEC (RSEC ) und Honzontalen < Winkel zw. RSEC
Lange von RSECij und RSECU, « Linge RSEC

Sch.’ . min.
Sch.’ ; Winkel zw.
sch und Horizontalen;

Sch

Fall 6.1c:

1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBe RSEC, (RSF )
—

-




Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchme
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) =
Durchmesser RSECn (RSECu.,) =
RSEC2 (RSECU.) und Horizontale
Linge von RSECU. und RSEC[j

sser RSEC2 (RSECU.): max.
min. Durchmesser RSEC
max. Durchmesser RSTS
n < Winkel zw. RSEC
«« Ldnge RSEC

Sch.: min,
Sch.; Winkel zw.
sch und Horizontalen;

Sch.

Fall 6.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Kegelmantelﬂa'che, links, auBen, RSEC2 (RSECﬁ.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

(4.) Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH,) = min. Durchmesser RSEC

, min.

S ————
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Fall 6.le:
1.Kreisringtlache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU‘) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSTSSCh_; Winkel zw.
RSEC2 (RSECu.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECﬁ. und RSTSiiv' « Ldnge RSECSch.

Fall 6.2:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTS2 (RSTSuX,)
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁx.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijx’) = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von
RSTS'Lix' « Lidnge RSECSch.
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Fall 6.2a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSﬁX,)
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS, (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von

RSTSﬁX, « Linge RSECSch.

Fall 6.2b:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTS.UX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

BN

Bcd.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁX.) = min. Durchmesser RSECSch.: min.
Durchmesser RSECn (RSEC.U.) = max. Durchmesser RSTSsch.; Linge von
RSTSijx‘ und RSECU, « Lange RSEC

Sch.
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Fall 6.2¢:
.Kreisringfliache RSR1

(U.)Torusabschnittsﬂéiche konvex, links, auBen, RS'I"S2 (RSTSUX,)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC (RSEC )

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ), max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— min. Durchmesser RSECS b ; min.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = max. Durchmesser RSTS sch.’ ; Ldnge von

RSTS « und RSECU. « Lange RSECSCh

Fall 6.2d:
1.Kreisfliche RSC 1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSﬁx')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS (RSTS )

AN

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— min. Durchmesser RSECS o min
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSTS sch’ ; Ldnge von
RSTSU‘X' und RSTS R Lanoe RSEC

Sch.
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Fall 6.2e:
1.Kreisringfliche RSR1

(Ui.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSﬁx')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSﬁV.)

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— min. Durchmesser RSECS o ; min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSTS sch ; Lange von
RSTS.. iix' und RSTS v < Lange RSEC

Fall 6.3:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSTS = min. Durchmesser RSECS .1, » Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTSl auf der Rotationsachse.
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Fall 6.3a:
1. Torusabschnittsfliache, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fiille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 nicht auf der Rotationsachse.

Fall 6.3b:
1. Torusabschnittsfldche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(u.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSECn (RSECU.)

7.

s\\,\ NN

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSECU' « Ldnge RSECSCh
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Fall 6.3c:
I.Torusabschnittsfléiche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(4.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser

Sch.’ Anfangspunkt von RSTS1
Cﬁ. « Lidnge RSECSCh.

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSE

Fall 6.3d:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 64

(4.) Torusabschnittsfléiche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSHV.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSEC
RSECn (RSTSijv') = max. Durchmesser RSTS

Sch.; min. Durchmesser

Sch s Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lénge von RSTSijv’ « Lange RSECSch
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Fall 6.4a:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fiille 6, 6a bis 6d

\\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSCh , Anfangspunkt von

RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC 1 und Horizontalen <
Winkel zw. RSECSCh und Horizontalen

Fall 6.4b:
1.Kegelmantelfliche, links, auB3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelflidche, links, auflen, RSECn (RSECl.j.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser

RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECSC

h.
und Horizontalen; Linge von RSECU.. « Liange RSEC

Sch.
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Fall 6.4c:
1.Kegelmantelflache, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

.
~,

N
%&x

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh . Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

Foaean YOO

r;L—

- L

1.Kegelmantelflache, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au8en, RSTSn (RSTSuV.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁV.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSEC, auf
der Rotationsachse; Ldnge von RSTSUV’ « Lange RSECSCh



Fall 6.4e:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fiille 6, 6a bis 6d
(ti.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSijv’) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSEC1

nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Lange RSECSCh

Fall 6.5:
1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse
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Fall 6.5a:
1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: Anfangspunkt von RSECSch nicht auf der Rotationsachse

Fall 6.5b:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU,)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSTSSCh ;
Anfangspunkt von RSEC sch auf der Rotationsachse; Lange von RSECU. « Ldnge

RSECSCh.



Fall 6.5¢c:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECH.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ;

Anfangspunkt von RSECsch nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSECU, «
Lédnge RSECSch

Fall 6.5d:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkayv, links, auB8en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: min. Durchmesser RSTS (RSTS.. ) = max. Durchmesser RSTS ;
n v Sch.

Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV. « Lidnge
RSECSCh
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Fall 6.5¢:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSHV.) = max. Durchmesser RSTSSch ;
Anfangspunkt von RSECsch nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTS'uv' «

Linge RSECSCh.

Fall 6.6:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSL‘W')
3.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

N
NN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSGV'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV‘) = min. Durchmesser RSEC
RSTSHV. « Linge RSEC

- Lidnge von
Sch.’ ge vo

Sch.
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Fall 6.6c:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECG.)

NN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijv') = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSTSSCh_; Lédnge von
RSTSUV' und RSECD' « Ldnge RSECSch.

Fall 6.6d:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTS .L.W,)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV’)

BAN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.UV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch . min.
Durchmesser RSTSrl (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSsch . Ldnge von
RSTS'uv' und RSTSijv' « Ldnge RSECSch.
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Fall 6.6e:
1.Kreisringfliache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RST52 (RSTSGV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB3en, RSTSn (RSTS‘uv')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV‘) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSCh'; Linge von
RSTSU.V. und RSTSUV. « Lidnge RSECSch.
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz
auf. Kriterium: Die erste Fliche des ersten Absatzes = die erste Fliche des Drehteils
bzw. die letzte Fliche des letzten Absatzes = die letzte Fliche des Drehteils. Es werden
unter folgenden Ausfiihrungen unterschieden:

Erster (letzter) Absatz

Fille: 6, 6b, 6d, 6.1, 6.1b, 6.1d, 6.2, 6.2b, 6.2d, 6.6, 6.6b, 6.6d

Additionsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnflidche

RSEC2 der Fille 6.1, 6.1b, 6.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECH, der Fille 6.1, 6.1b, 6.1d = Ubergang

RSTS2 der Fille 6.2, 6.2b, 6.2d = konvexer Radius
RSTSUX’ der Fille 6.2, 6.2b, 6.2d = Abrundung
RSTS2 der Fille 6.6, 6.6b, 6.6d = konkaver Radius
RSTSﬁV, der Fille 6.6, 6.6b, 6.6d = Ausrundung

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECu, des Schulterfalls 6¢ = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSiiv' des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSS b= konvexer Radius

Additionsflidchen, links:
RSECn der Fille 6b, 6.1b, 6.2b, 6.6b = Kegel, Schriige, Fase

RSECU, der Fille 6b, 6.1b, 6.2b, 6.6b = Ubergang
RSTSn der Fille 6d, 6.1d, 6.2d, 6.6d = konkaver Radius
RSTSHV' der Fille 6d, 6.1d, 6.2d, 6.6d = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
cdlle: 6.3, 6.3b, 6.3d

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = Stirnradius

Eldchen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSECSch des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC;; des Schulterfalls 6¢ = Ubergang
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RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle
RSTSaV, des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius
Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 6.3b = Kegel, Schriige, Fase
RSECU, des Falls 6.3b = Ubergang

RS’I‘Sn des Falls 6.3d = konvexer Radius
RSTSux' des Falls 6.3d = Abrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:
Fille: 6.4, 6.4b, 6.4d, 6.5, 6.5b, 6.5d

Additionsflichen, links:
RSEC1 der Fille 6.4, 6.4b, 6.4d = Kegelspitze

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECijv des Schulterfalls 6c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSiiv' des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille 6.4b, 6.5b = Kegel, Schriige, Fase

RSEC,; der Fille 6.4b, 6.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 6.4d, 6.5d = konkaver Radius
RSTSGV’ der Fille 6.4d, 6.5d = Abrundung

Maoglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten kénnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Fliche des Drehteils tiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz; Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Fliche des Absatzes ist (sind)
noch weitere Flichen

Erster (letzter) gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 6a, 6c, 6e, 6.1a, 6.1c, 6.1e, 6.2a, 6.2¢, 6.2¢, 6.6a, 6.6¢, 6.6e

Additionsflidchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planfliche des vorherigen Absatzes
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RSEC2 der Fille: 6.1a, 6.1c, 6.1e = Kegel, Schrige, Fase
RSECu. der Fille: 6.1a, 6.1c, 6.1e = Ubergang
RSTS2 der Fille: 6.2a, 6.2c, 6.2e = konvexer Radius
RSTSﬁx. der Fille: 6.2a, 6.2c, 6.2e = Abrundung
RSTS, der Fille: 6.6a, 6.6c, 6.6e = konkaver Radius
RSTS,,,, der Fille: 6.6a, 6.6c, 6.6 = Ausrundung
Flichen innerhalb der Schulter:

RSECsch.: Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schriige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV’ des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSS = konvexer Radius

ch.

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille: 6c¢, 6.1c, 6.2c, 6.6¢c = Kegel, Schrige, Fase

RSECu. der Fille: 6¢, 6.1c, 6.2¢c, 6.6¢c = Ubergang
RSTSn der Fille: 6e, 6.1e, 6.2¢e, 6.6e = konkaver Radius
RSTSijvv der Fille: 6e, 6.1e, 6.2e, 6.6e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 6.3a, 6.3c, 6.3¢

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flidchen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECH. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSijv' des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn des Falls: 6.3c = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls: 6.3c = Ubergang

RSTSn des Falls: 6.3e = konkaver Radius

RSTSﬁv‘ des Falls: 6.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 6.4a, 6.4c, 6.4¢, 6.5a, 6.5¢c, 6.5¢
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Additionsfldchen, rechts:
RS}’SC1 der Fille 6.4a, 6.4c, 6.4¢ = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schriige, Fase des

vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSEC sch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV' des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille: 6.4c, 6.5¢c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;, der Fiille: 6.4c, 6.5¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: 6.4¢, 6.6e = konkaver Radius
RSTSUV, der Fille: 6.4e, 6.6¢ = Ausrundung




5.5.7 Basis: Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Fall 7;
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b

b
\\\\'\k\ N, .
A

SRR ~, ~
'\\\ "\ \\ \\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSC] = AulBlendurchmesser RSCJSCh

Fall 7a:
1. Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b

Bed.: max. Durchmesser RSRl = Aullendurchmesser RSCJSCh
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Fall 7b:
1.Kreisfliche RSC

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b
(i.) Kegelmantelfliche, lmks aufien, RSEC (RSEC )

Bed.: max. Durchmesser RSC = AuBendurChmesser RSCJS o min. Durchmesser
RSEC (RSEC /) = max. Durchmesser RSECS b ; Winkel zw. RSEC sch. und
Honzontalen < kael ZW. RSEC (RSEC ) und Horizontalen; Lange von
RSEC.. i « Ldnge RSCJ

Fall 7¢:

1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a, 7b
(u)Kegelmantelﬂache links, aufen, RSEC (RSEC )

NN

SN RN

Bed.: max. Durchmesser RSR —AuBendurChmesser RSCJS - min. Durchmesser
RSEC (RSEC 1) = max. Durchmesser RSECS b ; Winkel zw. RSEC_ sch. und
Horlzomalen < kael Zw. RSEC (RSEC ) und Horizontalen; Ldnge von
RSEC.,, i « Linge RSCJS h
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Fall 7d:
1.Kreisfliche RSC]

2.Linke Schulter der Fille 7,7a, 7b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSCl = AuBendurchmésser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSﬁx.) = max. Durchmesser RSECSch.; Linge von RSTSijx' « Lénge
RSCJSCh

Fall 7e:
1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsﬂa'che, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR] = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSECSch.; Linge von RSTSUx' « Linge
RSCJSCh
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Fall 7.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC (RSEC (), max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = AuBlendurchmesser RSCJ Sch Lange von
RSEC., i« Ldnge RSCJS h

Fall 7.1a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECU')

1? }J vl Calalen . 1T 1t ~ i =
—)“

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSEC (RSEC 1), max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = AuBBendurchmesser RSCJS b Lange von

RSEC i « Ldnge RSCJS h



Fall 7.1b:
1.Kreisfldche RSCI

(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC2 (RSECU.)

3.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b
4 Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECH.)

N
A

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJSCh‘; min.
Durchmesser RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser RSECSch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winke] zw. RSECn (RSECﬁ.) und Horizontalen;

Linge von RSECﬁ. und RSECU. « Lénge RSCJSch.

Fall 7.1c:
1.Kreisringfliche RSR]

(ii.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

3.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b
4.Kegelmantelﬂﬁche, links, auBen, RSECn (RSECU.)
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Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECﬁ,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECUJ = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECﬁ.) und Horizontalen;

Linge von RSEC;; und RSECU. « Lidnge RSCJSch.

Fall 7.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECu')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSHX.)

Bed.: max. Durchmesser RSC] = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBBendurchmesser RSCJ Sch.’ min.
Durchmesser RSTSn (RSTSijx’) = max. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von

RSECﬁ. und RSTSijx' « Lédnge RSCJSch.

302






Fall 7.1g:
1.Kreisringfliche RSR

(u)Kegelmantelﬂache links, auBen, RSEC (RSEC )

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschmttsﬂachc konkav, links, aullen, RSTS (RSTS )

\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC (RSEC \); max.
Durchmesser RSEC (RSEC ) = AuBendurchmesser RSCJS b ; min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) =max. Durchmesser RSECS b Lénge von
RSEC und RSTS v« Lange RSCJSCh

Fall 7.2.
1.Kreisfliche RSC

(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auflen, RSTS (RSTS )
(2)) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC =min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJ Sch’ La’nge von

RSTS v « Lénge RSCJSch.
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Fall 7.2a:
I.Kreisringfliche RSR

(d. Torusabs;hmttsﬂache konvex, links, aulBlen, RSTS (RSTS V)
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS )i max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJS b La’nge von

RSTS v « Lénge RSCJSch.

Fall 7.2b:
[.Kreisfliche RSC

(i.) Torusabschmttsﬂache konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(u)Keoelmantelﬂache links, auflen, RSEC (RSEC )

A

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS (RSTS )' max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJS b ; min,
Durchmesser RSEC (RSEC )- max. Durchmesser RSEC sch.’ » Winkel zw.
RSEC sch. und Honzontalen < Winkel zw. RSEC (RSEC )und Horizontalen:

Lange RSTSUX und RSECU. « Linge RSCJS h
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Fall 7.2¢.
L.Kreisringfliche RSRl

(d.) Torusabschnittsﬂiichc, konvex, links, auflen, RSTS7 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7p
(i.) Kegelmantelﬂache links, auBen, RSEC (RSEC )

Bed.: max. Durchmesser RSRI = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS ') max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJS b min
Durchmesser RSEC (RSEC )— max. Durchmesser RSECS b ; Winkel zw
RSEC ch. und Honzomalen < Winkel zw. RSEC (RSEC ) und Horizontalen:

Lange RSTS « und RSEC o« Linge RSCJS h

Fall 7, 2d:
1.Kreisfliche RSC

(u)Torusabschmttsﬂache konvex, | links, aullen, RSTS (RSTS )

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Torusabschmttsﬂache konvex. links, auflen, RSTSrl (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBendurchmesser RSCJ Sch.: min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSEC sch.’ Lénge von
RSTS x'und RSTS K < Lange RSCJSch.
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Fall 7.2e:
1. Kreisringtliche RSRI

(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auflen, RSTS (RSTS )

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auflen, RSTS (RSTS )

\\
\\\\ N

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS )‘ max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— AuBendurchmesser RSCJS b ; min.
Durchmesser RSTS (RSTS )— max. Durchmesser RSEC sch.> Lédnge von
RSTS und RSTSux' « Lange RSCJSCh.
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Fall 7.2f:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSHX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV‘)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁx.) = Aullendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁv.) = max. Durchmesser RSECsch.; Linge von
RSTSUX' und RSTSuv. « Ldnge RSCJSch.

Fall 7.2g:
1.Kreisringfliache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
—————————————————————————— — i — .,




Fall 7.3:
1.Kreisfliche RSC

(ii.) Torusabschmttsﬂachc konkav, links, auflen, RSTS (RSTS )
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

\\Q\\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = Aullendurchmesser RSCJS o La’nge von
RSTS v «Lénge RSCJSCh

Fall 7.3a:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschmttsﬂache konkav, links, aullen, RSTS (RSTS )
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

NS SN

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBBendurchmesser RSCJS b La‘nge von
RSTS vy « Linge RSCJSCh
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Fall 7.3b:
1.Kreistliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECH.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV’) = Aullendurchmesser RSCJ
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSCh_; Winkel zw.
RSECsch, und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSEC.U.) und Horizontalen;
Linge von RSTSuV. und RSECG. « Linge RSCJ

Sch.’ min.

Sch.
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Fall 7.3c:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS, (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC_ (RSECU.)

AR

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHV'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHV.) = AuBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSECsch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECH.) und Horizontalen;

Lédnge von RSTSHV' und RSECH. « Linge RSCJSCh.

Fall 7.3d:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Torusabschnittsflidche, konkav, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSU.V.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV’) = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX’) = max. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von

RSTSuv' und RSTSUx' « Linge RSCJSch.
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Fall 7.3e:
1.Kreisringtliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV’) = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx‘) = max. Durchmesser RSECSCh ; Ldnge von

RSTSiiv' und RSTSijx' « Lédnge RSCJSch.

Fall 7.3f:
1.Kreisfldche RSC1

(li.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSijv')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSUV')

MMV

312



Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS (RSTS ): max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBlendurchmesser RSCJ min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSEC sch.’ La'nge von

RSTS . und RSTSu ,« Lange RSCJS h

Fall 7.3g:
1.Kreisringfliche RSR

(i.) Torusabschmttsflache konkav, links, aullen, RSTS (RSTS )

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(u)Torusabschmttsﬂache konkav, links, aullen, RSTS (RSTS )

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = AuBlendurchmesser RSCJS b min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSEC_ sch.’ ; Lange von

RSTS v+ und RSTS v < Lange RSCJS h

Fall 7.4:
l.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
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Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 liegt auf der Rotationsachse

Fall 7.4a:
I.Torusabschnittsfléiche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

.\\\
~ON,
\\\\‘R NN

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJS b ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS liegt nicht auf der Rotationsachse

Fall 7.4b:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC (RSEC )

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSECS b Anfangspunkt von RSTS auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC sch. und Horizontalen < Winkel zw. RSEC
(RSEC +) und Horizontalen; Lédnge von RSEC .« Ldnge RSCJ

314



Fall 7.4¢:
I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Kegelmamelﬂa'che, links, auBen, RSECn (RSECU.)

A

Bed.: max. Durchmesser RSTS

| = AuBendurchmesser RSCJ
RSECn (RSECu..) = max. Durchmesser RSEC
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSE
Zw. RSECn

Sch.’ min. Durchmesser
Sch Anfangspunkt von RSTSl

Csch und Horizontalen < Winke]

(RSECﬁ,) und Horizontalen; Lédnge von RSECU. « Ldnge RSCJSCh

Fall 7.4d:
I.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b
(i.) Torusabschnittsﬂa'che, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1

= AuBBendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTS[j

x.) = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSTS1 auf der Rotationsachse: Linge von RSTSva « Ldnge RSCJ Sch
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Fall 7.4e:
1. Torusabschnittsfliache, konvex, links, auBlen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX’)

/'/‘ /
oy

AN AN

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AulBlendurchmesser RSCJ Sch min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁx') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1

nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUx‘ « Ldnge RSCJ Sch

Fall 7.4f:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTSHV. « Ldnge RSCJ Sch
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Fall 7.4g:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTS.uV.)

N
A\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Linge RSCJSch

Fall 7.5:

1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse
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Fall 7.5a:

1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7,7a,7b

DN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse

Fall 7.5b:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSECn (RSECu,) = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSECSCh und Horizontalen < Winkel zw. RSECI1

(RSECU.) und Horizontalen; Linge von RSECu. « Linge RSCJ Sch
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Fall 7.5e:

1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSﬁx.)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSEC 1= AuBendurchmesser RSCJ Sch.’ min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁx') = max. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Lidnge von RSTS‘Lix' « Lidnge RSCJ Sch

Fall 7.5f:
1.Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC 1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSﬂV.)

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJ Sch.’
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Ldnge von RSTSHV. « Ldnge RSCJSch

min. Durchmesser
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Fall 7.5g:
I.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

(d.) Torusabschnittsﬂéiche, konkav, links, auflen, RS’I‘Sn (RSTSHV’)

Bed.: max. Durchmesser RSECI = AuBendurchfnesser RSCJ
RSTSn (RSTSijv') = max. Durchmesser RSEC
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTS

Sch.’ min. Durchmesser
Sch.» Anfangspunkt von RSEC1

v Linge RSCJSch.
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Erster (letzter) Rundzapfen:
Fille: 7.4, 7.4b, 7.4d, 7.4f

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = Stirnradius

Elichen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Lingsdrehfliche

RSEC;; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUV.des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

Additionsflichen, links:
RSECn des Falls 7.4b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Falls 7.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 7.4d = konvexer Radius
RSTSijx' des Falls 7.4d = Abrundung
RSTSn des Falls 7.4f = konkaver Radius
RSTS{jv' des Falls 7.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:
Falle: 7.5, 7.5b, 7.5d, 7.5¢

Additionsflichen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Fléchen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lidngsdrehfliche

RSECuv des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUv,dcs Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECS ch.
Additionsflichen, links:

RSECn des Falls 7.5b = Kegel, Schrige, Fase
RSECu, des Falls 7.5b = Ubergang

RSTSn des Falls 7.5d = konvexer Radius
RSTSﬁx. des Falls 7.5d = Abrundung

RSTSn des Falls 7.5f = konkaver Radius
RSTSUV’ des Falls 7.5f = Ausrundung

= Kegel, Schriige, Fase

Moglichkeiten bei denen folgende Absiitze auftreten kénnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Fliche des Drehteils iberhaupt.
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Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Fliche des Absatzes sind noch

weitere Fliachen.

Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)

Fille: 7a, 7c, 7e, 7g, 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g, 7.2a, 7.2c, 7.2e, 7.2g, 7.3a, 7.3c,
7.3e, 7.3g

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planfliche des vorheri gen Absatzes

RSEC2 der Fille: 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g = Kegel, Schriige, Fase
RSEC.U. der Fille: 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g = Ubergang

RSTS2 der Fille: 7.2a, 7.2¢, 7.2e, 7.2g = konvexer Radius
RSTSUx‘ der Fille: 7.2a, 7.2¢, 7.2¢, 7.2g = Abrundung

RSTS2 der Fille: 7.3a, 7.3c, 7.3e, 7.3g = konkaver Radius
RSTSijv’ der Fille: 7.3a, 7.3c, 7.3¢, 7.3g = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lédngsdrehfliche

RSEC;; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUV,des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSEC

sch.= Kegel, Schrige, Fase

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille: 7c, 7.1c, 7.2¢, 7.3¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;, der Fille: 7c, 7.1c, 7.2¢, 7.3c = Ubergang
RSTSn der Fille: 7e, 7.1e, 7.2e, 7.3e = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 7e, 7.1e, 7.2e, 7.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 7.4a, 7.4c, 7.4e, 7.4¢g
Additionsflichen, rechts:




Additionsflichen, links:
RSECn des Falls: 7.4c = Kegel, Schriige, Fase

RSECU, des Falls: 7.4c = Ubergang
RSTSn des Falls: 7.4e = konvexer Radius
RSTSux‘ des Falls: 7.4e = Abrundung
RSTSn des Falls: 7.4g = konkaver Radius
RSTSUV, des Falls: 7.4g = Ausrundung

Erster gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Falle: 7.5a, 7.5¢, 7.5¢, 7.5¢

Additionsfldchen, rechts:
RSECl = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schriige, Fase des vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Lingsdrehfliche

RSEC;; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSﬁV,des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECsch.= Kegel, Schrige, Fase
Additionsflichen. links:

RSECn des Falls: 7.5¢ = Kegel, Schrige, Fase
RSECu. des Falls: 7.5¢ = Ubergang

RSTSn des Falls: 7.5e = konvexer Radius
RSTSux' des Falls: 7.5e = Abrundung

RSTSn des Falls: 7.5g = konkaver Radius
RSTSﬁV. des Falls: 7.5g = Ausrundung
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5.5.8 Basis: Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Fall 8:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

2
N

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch

Fall 8a:
1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

/?///// _

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh
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Fall 8b:
1.Kreisfliche RSCl

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auB3en, RSECn (RSECU..)

227

\
A

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
RSECSch.

Sch.: min. Durchmesser
Sch. > Ldnge von RSECU. « Linge

Fall 8c:
1. Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU,)

..,
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Fall 8d:
1.Kreisfliache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBlen, RSTSrl (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁx’) = max. Durchmesser RSRSCh_; Linge von RSTSHX. « Ldnge

RSECSch‘

Fall 8e:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

N,

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRSch.; Lénge von RSTSUX' « Ldnge
RSEC

-

Sch.
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Fall 8f:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul8en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSijv') = max. Durchmesser RSRSCh.; Linge von RSTSijv' « Linge

RSECSch.

Fall 8g:

1.Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au8en, RSTSn (RSTSUV')

/ i

AN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSrl (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSiiv' « Lidnge

RSECSch.
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Fall 8.1:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Kegelmantelﬂiiche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

¢ ——— . m——

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC, (RSEC..) = min. Durchmesser_RRF(;w;nuaJ -




Fall 8.1b:
1.Kreisfliache RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

/// e
27

\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC.U,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECH,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU,und RSECu. « Linge RSEC

7

Sch.

“Fall 8.1c:
1.Kreisringflache RSRl

(ii.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

7////

N
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Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSEC.U,) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECu.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Linge von RSECU.und RSECﬁ. « Linge RSECSch.

Fall 8.1d:
1.Kreisfliache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECH.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU..) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁx’) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECu.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh. und Horizontalen;
Linge von RSECH. und RSTSﬁx’ « Lange RSECg .,
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Fall 8.1e:
1.Kreisringfliache RSR1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fiille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSUX’)

%////

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.: min.
Durchmesser RSTSn (RSTSHX') = max. Durchmesser RSRSCh_; Winkel zw.
RSEC2 (RSECﬁ.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh. und Horizontalen;

Lidnge von RSECU. und RSTSUX' « Lidnge RSECSCh.

Fall 8.1f:
1.Kreisfliche RSCl

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh. und Horizontalen;

Ldnge von RSECu. und RSTSUV' « Linge RSECSch.

Fall 8.1g:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, auB8en, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV’)

\
\

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC.u,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSEC.u.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁv.) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECG,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECﬁ. und RSTSijv' « Linge RSECSch.
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Fall 8.2:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBlen, RSTS2 (RSTSUx')
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS )-—mm Durchmesser RSECS b Lange von
RSTS < Linge RSEC

Sch.

Fall 8.2a:
1.Kreisringfliche RSR1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTS'Lix')
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

™,

N\

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSECS b Lange von
RSTS « « Ldnge RSEC

Sch.
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Fall 8.2b:
1.Kreisfliche RSC1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTS2 (RSTSUX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁx') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lange von

RSTSUx‘ und RSECU. « Linge RSECSch.

Fall 8.2c:
1. Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSHX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECH.)

N

N

.,
Y
N,

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS7 (RSTSux.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijx') = min. Durchmesser RSECSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSTSﬁx. und RSECH. « Ldnge RSECSch.
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Fall 8.2d:
1. Kreisfliche RSC

(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, aullen, RSTS (RSTS )

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(u)Torusabschmttsﬂache konvex, links, auBen, RSTS (RSTS <)

¢ cm—

Bed.: max. Durchmesser RSC

i = min. Durchmesser RSTS, (RSTS e ——
-

{




Fall 8.2f:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfla'che, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSﬁx.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsﬂﬁche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSuV.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RST82 (RSTS[i
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁV.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lénge von
RSTSiix' und RSTSiiv' « Linge RSECSch.

x.) = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
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Fall 8.2g:
1.Kreisringfliche RSR1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fiille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSHV')

N

%

A

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS, (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS7 (RSTS ) = min. Durchmesser RSECS b , min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSRsch.‘ Lénge von
RSTSux und RSTSuv’ « Lange RSECSch

Fall 8.3:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUV’)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

N

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ); max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSECSCh
Linge von RSTSUV, « Lange RSECSch.
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Fall 8.3a:
1. Kreisringfliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

e

e
s

N

//?,/

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv.) = min. Durchmesser RSEC
Linge von RSTSuv. « Ldnge RSEC

Sch.
Sch.

Fall 8.3b:
1.Kreisfliche RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fiille 8, 8a, 8b
(u.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECﬁ.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RS'I'S2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Lange von

RSTSUV' und RSECU' « Linge RSECSch.
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Fall 8.3c:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(4.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECn (RSECu,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁv.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV’) = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von

RSTSHV’ und RSECU' « Lange RSECSCh.

Fall 8.3d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX’)

7

N\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.

¢ cr——

Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁX.) = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁX') = max. Durchmesser RSRSCh ; Lidnge von

RSTSﬁx. und RSTS'Lix' « Lange RSECSch.
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Fall 8.3e:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBlen, RST52 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSTS (RSTS )‘ max.
Durchmesser RSTS (RSTS )— min. Durchmesser RSECS o ; min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSR sch.’ Lénge von
RSTS und RSTS M Lange RSEC Sch

Fall 8.3f:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSuv.)

V7

AN

Bed.: max. Durchmesser RSC = min. Durchmesser RSTS (RSTS ) max.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = min. Durchmesser RSECS B ; min.
Durchmesser RSTS (RSTS ) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von

RSTSux.und RSTSuv. « Lange RSECSch.

342



Fall 8.3g:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliache, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkayv, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSHV') = max. Durchmesser RSRSCh ; Lange von

RSTSux.und .'LSTSﬁv, « Ldnge RSECSch.

Fall 8.4:

1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von
RSTS1 auf der Rotationsachse
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Fall 8.4a:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

7//7/

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von

RSTS1 nicht auf der Rotationsachse

Fall 8.4b:

‘.-Tﬂifﬂji"lkni*;nﬂﬁakn Jep m-omos Mloo ...0-.. DOMO . —_—
4’
i

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (RSECU.)

i

NN

e

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECH,) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSECu. « Ldnge RSECS ch



Fall 8.4c:
l.Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelﬂéche, links, aufen, RSECn (RSECH,)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = min. Durchmésser RSEC
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
auf der Rotationsachse; Linge von RSECH

/////,//
s
gy

Y

y

Sch. Min. Durchmesser
Sch > Anfangspunkt von RSTS1 nicht
.« Linge RSECSch

Fall 8.4d:
l.TorusabschnittSﬂéiChe, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

(1i.) Torusabschnittsﬂz‘iche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

N

N

AW

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSEC
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSR
der Rotationsachse; Lénge von RSTSijx

; min. Durchmesser
Sch.

Sch.; Anfangspunkt von RSTS1 auf
+ « Ldnge RSECSch
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Fall 8.4e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUXJ

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁX,) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Lidnge von RSTSijx' « Lidnge RSECSch

Fall 8.4f:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSI

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTSn (RSTSUV')

N

N

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS] = min. Durchmesser RSECSC : min. Durchmesser

RSTSn (RSTSHV') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspimkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lidnge von RSTSUV’ « Ldnge RSECSch
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Fall 8.4g:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSI

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittstldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch.; Anfangspunkt von RSTS1 nicht

auf der Rotationsachse; Linge von RSTSGV. « Ldnge RSECSCh

Fall 8.5:

1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

//I///,

e

N\

Bed.: max. Durchmesser RSEC | = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von

RSEC 1 auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSECSCh und Horizontalen
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Fall 8.5c¢:
l.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchrﬁesser RSECS . ; min. Durchmesser
RSEC (RSEC /) = max. Durchmesser RSRS b ; Anfangspunkt von RSEC nicht
auf der Rotatlonsachse Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

RSECsch. und Horizontalen; Linge von RSTSU. « Ldnge RSECSch.

Fall 8.5d:
1.Kegelmantelfliche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUx')

Gt

A\

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSECS b ; min. Durchmesser
RSTS (RSTS )—max Durchmesser RSRS b Anfangspunkt von RSEC auf
der Rotatlonsachse Winkel zw. RSEC und Horizontalen < Winkel zw. RSECS h

und Horizontalen; Linge von RSTSux, « Linge RSECSCh.
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Fall 8.5e:
1.Kegelmantelfliche, links, au3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSECl = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSTSrl (RSTSﬁx.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

RSECSCh. und Horizontalen; Ldnge von RSTSUX' « Lange RSECSCh.

Fall 8.5f:

1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSHVJ

gy

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSﬁv,) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh

und Horizontalen; Linge von RSTSiiv' « Ldnge RSECSch.
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Fall 8.5g:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2. Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC = min. Durchmesser RSECS b ; min. Durchmesser
RSTS (RSTS v = max. Durchmesser RSRS i Anfangspunkt von RSEC
nicht auf der Rotatlonsachse Winkel zw. RSEC und Horizontalen < kael ZW.

RSECS h. und Horizontalen; Linge von RSTS v « Ldnge RSECSCh

Fall 8.6:
1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

DN

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh liegt auf der Rotationsachse
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Fall 8.6a:
1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh liegt nicht auf der Rotationsachse

Fall 8.6b:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(u.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ;
Anfangspunkt von RSECSCh auf der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Ldnge
RSECSch
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Fall 8.6c:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(4.) Kegelmamelﬂa'che, links, auBen, RSECn (RSECH,)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) =
Anfangspunkt von RSEC
Linge RSEC

max. Durchmesser RSRSch ;
Sch. Micht auf der Rotationsachse; Linge von RSECU.. «

Sch.

Fall 8.6d:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUx’)

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSu
Anfangspunkt von RSEC
RSECSch.

x.) = max. Durchmesser RSR

Sch.’
Sch, auf der Rotationsachse; Linge von R

STSUX' « Ldnge
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Fall 8.6e:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSﬁX.)

™.,

N

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.;

Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTS

iix'
Lidnge RSECSch.

Fall 8.6f:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn <RSTSUV')

\\

N

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSR

Sch.’
Anfangspunkt von RSECSCh auf der Rotationsachse; Linge von RSTSﬁv' « Ldnge

RSECSch.
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Fall 8.6g:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

(i.) Torusabschnittsfla'che, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSR
Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsach
Liange RSEC

Sch.’
se; Lange von RSTS.uv, «
Sch.
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz
auf. Kriterium: Die erste Fliche des ersten Absatzes = die erste Fliche des Drehteils
bzw. die letzte Fliche des letzten Absatzes = die letzte Fliche des Drehteils. Es werden
unter folgenden Ausfiihrungen unterschieden:

Erster (letzter) Absatz
Fille: 8, 8b, 8d, 8f, 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f, 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f, 8.3, 8.3b, 8.3d,
8.3f

Additionsflichen. rechts:
RSC1 = Stirnfldche

RSEC2 der Fille 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f = Kegel, Schriige, Fase
RSECU. der Fille 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f = Ubergang

RSTS2 der Fille 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f = konvexer Radius
RSTSu‘x' der Fille 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f = Abrundung
RSTS2 der Fille 8.3, 8.3b, 8.3d, 8.3f = konkaver Radius
RSTSﬁV. der Fille 8.3, 8.3b, 8.3d, 8.3f = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSijv' des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSRsch = Planfliche

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille 8b, 8.1b, 8.2b, 8.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; der Fille 8b, 8.1b, 8.2b, 8.3b = Ubergang
RSTSn der Fille 8d, 8.1d, 8.2d, 8.3d = konvexer Radius
RSTSUX,der Fille 8d, 8.1d, 8.2d, 8.3d = Abrundung
RSTSn der Fille 8f, 8.1f, 8.2f, 8.3f = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 8f, 8.1f, 8.2f, 8.3f = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
Fille: 8.4, 8.4b, 8.4d, 8.4f

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = Rundstirnfliche

Fldchen innerhalb der Schulter-

RSECSch. = Kegel, Schrige, Fase
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RSEC,; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV' des Schulterfalls 8b = Ausrundung

RSRsch.= Planfliche

Additionsflichen, links:
RSECn des Falls 8.4b = Kegel, Schriige, Fase

RSEC,, des Falls 8.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 8.4d = konvexer Radius
RSTS'Lix' des Falls 8.4d = Abrundung
RSTSrl des Falls 8.4f = konkaver Radius
RSTS,L.W. des Falls 8.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen):
Fille: 8.5, 8.5b, 8.5d, 8.5f, 8.6, 8.6b, 8.6d, 8.6f

Additionsfliachen, rechts:
RSEC1 der Fille 8.5, 8.5b, 8.5d, 8.5f = Kegelspitze

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSHV. des Schulterfalls 8b = Ausrundung

RS Rsch.= Planfliche

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille 8.5b, 8.6b = Kegel, Schriige, Fase

RSEC,; der Fille 8.5b, 8.6b = Ubergang
RSTSn der Fille 8.5d, 8.6d = konvexer Radius
RSTSﬁx' der Fille 8.5d, 8.6d = Abrundung
RSTSrl der Fille 8.5f, 8.6f = konkaver Radius
RSTSﬁv, der Fille 8.5f, 8.6f = Ausrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils {iberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Flidche des Absatzes sind noch

wettere Flichen
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RSTSn des Falls: 8.4g = konkaver Radius
RSTSUV' des Falls: 8.4g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 8.5a, 8.5¢, 8.5, 8.5g, 8.6a, 8.6¢, 8.6¢, 8.6g

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 der Fille 8.5a, 8.5c, 8.5f, 8.5g = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des

vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSuv' des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSRsch.= Planfldche )

Additionsflidchen, links:
RSECn der Fille: 8.5¢, 8.6¢c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;, der Fille: 8.5c, 8.6c = Ubergang
RSTSn der Fiille: 8.5e, 8.6e = konvexer Radius
RSTSijx‘ der Fille: 8.5¢, 8.6e = Abrundung
RSTSn der Fille: 8.5g, 8.6g = konkaver Radius

RSTSijv' der Fille: 8.5g, 8.6g = Ausrundung
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5.6 Werkstiickgesamtkonturen (Auflenkontur)

In vorherigen Abschnitt wurde die Konstruktion von linken Absitzen besprochen.
Ein linker Absatz zeichnet sich durch eine stetige VergroBerung der Querschnitte der
einzelnen Flidchen innerhalb eines Absatzes von rechts nach links aus. Folglich spricht
man von einer ansteigenden Kontur. Analog hierzu kommt es bei rechten Absitzen zu
einer stetigen Verkleinerung der einzelnen Flichenquerschnitte innerhalb des Absatzes

von rechts nach links. Man spricht von einer abfallenden Kontur. Aus den so
definierten Absdtzen kOnnen nun ganze Werkstiickkonturen in der Weise

"zusammengebaut" werden, indem zwei benachbarte Absitze iiber eine gemeinsame
Fliche verfiigen. Bei einer Betrachtungsweise von rechts nach links und der Annahme,
daf das Drehteil aus zwei Absitzen besteht, bildet die letzte Fliche des ersten Absatzes
sowie die erste Fliche des zweiten Absatzes diese "liberlappende” Fliche. Diese
Vorgehensweise ist uneingeschrankt auf Drehteile iibertragbar, die aus mehr als zwei
Absidtzen bestehen. Aus dem Konturverhalten (ansteigend bzw. abfallend) der
einzelnen aneinandergegereihten Absitze eines Drehteils kann auf das Konturverhalten
des Gesamtwerkstiicks geschlossen werden. Hierbei bleiben jedoch Einstiche vorerst
unberiicksichtigt. Sie werden nur durch fragmentierte Flachen innerhalb eines Absatzes
angedeutet, d.h. alle innerhalb eines Drehteils in irgendeiner Form aufwretenden Flachen
kdnnen auch als fragmentierte Fldchen auftreten. Diese geben unmittelbar Auskunft
dariiber, daB an dieser Stelle mindestens ein Einstich vorliegen muf}. Dieser
geometrische Aufbau eines Drehteils ohne direkte Beriicksichtigung der Einstiche
entspricht in der realen Fertigung einem Drehteil, daf bereits in allen Abmessungen der
Fertigteilkontur entspricht, mit der einzigen Ausnahme, dafl die Einstiche noch
eingestochen werden miiBen. Hieraus ergeben sich auch folgende
Werkstiickkonturverhalten: Die Drehteilkontur ist entweder konstant (= einfacher
Zylinder, trivialer Fall), einseitig ansteigend, oder beidseitig ansteigend. Den Fall das
eine Drehteilkontur mehrmals ansteigt und wieder abfillt, existiert bei dieser
Vorgehensweise nicht. Tritt dieser, in der Realitdt haufig anzutreffende, Fall trotzdem
auf, so muf hier mindestens ein Einstich vorhanden sein.

Im Anschluf3 werden nun die moglichen Werkstiickgesamtkonturen definiert:

5.6.1 Einseitig ansteigende Kontur

(Betrachtungsrichtung von rechts nach links)
Die Durchmesser der Flichen der aneinandergereihten Absitze eines Werkstiicks
werden von rechts nach links groBer, sodal} der letzte Absatz iiber eine Fliche verfiigt,

die den groBten Durchmesser in- nerhalb des Drehteils aufweist.
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Es gilt: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des i-ten Absatzes entspricht

dem minimalen Durchmesser der ersten Fliche des i+1-ten Absatzes. Es werden nun

die Flichen bzw. Flichenkombinationen aufgefiihrt, die eine einseitig ansteigende
Werkstiickkon- tur abschlieBen. Hierbei treten keine "liberlappende” d.h. gemeinsame
Flichen zwischen dem letzten reguliren linken Absatz und der abschlieBenden Fliche
bzw. Fldchenkombination auf. Die Bezeichnung des so definierten Absatzes, der die
Drehteilkontur abschlieft, ergibt sich aus den daran beteiligten Flidchen.

5.6.1.1 Konturabschlu8 durch eine Fliche

Zwischen der vorletzten Fliche und jeder der hier aufgefiihrten letzten Flichen

konnen folgende Ubergangsflichen auftreten: .
Kegelmantelfliche, rechts, auen RSECU,, = Ubergang

Torusabschnittsflidche, konvex, rechts, auBenRSTSUX.: Abrundung
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen RSTSUV” = Ausrundung

Fiir diese Fldchen gelten die bereits festgelegten Bedingungen fiir Ubergangsflichen.

Fall 1:
Kreisflache RSCn

Z

v
S

Bed.: Max. Durchmesser RSCn = Max. Durchmesser der letzten Flidche des vorherigen

linken Absatzes
Bezeichnung der Fliche: Stirnfliche

Fall la:
Kreisringfliache RSRn

N
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Bed.: Max. Durchmesser RSCn = Max. Durchmesser der letzten Flidche des vorherigen

linken Absatzes
Bezeichnung der Flache: gebohrte Stirnfldache

Fall 1b:
Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, auflen RSTSn

Bed.: Max. Durchmesser RSTNn = Max. Durchmesser der letzten Flache des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSTSn liegt auf

der Rotationsachse

Bezeichnung der Fliche: Stirnradius

Fall 1c:
Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, aullen RSTSn

~
@

L |- w —————1_____________________|

Bed.: Max. Durchmesser RSTNn = Max. Durchmesser der letzten Fliche des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSTSn liegt

nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fliche: gebohrter Stirnradius
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Fall 1d:
Kegelmantelfliche, rechts, aulen RSECn

Bed.: Max. Durchmesser RSECn = Max. Durchmesser der letzten Fliche des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSECn liegt auf

der Rotationsachse

Bezeichnung der Fliche: Kegelspitze

Fall le:
Kegelmantelfliche, rechts, auen RSECn

.
N
K@\

Bed.: Max. Durchmesser RSECn = Max. Durchmesser der letzten Fliche des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSECn liegt

nicht auf der Rotationsachse
Bezeichnung der Fliche: Hohlspitze
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5:6.1.2 KonturabschiuB8 durch eine Flichenkombination

Fiir die Indizierung der Flichen gilt von rechts nach links:
= vorletzte Fliche, n = letzte Fliche

Zwischen beiden Flichen kénnen folgende Ubergangsﬂachen auftreten:
Kegelmantelfliche, rechts, auBen RSEC . = Ubergang

Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auBen RSTS <= Abrundung
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen RSTS v = Ausrundung
Fall 2:

Zylindermantelfliche RSCJn_ | + Kreisfliche RSCn

Bed.: AuBendurchmesser RSCJ -1 = max. Durchmesser RSC ; Max. Durchmesser
RSCJ n-1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorhengen linken Absatzes
Bezelchnung der Flachen: RSCJ n-1 = Ldngsdrehfliche
RSC = Stimnfliche

Bezeichnung der Kombination = Kopf

Fall 2a:
Zylindermantelfliche RSCJn_1 + Kreisringfliche RSRn

N
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Bed.: AuBendurchmesser RSCJn_ = max. Durchmesger RSR
RSCJn_l = Max. Durchmesser der letzten Fliche deg vorhe
Bezeichn ung der Flichen: RSCJ

n-1 = Léngsdrehfliche
RSRn = gebohrte Stirnfliche

n Max. Durchmesser
rigen linken Absatzes

Bezeichnun & der Kombinatiop = gebohrter Kopf

Fall 2p.
Zylindermantelﬂa'che RSCJn_

1t Torusabschnittsﬂa'che, konvex, rechts, auflen
RSTSn

RSCJ . =

Bezeichnung der Flichen; RSCJn_

1= Léingsdrehﬂiichc
RSTSn = Stirnradjys

Bezeichnun 8 der Kombinatjon = abgerundeter Kopf

Fall 2¢:

Zylindermantelflsiche RSCJn_

t Torusabschnittsﬂéiche, konvex, rechts, auBen
RSTSn
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Bed.: AuBendurchmesser RSCJ n.1 = max. Durchmesser RSTS ; Max. Durchmesser
RSCJn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flidchen: RSCJn_1 = Lingsdrehfldche
RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf

Fall 2d :
Zylindermantelfldche RSCJn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn

K\S\&\E\\\S\\\\

Bed.: AuBBendurchmesser RSCJn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSCJ .| = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSCJ 0l = Léangsdrehfldche
RSECn = Spitze

Bezeichnung der Kombination = abgeschragter Kopf

Fall 2e:
Zylindermantelfliche RSCJH_1 + Kegelmantelflache, rechts, aulen RSEC
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Bed.: Auendurchmesser RSCJn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSCJn_1 = Max. Durchmesser der letzten Flidche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flidchen: RSCJn_1 = Langsdrehfliche
RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschrigter Kopf

Fall 2.1:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auen RSTSn_1 + Kreisflache RSCn

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flichen: RSTSn_1 = Ausrundung
RSCn = Stirnflache

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1a:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aulen RS’[‘Sn_1 + Kreisringfldache RSRn

N
\
NN
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Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSRn; Max. Durchmesser
RSTS _; = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flichen: RSTS | = Ausrundung
RSRn = gebohrte Stirnfldche

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1b:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBen RSTS _; + Torusabschnittstliche,

konvex, rechts, auen RSTSn

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSTSn_1 = Ausrundung
RSTSn = Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1c:
Torusabschnittsfliache, konkav, rechts, auen RSTSn_1 + Torusabschnittsfliche,

konvex, rechts, au3en RSTSn

N
O\
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Bed.: Min. Durchmesser RSTS | =max. Durchmesser RSTS : Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliiche des vorherigen linken Absatzes:
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSTSn_1 = Ausrundung

RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf mit
Ausrundung

Fall 2.1d:
Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, auBen RSTSn_1 + Kegelmantelfliche, rechts,

auflen RSEC n

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSTS n-1= Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes :
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSTS_ | = Ausrundung
RSECn = Spitze

Bezeichnung der Kombination = abgeschrigter Kopf mit Ausrundung
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Fall 2.1e:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aufen RSTSn_1 + Kegelmantelflidche, rechts,

aufen RSECn

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fldchen: RSTS | = Ausrundung
RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschrigter Kopf mit
Ausrundung

Fall 2.2:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auBen RSTS | + Kreisfliche RSC,

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser

RSTSn_1

Bezeichnung der Flichen: RSTSn_1 = Abrundung
RSCn = Stirnfldche

= Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Abrundung
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Fall 2.2a:
Torusabschnittsﬂéche, konvex, rechts, aulen RSTSn_1 + Kreisringfliche RS Rn

\

Bed.: Min. Durchmesser RSTS n-1 = max. Durchmesser RSR ; Max. Durchmesser
RSTS n-1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorhengen linken Absatzes
Bezelchnung der Fliachen: RSTS n-1= Abrundung
RSR = gebohrte Stirnfliche

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Abrundun g

Fall 2.2b:
Torusabschmttsﬂache konvex, rechts, auBen RSTS n-1 + Torusabschnittsfliche,

konvex, rechts, aulen RSTS

.
SANNNNN

Bed.: Min. Durchmesser RSTS -1 = max. Durchmesser RSTS ; Max. Durchmesser
RSTS n-1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorhengen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTS auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSTS n-1 = Abrundung
RSTS = Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Abrundung

Fall 2.2¢:
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Fall 2.2e:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, au3en RS’I‘Sn_1 + Kegelmantelfliche, rechts,

auflen RSECn

N
\

Bed.: Min. Durchmesser RSTS | = max. Durchmesser RSEC_; Max. Durchmesser
RSTS  ; = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fldchen: RSTSn_1 = Abrundung

RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschrigter Kopf mit

Abrundung

Fall 2.3:

Kegelm Hﬁ“"‘“ g 8 e A e T 1 e —
_————————————a
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\

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser
RSECn_ 1= Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSCn = Stirnflache

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
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Fall 2.3a:
Kegelmantelfliche, rechts, aufen RSECn_1 + Kreisringfliche RSRn

N\

\

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSRn: Max. Durchmesser
RSECn-l = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSRn = gebohrte Stirnfliche

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Kegel, Schrige,
Fase

Fall 2.3b:
Kegelmantelfliche, rechts, aulen RSECn_1 + Torusabschnittsfliche, konvex, rechts,
auflen RSTSn
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Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSTS_; Max. Durchmesser
RSECn_1 = Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSTSn = Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
Fall 2.3c;
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Kegelmantelﬂa‘che, rechts, auBen RSECn-l + Torusabschnittsﬂéche, konvex, rechts,
aullen RSTSn

\\\\‘

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser
RSECn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf mit
Kegel, Schrige, Fase

Fall 2.3d:
Kegelmantelﬂéiche, rechts, auen RSECn_1 + Kegelmantelﬂéiche, rechts, auBBen

RSECn

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSECn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes:
Winkel zw. RSECn_1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECn und Horizontalen;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSECrl = Kegelspitze

Bezeichnung der Kombination = abgeschrigter Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
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Fall 2.3e:
Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, aullen

RSEC
n

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSEC | = Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes;
Winkel zw. RSECn_1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECn und Horizontalen;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSECrl = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschrigter Kopf mit
Kegel, Schrige, Fase
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5.6.2 Beidseitig ansteigende Kontur

(Betrachtungsn'chtung von rechts nach links)

Ausgehend vom rechten Werkstiickrand steigen die Durchmesser der Flidchen der
aneinandergereihten Absitze solange an, bis sie bei einem Absatz innerhalb der
Drehteilkontur ein Maximum erreichen, anschlieBend fallen sie dann zum linken
Werkstiickrand hin wieder ab. Fiir den ansteigenden Konturtei] gilt: Der maximale
Durchmesser der letzten Fliche des i-ten Absatzes entspricht dem minimalen

Durchmesser der grsten Fliche des i+1-ten Absatzes. Hieraus wird klar, daB fiir den

von rechts nach links ansteigenden Konturtei] nur linke Absitze einsetzbar sind.
Fiir den abfallenden Konturteil gilt: Der minimale Durchmesser der letzten Fliche des

i-ten Absatzes entspricht dem maximalen Durchmesser der ersten Fliche des i+]-ten
Absatzes. Hierfiir kénnen nur rechte Absitze eingesetzt werden,
Der Absatz innerhalb der Drehteilkontur, der iiber die Fliche(n) mit dem grofBiten

Durchmesser verfligt, wird als Mittenabsatz bezeichnet.

Zur Konstruktion eines Drehteils mit beidseitig ansteigender Kontur stehen
verschiedene Moglichkeiten zur Verfiigung:

Es werden jeweils nur die beiden Absitze betrachtet, die unmittelbar an den
Mittenabsatz angrenzen, Selbstverstindlich kénnen sich an beide noch beliebig viele
Absitze in Richtung Werkstiickrand anschlieBen, die jedoch in keiner Verbindung zum
Mittenabsatz stehen.

5.6.2.1 Kombination von einem rechten und einem linken Absatz ohne
koppelnde Fliche
Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fldche des linken Absatzes = dem
maximalen Durchmesser der ersten Fliche des rechten Absatzes. Grundsitzlich
stehen hierfiir simtliche definierten Absitze sowoh] in der links- als auch in der
rechtsgerichteten Ausfiihrung mit ihren Ubergangsﬂ.‘a‘chen zur Verfiigung.
Bezeichnungen: Es gelten uneingeschrinkt die Bezeichnungen der definierten Absitze.
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5.6.2.2 Kombination eines rechten und eines linken

Absatzes mit einer
koppelnden Fliche

Fir die hier verwendeten Flichen gel

ten die bei den Absitzen fest- gelegten
Bezeichnungen.

Der Mittenabsatz umfaBt die letzte Fliche des linken Absatzes, die erste Fliche des

rechten Absatzes und die Kopplungsfliche und soweit vorhandene Ubergangsflichen
an den Rindern der Absiitze.

Fall 2:
Koppelnde Fliche = Zylindermantelflsiche RSCJ

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = dem
Aufendurchmesser von RSCJ kopp = dem maximalen Durchmesser der ersten

Fldche des rechten Absatzes
Bezeichnung: RSCJ kopp.~ Langsdrehfliche

Fall 2a:
Koppelnde Fliche = Kegelmantelfliche, rechts, auien RSECko

Bed.: Der maximale Durchmesser der letz
Durchmesser von RSECk o
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Bezeichnung: RSTSkopp.: Abrundung

Fall 2d;

Koppelnde Fliche = Torusabschnittsﬂéiche, konvex, links, aulen, RSTS

kopp.
Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = minimalen
Durchmesser von RS'I‘SkOpp ; Der maximale Durchmesser der ersten F liche des
rechten Absatzes = maximalen Durchmesser von RSTSkOpp
Bezeichnung: RSTSkopp.= Abrundung

Fall 2e:

Koppelnde Fliche = Torusabschnittsﬂiiche, konkav, rechts, auBen, RSTS

kopp.
Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = maximalen
Durchmesser von RSTSkopp ; Der maximale Durchmesser der ersten Flache des
rechten Absatzes = minimalen Durchmesser von RSTSkopp
Bezeichnung: RSTSkopp.= Ausrundung

Fall 2f:

Koppelnde Fliche = Torusabschnittsﬂa'che, konkav, links, auflen, RSTSkopp
Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = minimalen
Durchmesser von RSTSko aximale Durchmesser der ersten Fliche des
rechten Absatzes = maximalen Durchmesser von RSTSkopp
Bezeichnung: RSTskopp.= Ausrundung

pp.; Derm
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5.6.2.3 Kombination eines rechten und eines linken Absatzes mit zwei
koppeinden Flachen

Als koppelnde Flachen treten folgende Flichen auf:
Kegelmantelfldche links, aullen RSECk pp.l = = Kegel, Schrige, Fase

[ Imantelfliche rechte RSEC — Kegal Q hrige Eace




6 Zuordnung von alternativen
Bearbeitungsstrategien

Die in der TEC-REP reprisentierten Flichen zur Darstellung von
rotationssymmetrischen Werkstiicken werden nun als Zielflichen gesehen. D.h. das
aus einem vorgegebenen Rohteilvolumen eine bestimmte Fliche durch geeignete
Drehoperationen herausgearbeitet werden soll. Um dieses Ziel zu erreichen, konnen
verschiedene Bearbeitungsstrategien mit verschiedenen Werkzeuge eingesetzt werden.
Die aufgefiihrten Verfahren und Werkzeuge werden in der Reihenfolge der
wahrscheinlichsten Realisierbarkeit angeordnet und gelten nur fiir die
AuBenbearbeitung. Mit den entsprechenden Werkzeugen sind die aufgefiihrten
Strategien auch auf Innenkonturen anwendbar.

6.1 Zielfliche: Kreisfliche und Kreisringfliche

Léngsdrehen + "Vorbeiplanen" zur Erzeugung der Zielfliche

verwendetes Werkzeug:

- LangsdrehmeiBel mit Plandreheigenschaften (Plandreheigenschaften = Geometrie
des Drehmeifels (Eckenwinkel, Einstellwinkel) lassen Plandrehoperationen zu);

- LdngsdrehmeiBel + PlandrehmeiRel

Plandrehen

verwendetes Werkzeug:

- Plandrehmeifel;

- LdngsdrehmeiBel mit Plandreheigenschaften (zusitzlich sollte die Werkzeugschneide
des LangsdrehmeiBels stabil ausgelegt sein)

Abstechen

verwendetes Werkzeug:
- Abstechdrehmeifel;

- Nutstechdrehmeif3el

Einstechen
verwendetes Werkzeug:

- Nutstechdrehmeif3el
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Das jeweils optimale Verfahren hingt im Wesentlichen von folgenden Faktoren ab:
Zu zerpanendes Rohteilvolumen (beeinfluBt die Anzahl der erforderlichen
Werkzeugzustellbewegungen); Zeit- oder kostenoptimierte Fertigung (beeinfluft
Maschineneinstellparameter); Weitere am Werkstiick durchzufiihrende Drehoperationen
(beeinfluBt die Werkzeugauswahl); Anfordeungen an die Obertlichengiite

6.2 Zielflache: Zylindermantelfliche

Lingsdrehen

verwendetes Werkzeug:

- LdngsdrehmeiBel:

- PlandrehmeiBel mijr Léangsdreheigenschaften (Langsdreheigenschaften = Geometrie
des Drehmeifels (Eckenwinkel, Einstellwinkel) lassen Plandrehoperationen Zu)

Plandrehen + Liin gsdrehen zur Erzeugun g der Zielfliche

verwendetes Werkzeug:

- LangsdrehmeiBel mit Plandreheigenschaften;
- PlandrehmeiBel mit Léingsdreheigenschaften;
- Plandermeifel + Lin gsdrehmeif3el

Einstechen mit Uberschneidm

verwendetes Werkzeug:
- Nutstechdrehmeife]

Einstechen + Lingsdrehen zur Erzeugung der Zielfldche

verwendetes Werkzeug:

- NutstechdrehmeiBel

(Spanungsdicke fiirs Langsdrehen gering halten, da N utstechdrehmeiBel aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitit nur bedingt fiir Lin gsdrehoperationen geeignet
ist)
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6.3 Zielflache: Kegelmantelfliche

Léngsdrehen + Konturdrehen
verwendetes Werkzeug:

- Ldngsdrehmeifel mit Kopierdreheigenschaften;

- Kopierdrehmeif3el mit Lingsdreheigenschaften (Kopierdreheigenschaften =
Geometrie des DrehmeiBels (Eckenwinkel, Einstellwinkel der Nebenschneide) lassen
Kopierdrehoperationen zu)

- Léngsdrehmeiflel + KopierdrehmeiBel

Plandrehen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfliche

verwendetes Werkzeug:

- Plandrehmeiflel mit Kopierdreheigenschaften;
- Kopierdrehmeiflel mit Plandreheigenschaften;
- Plandrehmeif3el + Kopierdrehmeif3el

Konturdrehen
verwendetes Werkzeug:
- Kopierdrehmeifel

Einstechen
verwendetes Werkzeug:
- Formdrehmeifel

Einstechen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfliche
verwendetes Werkzeug:

- NutstechdrehmeiBel mit Konturdreheigenschaften

(Spanungsdicke fiirs Kopierdrehen gering halten, da NutstechdrehmeiBel aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitdt nur bedingt fiir Lingsdrehoperationen geeignet
ist)
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6.4 Zielfliache: Torusabschnittsfliche konvex,
konkav

La'n,qsdrehen + Konturdrehen

verwendetes Werkzeug:

- LingsdrehmeiBel mit Kopierdreheigenschaften;

- KopierdrehmeiBel mit Léingsdreheigenschaften (Kopierdreheigenschaften =
Geometrie des Drehmeifels (Eckenwinkel, Einstellwinkel der Nebenschneide) lassen
Kopierdrehoperationen zu)

- LingsdrehmeiBel + KopierdrehmeiBel

Plandrehen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfliiche

verwendetes Werkzeug:

- PlandrehmeiBel mit Kopierdrehei genschaften;
- Kopierdrehmeifel mit Plandreheigenschaften:
- Plandrehmeiflel + Kopierdrehmeiflel

Konturdrehen
verwendetes Werkzeug:
- KopierdrehmeiBel

Einstechen
verwendetes Werkzeug:
- FormdrehmeiBe]

Einstechen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfliche

verwendetes Werkzeug:

- NutstechdrehmeiBel mit Konturdreheigenschaften

(Spanungsdicke fiirs Kopierdrehen gering halten, da NutstechdrehmeiBel aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitit nur bedingt fiir Lingsdrehoperationen geeignet
ist)

Bei einer geeigneten Abstimmung mit den angrenzenden Flachen konnen die hier

vorgeschlagenen Strategien auch auf Flachenkombinationen angewendet werden
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7 Zusammenfassung

Zentrale Aufgabenstellung der vorliegenden Arbeit stellt die Beschreibung von
rotationssymmetrischen Werkstiicken in der Terminologie von Features dar. Hierin
sind bereits die wesentlichen Schwerpunkte der Arbeit verankert. Es war eine
Beschreibungssprache zu entwickeln, die der Vorgehensweise von Experten zur
Charakterisierung von Drehwerkstiicken sehr nahe kommt. Hierbei galt das besondere
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eine Zuordnung zwischen bestimmten Regionen eines Werkstiicks und den damit
assoziierten Bearbeitungsverfahren ermaglicht werden sollte. ("Features bestimmen die
Fertigung") Als die wesentlichen Bestandteilc; der zu erstellenden Sprache sollten
sowohl Featurenamen herausgefunden als auch sogenannte Featuregrammatiken erstellt
werden. Die auf diese Weise konzipierte Reprisentationsprache war anschlieBend an
einigen gegebenen Beispielwerkstiicken auf ihre Funktionsfahigkeit zu iiberpriifen. Zur
Erstellung einer solche Beschreibung ist eine systematische Vorgehensweise zwingend
erforderlich. Ausgangspunkt hierfiir waren die im TEC-REP-Formalismus
spezifizierten Flichen, die eine vollstindige geometrische Beschreibung von
Drehwerkstiicken erlaubt. Ausgehend von einzelnen Flichen wurden unter
Beriicksichtigung bestimmter geometrischer Konsistenzbedingungen durch die
sukzessive Hinzunahme weiterer Flichen immer komplexere Flichenkombinatinen
erzeugt. Hierbei konnten zuerst kleine Bereiche von Werkstiicken (Schultern), dann
mittlere Bereiche (Einstiche) bis hin zu groBen Bereichen (Absitze) und schiieBlich
ganze Werkstiickkonturen in der Weise mit spezifischen Bezeichnungen erfasst
werden, sodaB eine direkte Zuordnung von entsprechenden Bearbeitungsstrategien
(Skelettpdne) erméglicht wird. Uber die Bezeichnung bestimmter Werkstiicksegmente
(Kopf, Zapfen, Mittenabsatz) konnte das Steigungsverhalten von gesamten
Werkstiickkonturen (konstant, einseitig bzw. beidseitig monoton ansteigend) so
charakterisiert werden, da8 die Zuordnung zu generellen Bearbeltungsverfahren bzw. -
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Letztgenannte trigt im konkreten Fall hier wesentlich dazu bei, daB eine eindeutige
Festlegung des Steigungsverhaltens von Werkstiickgrundkonturen erméglicht wird.

Aufgrund der angestrebten vollstindigen Beschreibung eines moglichst groBen
Werkstiickkonturspektrums sowie der angewendeten Methode der sukzessiven
Entwicklung von Flichenkombinationen kommt es zu einem explosionsartigen
Anwachsen der Anzahl der theoretisch moglichen Konturvarianten. Diesen Tendenzen
wurde versucht, durch die ausschlieBliche Beriicksichtigung der in der Praxis
moglichen Konturen, entgegenzuwirken.

Die vorliegende Arbeit beriicksichtigt in wesentlichen Teilen nur Konturen der
AuBenbearbeitung und speziell hierbei Konturvarianten, die nach links ausgerichtet
sind. Die hierauf angewandten Methoden sind jedoch prinzipiell sowohl auf Konturen
der Innenbearbeitung und auf nach rechts ausgerichtete Kontursegmente iibertragbar.

Mit der erarbeiteten Featurereprisentation (FEAT-REP) wird die Beschreibung eines
umfassenden Werkstiickspektrums und den damit verbundenen Bearbeitungsstrategien
erreicht. Somit bildet diese die eigentliche Grundlage fiir eine sogenannte
Skelettplanreprisentation (SKEP-REP). Gleichzeitig wird in Verbindung mit dem TEC-
REP-Reprisentationsformalismus ein weiterer Schritt in Richtung einer angestrebten
CAD-CAM-Kopplung ereicht. SchlieBlich sollen die in dieser Arbeit entwickelten
Methoden zur Beschreibung von rotationssymmetischen Werkstiicken auch Hinweise
und Anregungen liefern, die bei der Beschreibung von nicht rotationssymmetrischen
Bauteilen, wie beispielsweise bei Friaswerkstiicken, aufgegriffen und angewendet

werden konnen.
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